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Zu diesem Handbuch

1.1

1-2

Dokumentationskonzept

Dieses Handbuch enthélt alle Informationen tiber das PROFINET-Gateway der BL20-Produktreihe
(BL20-E-GW-PN).

Die nachfolgenden Kapitel beinhalten eine kurze BL20-Systembeschreibung, eine Beschreibung des
Feldbussystems PROFINET, genaue Angaben zu Funktion und Aufbau des busspezifischen BL20-
Gateways flir PROFINET sowie alle busspezifischen Informationen zur Anbindung an
Automatisierungsgerate, zum maximalem Systemausbau, usw.

Die busunabhéngigen I/0-Module des BL20-Systems sowie alle busiibergreifenden Themen wie
Montage, Beschriftung usw. sind in einem separaten Handbuch beschrieben.

BL20 I/O-Module (TURCK-Dokumentationsnummer: deutsch D300716; englisch D300717)

Dariiber hinaus beinhaltet das Handbuch eine kurze Beschreibung des I/O-ASSISTANTSs, der
Projektierungs- und Konfigurationssoftware fiir TURCK 1/O-Systeme.

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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Erklarungen zu den verwendeten Symbolen
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1.2  Erklarungen zu den verwendeten Symbolen
Gefahr
Dieses Zeichen steht neben Warnhinweisen, die auf eine Gefahrenquelle hindeuten. Dieses
kann sich auf Personenschaden und auf Beschadigungen der Systeme (Hard- und Software)
beziehen.

Fir den Anwender bedeutet dieses Zeichen: Gehen Sie mit ganz besonderer Vorsicht zu
Werke.

Achtung
Dieses Zeichen steht neben Warnhinweisen, die auf eine potenzielle Gefahrenquelle
hindeuten.

Dies kann sich auf mogliche Personenschaden und auf Beschadigungen der Systeme (Hard-
und Software) und Anlagen beziehen.

Hinweis
Dieses Zeichen steht neben allgemeinen Hinweisen, die auf wichtige Informationen zum
Vorgehen hinsichtlich eines oder mehrerer Arbeitsschritte deuten.

Die betreffenden Hinweise kdnnen die Arbeit erleichtern und zum Beispiel helfen, Mehrarbeit
durch falsches Vorgehen zu vermeiden.

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN 1-3



Zu diesem Handbuch

1.3 Allgemeine Hinweise

Achtung
Diesen Abschnitt sollten Sie auf jeden Fall lesen, da die Sicherheit im Umgang mit
elektrischen Geraten nicht dem Zufall Giberlassen werden darf.

Dieses Handbuch enthélt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemaBen Gebrauch
des BL20-E-GW-EN. Es wurde speziell fur qualifiziertes Personal mit dem nétigen Fachwissen konzipiert.

1.3.1 BestimmungsgemaifBler Gebrauch

Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerédte setzt sachgemaflen Transport, sachgerechte
Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfltige Bedienung und Wartung voraus.

Gefahr

Die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate diirfen nur fir die in diesem Handbuch und
in der jeweiligen technischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfalle und nur in

Verbindung mit zertifizierten Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.

1.3.2 Hinweise zur Projektierung/ Installation des Produktes

Gefahr

Die fiir den jeweiligen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften
sind unbedingt zu beachten.

1-4 D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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BL20 Philosophie

2.1

2.1.1

2.1.2

2.1 .3

2-2

Das Grundkonzept

BL20 ist ein modulares I/O-System fiir den Einsatz in der Industrieautomation. Es verbindet die
Sensoren und Aktoren der Feldebene mit der libergeordneten Steuerung.

BL20 bietet Module fiir nahezu alle Anwendungen:
Digitale Ein- und Ausgabemodule
Analoge Ein- und Ausgabemodule
Technologiemodule (Zdhler, RS232-Modul,...)

In einer beliebigen Feldbusstruktur zahlt die gesamte BL20-Station als ein Busteilnehmer und belegt
damit eine Busadresse.
Eine BL20-Station besteht aus Gateway, Versorgungs- und I/0-Modulen.

Die Anbindung an den entsprechenden Feldbus erfolgt iber das busspezifische Gateway, das damit
der Kommunikation zwischen der BL20-Station und den anderen Feldbusteilnehmern dient.

Innerhalb der BL20-Station erfolgt die Kommunikation zwischen dem Gateway und den einzelnen
BL20-Modulen {iber einen internen Modulbus.

Hinweis
In einer BL20-Station ist nur das Gateway feldbusspezifisch. Alle BL20-Module sind

feldbusunabhangig.

Flexibilitat

Sie kdnnen jede BL20-Station Ihrem Kanalbedarf anpassen, da die Module mit unterschiedlicher
Kanalanzahl als Scheibe oder Block ausgefiihrt sind.

Eine BL20-Station kann Module in beliebiger Kombination enthalten, so dass die Anpassung des
Systems an nahezu alle Applikationen der Industrieautomation méglich ist.

Kompaktheit

Die geringe Baubreite der BL20-Module (Standard-Gateway 50,4 mm; ECO-Gateway 34 mm; Standard-
Scheibe 12,6 mm, ECO-Scheibe 13 mm, Block 100,8 mm) und ihre niedrige Einbauhdhe begtinstigen
den Einsatz des Systems auf kleinstem Raum.

Einfache Handhabung

Alle BL20-Module der Standard-Reihe, das Gateway ausgenommen, bestehen aus einem Basismodul
und einem Elektronikmodul.

Das Gateway und die Basismodule sind auf eine Tragschiene zu rasten. Die Elektronikmodule werden
einfach auf die dazugehdrigen Basismodule gesteckt.

Die Basismodule der Standard-Variante sind als Reihenklemmen ausgelegt. Die Verdrahtung erfolgt
dabei Giber Zugfedertechnik oder Schraubanschluss.

Die Elektronikmodule kdnnen bei der Inbetriebnahme oder im Wartungsfall nach Abschaltung der Last
ohne Beeintrachtigung der Verdrahtung gesteckt und gezogen werden.

Bei den Elektronikmodulen der BL20-ECO-Reihe wurden Basis- und Elektronikmodul in einem Gehduse
untergebracht. Alle BL20-ECO-Module lassen sich mit den Produkten der Standard-Reihe in Zugfeder-

Anschlusstechnik kombinieren.

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN



BL20 Komponenten
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2,2 BL20 Komponenten

2.2.1 Gateways

Das Gateway verbindet den Feldbus mit den I/0-Modulen. Es wickelt den gesamten
Prozessdatenverkehr ab und generiert Diagnose-Informationen fiir das Gibergeordnete
Steuerungssystem sowie fiir PACTware mit entsprechenden TURCK-DTM:s. (I/O-ASSITANT).

ECO-Gateways

Bei den BL20-ECO-Gateways handelt es sich um eine Erweiterung des BL20-Produktportfolios. Die
neuen ECO-Gateways zeichnen sich durch ein exzellentes Preis-/Leistungsverhaltnis aus.

Weitere Vorteile von Gateways im ECO-Gehause:

Derzeit verfiigbar fir PROFIBUS-DP, DeviceNet, CANopen, Modbus TCP, EtherNet/IP, EtherCAT und
PROFINET

Geringer Platzbedarf: Gehausebreite 34 mm

Frei kombinierbar mit allen bestehenden Standard-Modulen in Zugfedertechnik und allen ECO-I/
O-Modulen

Einfache Verdrahtung durch Push-In-Klemmentechnik, bei DeviceNet Giber Open Style Connector
oder bei Ethernet Giber RJ45-Buchsen

Automatische Baudratenerkennung bei PROFIBUS-DP, DeviceNet

Einstellung von Feldbusadresse und Busabschlusswiderstand (nur PROIFBUS-DP, DeviceNet,
CANopen) tber DIP-Schalter

Serviceschnittstelle fur Inbetriebnahme mit I/0-ASSISTANT 3 (FDT/DTM), ohne SPS

Abbildung 2-1:
Gateway
BL20-E-GW-PN
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BL20 Philosophie

Gateways mit integrierter Spannungsversorgung

Alle Standard-BL20-Gateways BL20-GWBR-xxx sowie die BL20-Gateways fiir DPV1 und Ethernet (BL20-
GW-DPV1, BL20-GW-EN, BL20-GW-EN-IP, BL20-GW-EN-PN, BL20-PG-EN und BL20-PG-EN-IP) verfiigen
zur Versorgung des Gateways und der angeschlossenen I/0O-Module Giber eine integrierte
Spannungsversorgung.

Das Anlegen einer Versorgungsspannung an jedem einzelnen Modul ist daher nicht notwendig.

Gateways ohne integrierte Spannungsversorgung

Hinweis
Diese Gateways bendétigen ein zusatzliches Versorgungsmodul (Bus Refreshing Modul), durch das
sowohl das Gateway als auch die angeschlossenen I/O-Module versorgt werden.

2.2.2 Versorgungsmodule

An den Versorgungsmodulen wird die vom Gateway und von den
I/0-Modulen bendtigte Spannung eingespeist. Das separate Anlegen einer Versorgungsspannung an
jedem einzelnen Modul ist daher nicht notwendig.

Abbildung 2-2:
Versorgungs-
modul

2-4 D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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2.2.3 Elektronikmodule (Standard)

Die Standard-Elektronikmodule enthalten die I/O-Funktionen der BL20-Module (Versorgungsmodule,
digitale und analoge Ein- und Ausgabemodule, Technologiemodaule).

Sie werden auf die Basismodule gesteckt und sind unabhangig von der Verdrahtung.

Bei der Inbetriebnahme oder im Wartungsfall konnen die Elektronikmodule gezogen und gesteckt
werden, ohne dass die Feldverdrahtung geldst werden muss.

Abbildung 2-3:
Elektronik-
modul in Schei-
benausfiihrung
(links) und in
Blockausfiih-
rung (rechts)
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BL20 Philosophie

2.2.4 ECO-Elektronikmodule

Die ECONOMY-Module mit groBer Signaldichte und extrem glinstigen Kanalpreis erweitern das I/0-
Busklemmensystem BL20.

Auf nur 13 mm Breite lassen sich je nach Ausfiihrung bis zu 16 digitale Ein- oder Ausgdnge anschlieBen.
Diese hohe Anschlussdichte verringert die Baubreite typischer Applikationen deutlich.

Die Vorteile auf einen Blick:
Platzersparnis durch 16 Kandle auf 13 mm Breite
Kostenersparnis durch Elektronik mit integrierter Anschlussebene
Hohe Signaldichte
Werkzeugloser Anschluss tber ,Push-in“-Federzugtechnik fiir einfache und schnelle Montage

Flexible Kombinierbarkeit mit den Standard-l/O-Modulen in Zugfedertechnik, den Standard-
Gateways und den ECO-Gateways.

Einfacher Aufbau reduziert Fehlerquellen

Abbildung 2-4:
ECO-I/O-Modul

v
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BL20 Komponenten
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2.2.5 Basismodule

Der Anschluss der Feldverdrahtung erfolgt bei den Standard-Elektronikmodule an den Basismodulen.
Sie sind als Reihenklemmen in Scheiben- und Blockausfiihrung konstruiert und stehen in folgenden
Varianten mit Zugfeder- oder Schraubanschluss zur Verfligung: 2-/3-Leiter (2-Kanal), 4-Leiter (2-Kanal)
und 4x2-/3-Leiter (4-Kanal).

Abbildung 2-5:
Basismodul mit
Zugfederan-
schluss

Abbildung 2-6:
Basismodul mit
Schrauban-
schluss

Abbildung 2-7:
Basismodul in
Blockausfiih-
rung

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN 2-7



BL20 Philosophie

2.2.6 Abschlussplatte

Der mechanische Abschluss am rechten Ende der BL20-Stationen wird durch eine Abschlussplatte
realisiert. In der Abschlussplatte integriert, sorgt ein Endwinkel fiir die riittelfeste Befestigung der BL20-
Station auf der Tragschiene.

Abbildung 2-8:
Abschlussplatte

2.2.7 Endwinkel

Neben dem in der Abschlussplatte integrierten Endwinkel ist ein weiterer Endwinkel links neben dem
Gateway zur Befestigung der Station notwendig.

Abbildung 2-9:
Endwinkel

Hinweis
Die Abschlussplatte und 2 Endwinkel sind im Lieferumfang jedes BL20-Gateways enthalten.

2-8 D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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2.2.8 Querverbinder

Die Querverbinder (QVRs) dienen zur Briickung einer Anschlussebene in einem 4-Leiter-Basismodaul.
Bei Relaismodulen kdnnen sie zur Verbindung der Potenziale eingesetzt werden (Briickung der
Relaiswurzel). Der Verdrahtungsaufwand wird so erheblich verringert.

Abbildung 2-10:
Querverbinder

Etiketten: zur Beschriftung der BL20-Elektronikmodule.
Markierer: zur farbigen Kennzeichnung der Anschlussebenen von BL20-Basismodulen.

Dekafix-Verbindermarkierer: zur Steckplatznummerierung der BL20-Basismodule

Abbildung 2-11:

Markierungs- g
material / Y 4 ‘/
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BL20 Philosophie

2.2.9 Schirmanschluss Gateway

Im Falle der Direktverdrahtung des Gateways beim Anschluss an den Feldbus, kann die Schirmung des
Anschlusses mit Hilfe eines Gateway-Schirmanschluss es (BS3511/KLBUE4-31.5) realisiert werden.

Abbildung 2-12:
Schirm-
anschluss
(Gateway)

2-10 D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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3 PROFINET

3.1 PROFINET

3.1.1 Dezentrale Feldgerate mit PROFINET
- Geratemodell

3.1.2 Kommunikation bei PROFINET

— Die Dienste von PROFINET
313 Adressvergabe
3.14 Ethernet MAC-ID
3.1.5 LLDP-Protokoll (Link Layer Discovery Protocol)
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PROFINET

3.1 PROFINET

PROFINET ist der innovative und offene Standard fiir die Realisierung durchgédngiger
Automatisierungslosungen auf Basis von Industrial Ethernet. Mit PROFINET konnen einfache
dezentrale Feldgerate sowie zeitkritische Anwendungen genauso in die Ethernet-Kommunikation
eingebunden werden, wie verteilte Automatisierungssysteme auf Basis von Automatisierungs-
Komponenten.

3.1.1 Dezentrale Feldgerate mit PROFINET

Dezentrale Feldgerate werden durch PROFINET in die Kommunikation eingebunden. Dabei wird die
gewohnte I/0-Sicht von PROFIBUS beibehalten, bei der die Feldgerate ihre Peripherie-Daten zyklisch in
das Prozess-Abbild der Steuerung tbertragen.

Geratemodell

PROFINET beschreibt ein Geratemodell, das sich an den Grundziigen von PROFIBUS orientiert und aus
Steckplatzen (Slots) und Gruppen von I/O-Kanalen (Subslots) besteht. Die technischen Eigenschaften
der Feldgerate sind durch eine sogenannte GSD (General Station Description) auf XML-Basis
beschrieben.

3.1.2 Kommunikation bei PROFINET

3-2

Die Kommunikation bei PROFINET beinhaltet unterschiedliche Leistungsstufen:

Die nicht zeitkritische Ubertragung von Parametern, Konfigurationsdaten und
Verschaltungsinformationen erfolgt bei PROFINET Uiber den Standardkanal auf Basis UDP und IP.
Damit sind die Voraussetzungen fiir die Anbindung der Automatisierungsebene zu anderen Netzen
(MES, ERP) geschaffen.

Fir die Ubertragung von zeitkritischen Prozess-Daten innerhalb der Produktionsanlage steht Real-
Time (RT) zur Verfligung.

Fir besonders anspruchsvolle Aufgaben steht die Hardware unterstiitzte Echtzeitkommunikation

Isochronous Real-Time (IRT) zur Verfligung - beispielsweise fiir Motion Control Applikationen und
High Performance Anwendungen in der Fabrikautomation.

Die Dienste von PROFINET

Zyklischer Datenaustausch
Fiir den zyklischen Austausch der Prozess-Signale und der hochprioritaren Alarme verwendet
PROFINET den RT-Kanal.

Azyklischer Datenaustausch (Record Daten)
Das Lesen und Schreiben (Read/Write-Services) von Informationen kann der Anwender azyklisch
durchfiihren. Nachfolgende Dienste werden bei PROFINET azyklisch abgewickelt:

— Parametrieren der einzelnen Submodule im Systemhochlauf
— Auslesen von Diagnoseinformationen

— Auslesen von Identifikations-Informationen gemaf den “ldentification and Maintenance
(I&M) Functions"

— Ricklesen von [/O-Daten

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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3.1.3 Adressvergabe
Die Adressierung der Feldgerate erfolgt bei der IP-basierten Kommunikation anhand einer IP-Adresse.
Fir die Adressvergabe nutzt PROFINET das Discovery and Configuration Protocol (DCP).

Im Auslieferzustand hat jedes Feldgerat u.a. 3 MAC-Adressen (eine MAC je (virtuellem) Port fiir die
Topologieerkennung) und einen symbolischen Namen gespeichert. Diese Informationen reichen aus,
um dem jeweiligen Feldgerat einen eindeutigen (zur Anlage passenden) Namen zu geben.

Die Adressvergabe erfolgt in zwei Schritten:
1 Vergabe eines eindeutigen Anlagen spezifischen Namens an das jeweilige Feldgerat.

2 \Vergabe der IP-Adresse vom |O-Controller vor dem Systemhochlauf aufgrund des Anlagen
spezifischen (eindeutigen) Namens.

Beide Schritte erfolgen tiber das bei PROFINET standardméRig integrierte DCP-Protokoll.

3.1.4 Ethernet MAC-ID

Bei der Ethernet MAC-ID handelt es sich um einen 6 Byte Wert, der zur eindeutigen Identifizierung jedes
Ethernet-Gerates dient. Sie wird durch das IEEE (Institute of Electrical and Electronics Engineers, New
York) vergeben.

Die ersten 3 Byte der MAC-ID enthalten eine Herstellerkennung (bei Turck: 00:07:46:xx:xx:xx), die
letzten 3 Byte kdnnen vom Hersteller fiir jedes Gerat selbst vergeben werden und enthalten eine
eindeutige Seriennummer.

Die MAC-ID kann mit Hilfe der Software ,1/O-ASSISTANT” ausgelesen werden.

Hinweis

Die vorangehende Beschreibung gibt einen kurzen Uberblick tiber die Eigenschaften und
Funktionen des Feldbussystems PROFINET.

Sie ist der Broschiire der PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (Ausgabe 2006) entnommen.

Eine detaillierte Beschreibung des Systems entnehmen Sie bitte den Standards IEC 61158 und
IEC 61784 und den PROFIBUS-Richtlinien und Profilen (www.profibus.com).

3.1.5 LLDP-Protokoll (Link Layer Discovery Protocol)

Das Protokoll dient zur Nachbarschaftserkennung unter den PROFINET-Teilnehmern und erméglicht
damit einen einfachen Austausch von PROFINET-Netzwerk-Teilnehmern ohne ein zusatzliches
Engineering-Tool.

Hinweis
ﬂ Ausfuhrliche Informationen zur Nachbarschaftserkennung in PROFINET via LLDP erhalten Sie
auf der Homepage der PROFIBUS Nutzerorganisation unter www.profibus.com.
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Technische Eigenschaften

4.1 Funktion
Das Gateway ist die Verbindung zwischen den BL20-1/0-Modulen und einem PROFINET-IO-Netzwerk.

Es wickelt den kompletten Prozessdatenverkehr zwischen der 1/0-Ebene und dem Feldbus ab und
generiert Diagnosedaten fiir (ibergeordnete Busteilnehmer.

Das BL20-E-GW-PN unterstiitzt RT/IRT-Anwendungen (sowie die Topologieerkennung via LLDP (siehe
auch PROFINET-Nachbarschaftserkennung via LLDP (Seite 5-13)).
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4.2 Technische Daten

Industrielle
Automation

Abbildung 4-1:
Draufsicht

A LEDs fiir BL20-
Modulbus

B Service-Schnitt-
stelle

C LEDs fiir die
PROFINET-IO-
Kommunikation

D EtherNet-Switch
mit EtherNet-
LEDs

E Feldversorgungs-
klemmen

F Systemversor-
gungsklemmen
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4.2.1 Blockschaltbild

Abbildung 4-2: Service USB
Blockschaltbild (=]
BL20-E-GW-PN H
Module bus
CPU

5V

Gateway

4.2.2 Allgemeine technische Daten einer Station

Achtung
Die Hilfsenergie muss den Bedingungen der Sicherheitskleinspannung (SELV = Safety extra
low voltage) nach IEC 364-4-41 entsprechen.
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Industrielle
Automation

Tabelle 4-1:
Allgemeine
technische
Daten einer
Station

PROFINET
Adressierung DCP
Conformance Class C(IRT)
MinCycleTime 1ms
Diagnose gemal PROFINET Alarm Handling
Topologie Erkennung unterstitzt
Automatische Adressierung unterstitzt

Anschlusstechnik

Push-in-Federzugklemmen,
LSF der Fa. Weidmueller

Physikalische Schnittstellen

Feldbus

Ethernet

Ubertragungsrate

10/100 MBit

AnschlieBBbar sind passive LWL Adapter

Stromaufnahme max. 100 mA

Feldbusanschlusstechnik

RJ45-Buchse, RJ45-Stecker

Feldbusschirmanschluss

Uber Ethernet-Kabel

Service-Schnittstelle

mini USB

Adresseinstellung

Adresschalter ohne Funktion

Versorgungsspannung/Hilfsenergie

USys (Nennwert) 24V DC
Bereitstellung flir andere Module

ISys (bei maximalem Stationsausbau, ca. 600 mA
— siehe Kapitel 7, ab Seite 7-3)

U, (Nennwert) 24V DC

| max (Maximaler Strom aus Feldversorgung) 8A

Zulassiger Bereich

nach EN61131-2 (18 bis 30 V DC)

Restwelligkeit

nach EN61131-2

Isolationsspannung (U, gegen Ugy.)

500 V¢

Spannungsanomalien

nach EN61131-2

Ivs (Versorgung der Modulbusteilnehmer) 800 mA
Trennspannungen

Ug (U, gegen Service-Schnittstelle) -

Ugry (Versorgung gegen Ethernet) 500V AC

Uyss (Versorgung gegen Ug) -

Ugrnery (ETH1 gegen ETH2) 500V AC

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN
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A Der Einsatzim
Wohnbereich
kénnte zu Funk-
tionsstérungen
flihren. Zusdtzli-
che Ddmpfungs-
malinahmen
sind erforder-
lich!

4-6

Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur
tAmbient 0 bis +55 °C
toiore - 25 bis +85 °C

relative Feuchte nach EN61131-2/EN 50178

5 bis 95 % (indoor), Level RH-2, keine
Kondensation (Lagerung bei 45 °C, keine
Funktionsprifung)

Klimatests

nach [EC61131-2

Vibrationsfestigkeit

10 bis 57 Hz, ja
konstante Amplitude 0,075 mm, 1 g
57 bis 150 Hz, ja

konstante Beschleunigung 1 g

Schwingungsart

Frequenzdurchldufe mit einer
Anderungsgeschwindigkeit von 1 Oktave/min

Schwingungsdauer

20 Frequenzdurchlaufe pro Koordinatenachse

Schockfestigkeit gemaR IEC 68-2-27

18 Schocks, Halbsinus 15 g Scheitelwert/11 ms,
jeweils in = Richtung pro Raumkoordinate

Dauerschockfestigkeit gemaR IEC 68-2-29

1000 Schocks, Halbsinus 25 g Scheitelwert/ 6 ms,
jeweils in = Richtung pro Raumkoordinate

Kippfallen und Umstiirzen

Fallhéhe (Gewicht< 10 kg) 1,0m
Fallh6he (Gewicht 10 bis 40 kg) 0,5m
Testlaufe 7

Gerat mit Verpackung, Leiterplatten elektrisch gepriift

Elektromagnetische Vertriaglichkeit (EMV) gemaf EN 50 082-2 (Industrie)

Statische Elektrizitat nach EN 61000-4-2

Luftentladung (direkt) 8 kv
Relaisentladung (indirekt) 4 kV
Elektromagnetische HF-Felder nach EN 61 000- 10 V/m
4-3 und ENV 50 204

Leitungsgebundene Stérgrolen, induziert 0V

durch HF-Felder nach EN 61 000-4-6

Schnelle Transienten (Burst) nach
EN 61 000-4-4

Storaussendung nach EN 50 081-2 (Industrie)

nach EN 55 011 Klasse A A, Gruppe 1
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Zulassungen und Priifungen

Industrielle
Automatio

Tabelle 4-2: Zulassungen
Zulassungen X )
und Priifungen UL in Vorbereitung
einer BL20- CSA
Station Priifungen (EN 61131-2)
Kalte DIN IEC 68-2-1, Temperatur -25 °C, Dauer 96 h;
Gerat nicht in Betrieb
Trockene Warme DIN IEC 68-2-2, Temperatur +85 °C, Dauer 96 h;
Gerat nicht in Betrieb
Feuchte Warme, zyklisch DIN IEC 68-2-30, Temperatur +55 °C, Dauer 2
Zyklen a 12 h; Gerat in Betrieb
Verschmutzungsgrad nach IEC 664 (EN 61 131) 2
Schutzart nach IEC 529 IP20
4.2.3 Technische Daten der Push-in-Federzugklemmen
Tabelle 4-3: Bezeichnung
Technische
Daten Schutzart IP20
Push-in-Feder-  apisolierlange gmm+ 1
zugklemmen

max. Klemmbereich

0,14 bis 1,5 mm?

klemmbare Leiter

“e" eindrahtig HO5(07) V-U

0,14 bis 1,5 mm?

“f" feindrahtig HO5(07) V-K

0,5 bis 1,5 mm?

“f" mit Aderendhdlsen nach
DIN 46 228/1 (Aderendhiilsen gasdicht
aufgecrimpt)

0,25 bis 1,5 mm?

Hinweis

Dieses Gerat kann im Wohnbereich und in der Kleinindustrie (Wohn-, Geschéafts- und
Gewerbebereich, Kleinbetrieb) Funkstérungen verursachen. In diesem Fall kann vom

Betreiber verlangt werden, angemessene MaBnahmen auf seine Kosten durchzufiihren.
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4.3 Anschliisse am Gateway

Der Feldbusanschluss erfolgt Gber einen integrierten RJ45-Ethernet-Switch, der Anschluss der
Versorgungsspannung liber Push-in-Federzugklemmen.

Abbildung 4-3:
Anschlussebene
am Gateway

ETH2

Slide top cover for configuration and service
ETH1

Unlock end-bracket before dismounting

~—

UL 0=
=

~—

<] s
GNDsys [OE

rl

4.3.1 Spannungsversorgung
Das BL20-E-GW-PN verfligt tiber eine integrierte Versorgungseinheit und hat Anschlussklemmen fiir:
Feldversorgungsspannung (U,, GND,)

Systemversorgungsspannung (Ugys, GNDgy)
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Anschliisse am Gateway

4.3.2 Feldbusanschluss via Ethernet-Switch

Industrielle

Automation

Die BL20-ECO-Gateways fir Ethernet verfligen tber einen integrierten RJ45-Ethernet-Switch mit LED-
Link-Statusanzeige.

Abbildung 4-4:

1=TX +
RJ45-Buchse g jTR))(( N
4 =n.c.
w 5=n.c.
87654321 9 Z ,Ff)c( -
8 =n.c.
Tabelle 4-4: Pin-Nr. Signal Farbe
Pinbelegung
des RJ45
1 TX+ Sendedaten + YE gelb
2 TX- Sendedaten - oG orange
3 RX+ Empfangsdaten + WH weil3
4 nicht verbunden - -
5 nicht verbunden - -
6 RX- Empfangsdaten - BU blau
7 nicht verbunden - -
8 nicht verbunden - -

Ethernet-Port-Eigenschaften:

Integrierter Switch

Auto-Crossing

Datenubertragungsrate: 10/100 MBit/s

Ethernet LED-Status
(siehe Statusanzeigen, LNK- und ACT-LED Seite 4-13)
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4.3.3 Anschluss Service-Schnittstelle (Mini-USB-Buchse)

Die Service-Schnittstelle dient zum Anschluss des Gateways an die Projektierungs- und
Diagnosesoftware I/O-ASSISTANT.

Die Schnittstelle ist als 5-polige Mini-USB-Buchse ausgefihrt.

Um die Service-Schnittstelle des Gateways mit dem PC zu verbinden, wird ein handelsuibliches Kabel
mit Mini-USB-Stecker (wie z.B. bei Digitalkameras) verwendet.

Hinweis
Die Ethernet-Ports kdnnen nicht als Serviceschnittstelle verwendet werden!

Abbildung 4-5:
Mini-USB-
Buchse am
Gateway

4-10

-

|

=

maew
[]10s

SERVICE

[OsF

C 0 |

i M
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4.4 Adressierung

Im PROFINET wird das angeschlossene Gerat nicht anhand seiner IP-Adresse identifiziert, sondern
anhand seines Gerdatenamens erkannt und angesprochen.

Das Zuweisen eines Geratenamens fur ein konkretes 10-Device ist somit mit dem Einstellen der
PROFIBUS-Adresse bei einem DP-Slave zu vergleichen.

Hinweis
ﬂ Die DIP-Schalter unter dem Einsteckschild des Gateways haben beim BL20-E-GW-PN keine
Funktion.

Hinweis
Eine Adressierung des internen Modulbusses der BL20-Station ist nicht notwendig.

4.5 GSDML-Datei

Die aktuelle GSDML-Datei des Gateways BL20-E-GW-PN ,GSDML-Vxx-Turck-BL20-xxx.xml|" steht
Ihnen auf unserer Homepage www.turck.com zum Download zur Verfiigung.

4.6 Default-Werte

Default-Werte:

IP-Adresse: 0.0.0.0
Subnetzmaske: 0.0.0.0
Name: -

Hinweis
Beim Speichern des Geratenamens oder beim Zurlicksetzen des Gateways auf die Default-
Werte leuchtet die GW-LED orange.

In dieser Zeit darf die Spannungsversorgung des Gateways keinesfalls unterbrochen werden,
da sonst fehlerhafte Daten in den Speicher des Gerdtes geschrieben werden!

Hinweis
Ein Reset des Gateways ist nur moglich, wenn die Station vom Feldbus getrennt ist. Es darf
keine Application-Relation (AR) aktiv sein.
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4,7 Statusanzeigen

Jedes BL20-Gateway besitzt folgende als LED ausgefiihrte Statusanzeigen:
2 LEDs fiir die Modulbus-Kommunikation (Modulbus-LEDs): GW und 10s
2 LEDs fiuir die PROFINET-Kommunikation (Feldbus-LEDs): SF und BF
4 LEDs fur die EtherNet-Link-Anzeige: LNK und ACT (an beiden Buchsen des Ethernet-Switches).

LED-Anzeigen

Tabelle 4-5:
LED-Anzeigen

LED Status

Bedeutung

Abhilfe

Gw AUS CPU wird nicht mit Span- Priifen Sie die am Gateway anliegende
nung versorgt. Spannungsversorgung des Systems.
grin Firmware aktiv, Gateway -
betriebsbereit
grin Firmware nicht aktiv. Wenn LED “1Os” rot, dann
blinkend, 1 Hz Firmwaredownload notwendig
grin Firmware aktiv; Tauschen Sie das Gateway aus.
blinkend, 4 Hz Hardware des Gateways
defekt.
rot Hardwarefehler, keine Tauschen Sie das Gateway aus.
Kommunikation mdglich
rot/griin WINK Die WINK-Funktion wird ausgefiihrt
blinkend, 4 Hz (dient zur Identifizierung des Gerétes)
10s AUS CPU wird nicht mit Span- Priifen Sie die am Gateway anliegende
nung versorgt. Spannungsversorgung des Systems.
grin Modulbus lauft, -
wenn MS-LED griin: vom
PROFINET-IO-Controller
konfigurierte Module
entsprechen den gesteckten
Modulen
grin Station befindet sich im Deaktivieren Sie den Force Mode des
blinkend, 1 Hz Force Mode des 1/O-ASSISTANT.
I/O-ASSISTANT.
grin Die maximal zulassige Priifen Sie die Anzahl der am Gateway
blinkend, 4 Hz Anzahl der am Gateway angeschlossenen Module und demon-

angeschlossenen Module
wurde Uberschritten.

tieren Sie ggf. Giberschissige Module.

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN



Statusanzeigen
Industrielle
Automation
Tabelle 4-5: LED Status Bedeutung Abhilfe
LED-Anzeigen
10s rot Hardwarefehler Tauschen Sie das Gateway aus.
rot Keine Kommunikation Mindestens 1 Elektronikmodul muss
blinkend, 4 Hz Uber den Modulbus. gesteckt sein und mit dem Gateway
kommunizieren kdnnen
rot/griin Die aktuelle und die projek-  Priifen Sie lhre BL20-Station auf gezo-
blinkend, 1 Hz tierte Modulliste stimmen gene oder neue, nicht projektierte
nicht Uberein, der Datenaus- Module.
tausch findet aber weiterhin
statt.
SF rot Hard-oder Softwarefehler Uberpriifen Sie die Station
(Modul- oder Gatewaydiag-
nose liegt an)
AUS Keine Diagose
BF rot Busfehler (keine physikali- Uberpriifen Sie:
sche Verbindung zu einem - die Verbindung zum Switch
Subnetz/Switch) - die Ubertragungsgeschwindigkeit
— die Ubertragungsart (Voll-duplex)
rot, blinkend I0-Device-Fehler, kein Uberpriifen und Beheben Sie die
Prozessdatenaustausch, nebenstehenden maoglichen Fehler-
maogliche Ursachen: Ursachen.
- Die Ansprechiiberwa-
chungszeit ist abgelaufen.
- Die Buskommunikation
Uber PROFINET ist unter-
brochen.
— IP-Adresse ist falsch.
- Falsche Projektierung
- Falsche Parametrierung
- Falscher oder fehlender
Geratename
- 10-Controller nicht
vorhanden/ ausgeschaltet,
aber Ethernet-Verbindung
steht.
AUS Prozessdatenaustausch
LNK grin Link hergestellt 100 MBit/s
(linke  Ays kein Link Uberpriifen Sie die Ethernet-Verbin-
LED) dung
ACT gelb Datenaustausch (Ethernet-
(rechte Traffic, 100 Mbit/s)
LED) AUS kein Datenaustausch Uberpriifen Sie die Ethernet-Verbin-

dung
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4.8 Diagnose bei PROFINET

Bei PROFINET werden kritische Ereignisse (Diagnosemeldungen) azyklisch als Alarme gemeldet.

Die Diagnosetelegramme enthalten neben Angaben wie Slot-Nummer, Subslot-Nummer, Kanaltyp,
etc. auch Error Codes, die das eigentliche Diagnoseereignis genau definieren.

Die Error Codes werden von der Steuerungssoftware oder entsprechenden Funktionsbausteinen
interpretiert, so dass die Diagnosen in der Regel als Klartext ausgegeben werden.

Ein Beispiel eines Diagnosetelegramms finden Sie in Kapitel 5, unter Diagnosetelegramm mit Error-
Code (Seite 5-18).

Die Bedeutung der Error-Codes flir das BL20-Gateway und fiir die I/O-Module entnehmen Sie bitte den
folgenden Abschnitten.

4.8.1 Gateway Error-Codes

Tabelle 4-6:
Gateway-
Error-Codes

Wert (dez.) Diagnosebedeutung beim Gateway

Error-Codes (1 bis 9 nach Norm)

2 Unterspannung:
Unterspannung Kanal 0: Unterspannung an Ugy
Unterspannung Kanal 1: Unterspannung an U,

Error-Codes (16 bis 31, herstellerspezifisch)

16 Parametrierungsfehler/Konfigurationsfehler
- Abweichende Konfiguration
— Die Referenzmodulliste weicht von der Vergleichsmodulliste im Gateway ab. Es
konnen jedoch weiterhin Prozessdaten mit den Modulbus-Teilnehmern, die sich
zurzeit am Modulbus befinden, ausgetauscht werden. Als Vergleichsliste dient die
in der Konfigurationssoftware des jeweiligen Feldbus-Masters erstellte Konfigura-
tion.
- Master-Konfigurationsfehler:
— Anzeige: Konfigurationsfehler / Parametrierungsfehler an Kanal 1
— Die Referenzmodulliste weicht so sehr von der Vergleichsmodaulliste ab, dass
keine Prozessdaten mit den Modulbus-Teilnehmern ausgetauscht werden kdnnen,
die sich zurzeit am Modulbus befinden.
- Stations-Konfigurationsfehler
— Anzeige: Konfigurationsfehler / Parametrierungsfehler an Kanal 0
— Die Stationskonfiguration konnte durch das Gateway nicht zum Auslesen bereit-
gestellt werden.

22 Kommunikationsfehler
- Modulbusfehler
— Es ist keine Kommunikation der Modulbusteilnehmer am Modulbus méglich.
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Industrielle
Automation

4.8.2 Kanalspezifische Error-Codes der 1/0-Module

Die kanalspezifischen Diagnosemeldungen der I/O-Module sind tiber Error-Codes wie folgt definiert:

Tabelle 4-7: Wert (dez.)
kanalspezifi-

sche Error-

Codes

Diagnose

Error-Codes (1 bis 9 nach Norm)

1

Kurzschluss

2 Unterspannung

4 Uberlast

5 Ubertemperatur

6 Leitungsbruch

7 Obere Grenze lberschritten
8 Untere Grenze unterschritten
9 Fehler

Error-Codes (16 bis 28, herstellerspezifisch)

16

Konfigurationsfehler / Parametrierungsfehler
Nach der Plausibilitatspriifung wird der Parameter-Datensatz (teilweise) abgelehnt.
Prifen Sie den Kontext der Parameter-Daten.

21

Hardware-Fehler
Das Modul hat einen Hardware-Fehler erkannt. Tauschen Sie das Modul.

22

Kommunikationsfehler

Das Modul hat Kommunikationsprobleme an den Ports (z. B. RS232/485/422, SSI
oder anderen Schnittstellen) festgestellt. Priifen Sie die Verbindung zu angeschlos-
senen Geraten bzw. deren Funktion.

23

Richtungsfehler
Die Richtung wurde als falsch erkannt. Priifen Sie die Parametrierung bzw. die Steu-
erschnittstelle gegen den Anwendungsfall.

24

Anwendersoftware-Fehler

Das Modul hat einen Anwendersoftware-Fehler festgestellt. Priifen Sie die Interope-
rabilitdt der Anwendersoftware-Versionen.

Re-initialisieren Sie die Anwendersoftware.

25

Kaltstellenkompensation defekt
Das Modul hat eine defekte oder fehlende Kaltstellenkompensation festgestellt.

26

Uberlast Sensorversorgung
Das Modul hat einen zu grossen Strom an der Sensorversorgung festgestellt.

28

Sammelfehler

Das Modul hat einen Fehler festgestellt. Mogliche Fehler kénnen der Dokumenta-
tion zu den I/0-Modulen entnommen werden. Der Fehlertyp kann von Betriebsart
und Parametrierung abhangig sein.
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Bedeutung der PROFINET Error-Codes fiir die BL20-1/0-Module
Das Gateway wandelt die von den BL20-1/0-Modulen gesendeten Diagnosemeldungen in PROFINET

Error-Codes um.

Die folgende Tabelle zeigt, welche Modul-Diagnose zu welchem Error-Code wird.

Tabelle 5:
Error-Codes /
Moduldiagnosen

4-16

PROFINET Error-Code

Magliche Moduldiagnosen

Nr. Text 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)
1 Kurzschluss BL20-2AIH-I Kurzschluss
BL20-4DI-NAMUR Uberstrom
2 Unterspannung BL20-BR-24VDC Kanal 0: Unterspannung an Ugyc

Kanal 1: Unterspannung an U,

BL20-PF-24VDC

Kanal 1: Unterspannung an U,

BL20-E-1SWIRE

Spannung Ugy, Ugyers

BL20-2RFID-x

Transceiver Spannungsversorgungsfehler

3 Uberspannung

wird von keinem Modul
gesendet

4 Uberlast BL20-BR-24VDC-D Uberstrom
BL20-PF-120/230VAC-D
BL20-xDO-24VDC-0.5A-x
BL20-E-1SWIRE Uberstom Schutzschalter, PKZE g,
BL20-2RFID-x Ident-Uberstrom (Die Versorgung des
Transceivers wird abgeschaltet.)
BL20-4Al-U/I Kurzschluss (SC)
BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI
BL20-2AI-PT/NI-2/3
BL20-E-2CNT-2PWM Kurzschluss an Kanal
CH2 =P1_DIAG
CH4 =P2_DIAG
CH3 =D1_DIAG
CH5 = D2_DIAG
5 Ubertemperatur  wird von keinem Modul

gesendet
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Diagnose bei PROFINET

Industrielle

Automation

Tabelle 5: PROFINET Error-Code  Mégliche Moduldiagnosen

Error-Codes /

Moduldiagnosen Nr.  Text 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)

6 Drahtbruch

BL20-xAl-1(0/4..20MA)

BL20-2AI-PT/NI-2/3

BL20-2AI-THERMO-PI

BL20-2AIH-|

BL20-4AI-U/I

BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI

BL20-E-4AI-TC

BL20-2A0H-I

BL20-4DI-NAMUR

Drahtbruch

7 Obere Grenze
Uberschritten

BL20-xAl-x

BL20-2AI-PT/NI-2/3

BL20-2AI-THERMO-PI

BL20-E-4AI-TC

BL20-4AI-U/I

BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI

Messwert-Bereichsfehler (OoR)

BL20-2AIH-I

Uberlauf

BL20-E-4A0-U/I

Messwert-Bereichsfehler (OoR)

BL20-2A0H-I Wert oberhalb Obergrenze
BL20-1SSI Geberwerte-Ueberlauf
8 Untere Grenze BL20-xAl-x Messwert-Bereichsfehler (OoR)

unterschritten

BL20-2AI-PT/NI-2/3

BL20-2AI-THERMO-PI

BL20-E-4AI-TC

BL20-4Al-U/I

BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI

BL20-2AIH-I

Unterlauf

BL20-E-4A0-U/I

Messwert-Bereichsfehler (OoR)

BL20-2A0H-I

Wert unterhalb Untergrenze

BL20-1SSI

Geberwerte-Unterlauf
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Technische Eigenschaften

Tabelle 5: PROFINET Error-Code  Mégliche Moduldiagnosen

Error-Codes /

Moduldiagnosen Nr. — Text 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)
9 Fehler BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI Uberlauf / Unterlauf OUFL

BL20-E-4A0-U/I

BL20-2A0H-|

Ungultiger Wert

16 Parametrierungs-
fehler

BL20-E-1SWIRE

SPS SLAVE, RDYerr

BL20-1RSxxx

BL20-1SSI

Parametrierungsfehler

BL20-2RFID-x

Parameter unglitlig

BL20-E-2CNT-2PWM

Parametrierungsfehler am Kanal
CHO =CNT1_PAR_ERR
CH1=CNT2_PAR_ERR

CH2 =PWM1_PAR _ERR

CH4 = PWM2_PAR _ERR

21 Hardware-Fehler

BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI

BL20-2AIH-I

BL20-E-4AI-TC

BL20-E-4A0-U/I

BL20-2A0H-I

Hardwarefehler

BL20-2RFID-x

Transceiver Hardwarefehler

BL20-1RSxxx

Hardwarefehler

22 Kommunikations-
fehler

BL20-2AIH-|

BL20-2A0H-I

HART Komm. Fehler

BL20-E-1SWIRE

Kommunikation SWIRE-Teilnehmer
(SDggrr)

BL20-2RFID-x Parameter nicht vom Tranceiver unter-
stitzt
24 Anwendersoft- BL20-2AIH-| Ungultiger Parameter
ware-Fehler
BL20-2A0-H
BL20-2RFID-x Software-Fehler

25 Kaltstellenkom-
pensation defekt

BL20-2AI-THERMO-PI

BL20-E-4AI-TC

Kein Pt1000-Fiihler

27 Unbekannter
Fehler

BL20-E-2CNT-2PWM

Hardwarefehler

4-18
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Diagnose bei PROFINET

Industrielle

Automation

Tabelle 5: PROFINET Error-Code  Mégliche Moduldiagnosen
Error-Codes /
Moduldiagnosen Nr.  Text 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)
28 Sammelfehler BL20-2AIH-| HART Status Fehler
BL20-E-4AI-TC Messwert-Bereichsfehler
BL20-2A0OH-I HART Status Fehler

BL20-E-1SWIRE

generelle Fehlermeldung , GENggq

BL20-1SSI

SSI Sammeldiagnose

29 Konfigurations-
Fehler

BL20-E-1SWIRE

SWIRE MASTER (SWigp)
TYPE ERROR (TYPEqp)
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Technische Eigenschaften

4.9 Parametrierung

49.1 Gateway-Parameter

Die BL20-Gateways flir PROFINET beanspruchen 2 Parameter-Bytes.

Beschreibung der Gateway-Parameter (Gateway-Version VN 01-00)

Tabelle 4-1: Byte/ Wert Bedeutung
Gateway- Parameter

Parameter name

(VN 01-00)

A Default- Byte 0:

Einstellungen

Bit 0 und 1: Ausgange Modullisten-Abweichung

00 0 ausgeben A

Das Gateway schaltet die Ausgdnge der Module auf ,0“. Es
wird keine Fehlerinformation gesendet.

01 Ersatzwert ausgeben

Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kommandofa-
higen Modulen auf ,0“. Eine Fehlerinformation wird an
kommandofahige Module gesendet. Diese Module
entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre Ausgange auf ,,0”
oder einen Ersatzwert gesetzt oder die Ausgangswerte
gehalten werden. Die kommandofahigen Module ohne
Konfiguration schalten ihre Ausgange auf ,0”.

10 Momentanwert halten

Das Gateway behlt die aktuellen Daten an den Ausgangen
nicht kommandofahiger Module bei. Eine Fehlerinforma-
tion wird an kommandofdhige Module gesendet. Diese
Module entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre
Ausgéange auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt oder die
Ausgangswerte gehalten werden. Die kommandofédhigen
Module ohne Konfiguration behalten ihre aktuellen
Ausgange bei.

11 Prozessdaten austau-
schen

Das Gateway tauscht weiterhin Prozessdaten mit den
anderen Modulbusteilnehmern aus. Es wird keine Fehlerin-
formation gesendet.

Bit 2 und 3: Ausgange Modullisten-Fehler

00 0 ausgeben A

Das Gateway schaltet die Ausgange der Module auf ,0“. Es
wird keine Fehlerinformation gesendet.

01 Ersatzwert ausgeben

Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kommandofa-
higen Modulen auf ,0“. Eine Fehlerinformation wird an
kommandofahige Module gesendet. Diese Module
entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre Ausgange auf 0"
oder einen Ersatzwert gesetzt oder die Ausgangswerte
gehalten werden. Die kommandofdhigen Module ohne
Konfiguration schalten ihre Ausgange auf ,0".

4-20
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Parametrierung

Industrielle
Automation

Tabelle 4-1: Wert
Gateway-
Parameter

(VN 0T1-00)

Byte/
Parameter
name

Bedeutung

A Default- 10
Einstellungen

Momentanwert halten

Das Gateway behdlt die aktuellen Daten an den Ausgangen
nicht kommandofdhiger Module bei. Eine Fehlerinforma-
tion wird an kommandofahige Module gesendet. Diese
Module entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre
Ausgange auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt oder die
Ausgangswerte gehalten werden. Die kommandofahigen
Module ohne Konfiguration behalten ihre aktuellen
Ausgdnge bei.

11 Prozessdaten austau-
schen

Das Gateway tauscht weiterhin Prozessdaten mit den
anderen Modulbusteilnehmern aus. Es wird keine Fehlerin-
formation gesendet.

Bit 4 und 5: Ausgange Feldbusfehler

00 0 ausgeben A

Das Gateway schaltet die Ausgange der Module auf ,0”. Es
wird keine Fehlerinformation gesendet.

01 Ersatzwert ausgeben

Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kommandofa-
higen Modulen auf ,0“. Eine Fehlerinformation wird an
kommandofahige Module gesendet. Diese Module
entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre Ausgange auf ,,0”
oder einen Ersatzwert gesetzt oder die Ausgangswerte
gehalten werden. Die kommandofahigen Module ohne
Konfiguration schalten ihre Ausgénge auf ,0".

11 Momentanwert halten

Das Gateway behalt die aktuellen Daten an den Ausgangen
nicht kommandofahiger Module bei. Eine Fehlerinforma-
tion wird an kommandofdhige Module gesendet. Diese
Module entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre
Ausgénge auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt oder die
Ausgangswerte gehalten werden. Die kommandofahigen
Module ohne Konfiguration behalten ihre aktuellen
Ausgédnge bei.

Byte 1:

Bit 1: Diagnosen aller Module

0 aktivieren A

Diagnose- und Alarmmeldungen werden erzeugt.

1 deaktivieren

Diagnose- und Alarmmeldungen werden unterdriickt.
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-1:

Gateway-
Parameter
(VN 01-00)

A Default-
Einstellungen

4-22

Byte/ Wert
Parameter
name

Bedeutung

Bit 2: Lastspannungs-Diagnosen Vo

0 aktivieren A

Die Uberwachung der Feldversorgung V,, (vom Gateway
und von den Power-Feeding-Modulen) wird aktiviert.

Ist dieser Parameter aktiviert, der Parameter ,Diagnosen
aller Module” (siehe Bit 1) aber deaktiviert, dann wird nur die
Spannung am Gateway (iberwacht. Eine Uberwachung der
Spannung V, an den Power-Feeding-Modulen erfolgt nicht.

1 deaktivieren

Eine eventuelle Uber- oder Unterschreiten von V, wird nicht
angezeigt.

Bit 3: reserviert

Bit 4: 1/O-ASSISTANT Force Mode

0 freigeben A

1 sperren

Der I/0O-ASSISTANT kann nicht per Force Mode auf das
Gateway zugreifen.

Bit 5: reserviert

Bit 6: Statische Konfiguration

0 aktivieren A Anderungen in der Stationskonfiguration werden erst nach
einem Neustart des Gateways im Gateway gespeichert.
1 deaktivieren Es erfolgt eine dynamische Konfigurationsiibernahme

sofort nach einer Konfigurationsanderung wahrend des
Betriebs (wichtig fur azyklische Parametrierung).

Bit 7: reserviert
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Parametrierung
Industrielle
Automation
Beschreibung der Gateway-Parameter (Gateway-Version > VN 01-00)
Tabelle 4-2: Byte/ Wert Bedeutung
Gateway- Parameter
Parameter name
(VN > VN 01-00)
A Default- Byte 0:
Einstellungen
Bit 0 und 1: Ausgange wenn ein Modul gezogen wird
00 0 ausgeben A Das Gateway schaltet die Ausgange der Module auf ,0“. Es
wird keine Fehlerinformation gesendet.
01 Ersatzwert ausgeben Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kommandofé-

higen Modulen auf ,0”. Eine Fehlerinformation wird an
kommandofahige Module gesendet. Diese Module
entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre Ausgdnge auf 0"
oder einen Ersatzwert gesetzt oder die Ausgangswerte
gehalten werden. Die kommandofdhigen Module ohne
Konfiguration schalten ihre Ausgange auf ,0".

10 Momentanwert halten Das Gateway behélt die aktuellen Daten an den Ausgangen
nicht kommandofahiger Module bei. Eine Fehlerinforma-
tion wird an kommandofahige Module gesendet. Diese
Module entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre
Ausgdnge auf ,0“ oder einen Ersatzwert gesetzt oder die
Ausgangswerte gehalten werden. Die kommandofahigen
Module ohne Konfiguration behalten ihre aktuellen

Ausgdnge bei.
11 Prozessdaten austau- Das Gateway tauscht weiterhin Prozessdaten mit den
schen anderen Modulbusteilnehmern aus. Es wird keine Fehlerin-

formation gesendet.

Bit 2 und 3: Ausgdnge wenn ein falsches Modul gesteckt wird

00 0 ausgeben A Das Gateway schaltet die Ausgdange der Module auf ,0”. Es
wird keine Fehlerinformation gesendet.

01 Ersatzwert ausgeben Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kommandofa-
higen Modulen auf ,0”. Eine Fehlerinformation wird an
kommandofdhige Module gesendet. Diese Module
entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre Ausgange auf 0"
oder einen Ersatzwert gesetzt oder die Ausgangswerte
gehalten werden. Die kommandofahigen Module ohne
Konfiguration schalten ihre Ausgange auf ,0".

10 Momentanwert halten Das Gateway behdlt die aktuellen Daten an den Ausgédngen
nicht kommandofdhiger Module bei. Eine Fehlerinforma-
tion wird an kommandofahige Module gesendet. Diese
Module entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre
Ausgange auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt oder die
Ausgangswerte gehalten werden. Die kommandofahigen
Module ohne Konfiguration behalten ihre aktuellen
Ausgange bei.
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-2:
Gateway-
Parameter

(VN > VN 01-00)

A Default-
Einstellungen

4-24

Byte/ Wert Bedeutung
Parameter
name
11 Prozessdaten austau- Das Gateway tauscht weiterhin Prozessdaten mit den
schen anderen Modulbusteilnehmern aus. Es wird keine Fehlerin-

formation gesendet.

Bit 4 und 5: Ausgange Kommunikationsfehler

00 0 ausgeben A

Das Gateway schaltet die Ausgange der Module auf ,0“. Es
wird keine Fehlerinformation gesendet.

01 Ersatzwert ausgeben

Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kommandofa-
higen Modulen auf ,0“. Eine Fehlerinformation wird an
kommandofdhige Module gesendet. Diese Module
entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre Ausgange auf 0"
oder einen Ersatzwert gesetzt oder die Ausgangswerte
gehalten werden. Die kommandofdhigen Module ohne
Konfiguration schalten ihre Ausgange auf ,0".

11 Momentanwert halten

Das Gateway behdlt die aktuellen Daten an den Ausgangen
nicht kommandofahiger Module bei. Eine Fehlerinforma-
tion wird an kommandofahige Module gesendet. Diese
Module entscheiden je nach Konfiguration, ob ihre
Ausgdnge auf 0" oder einen Ersatzwert gesetzt oder die
Ausgangswerte gehalten werden. Die kommandofahigen
Module ohne Konfiguration behalten ihre aktuellen
Ausgadnge bei.

Byte 1:

Bit 1: Alle Diagnosen unterdriicken

0 deaktiviert A

Diagnose- und Alarmmeldungen werden erzeugt.

1 aktiviert

Diagnose- und Alarmmeldungen werden unterdriickt.

Bit 2: Lastspannungs-Diagnosen unterdriicken

0 deaktiviert A

Die Uberwachung der Feldversorgung V,, (vom Gateway
und von den Power-Feeding-Modulen) wird aktiviert.

Ist dieser Parameter aktiviert, der Parameter ,Diagnosen
aller Module” (siehe Bit 1) aber deaktiviert, dann wird nur die
Spannung am Gateway (iberwacht. Eine Uberwachung der
Spannung V, an den Power-Feeding-Modulen erfolgt nicht.

1 aktiviert

Eine eventuelle Uber- oder Unterschreiten von V, wird nicht
angezeigt.

Bit 3: reserviert

Bit 4: 1/O-ASSISTANT Force Mode unterdriicken

0 deaktivert

1 aktiviert A

Der I/O-ASSISTANT kann nicht per Force Mode auf das
Gateway zugreifen.
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Parametrierung
Industrielle
Automation
Tabelle 4-2: Byte/ Wert Bedeutung
Gateway- Parameter
Parameter name
(VN > VN 01-00)
Bit 5: reserviert
Bit 6: Anlauf auch bei abweichender Konfiguration
0 deaktiviert Anderungen in der Stationskonfiguration werden erst nach

einem Neustart des Gateways im Gateway gespeichert.

1 aktiviert A Es erfolgt eine dynamische Konfigurationsiibernahme
sofort nach einer Konfigurationsanderung wahrend des
Betriebs (wichtig fuir azyklische Parametrierung).

Bit 7: reserviert

4.9.2 Parameter ,Modul-Parametrierung”

Jedes Modul, das per GSDML-Datei parametrierbar ist, erhalt tiber die GSDML-Datei den zusatzlichen
Parameter ,Modul-Parametrierung”.

Hinweis
Dieser Parameter ist nicht Teil der jeweiligen Modulparameter, sondern dient nur der
Kommunikation zwischen dem Gateway und den Modulen.

Diese Erweiterung der Modulparameter ist immer erforderlich, auch wenn das Modul von
einem IO-Supervisor parametriert wird.

»Modul-Parametrierung” aktivieren

Das jeweilige Modul tibernimmt die Parameterdaten vom Controller, |O-Supervisor, I/O-ASSISTANT
o.A.

In diesem Fall werden Anderungen der Parameterdaten, die zwischenzeitlich z. B. durch den Zugriff
eines Konfigurationstools o. A. vorgenommen wurden, durch den giiltigen Parameterdatensatz
Uberschrieben.

»Modul-Parametrierung” deaktivieren

Anderungen der Parameterdaten werden vom Modul ignoriert. Es werden die gespeicherten
Parameter verwendet.

Hinweis

Ist die ,Modul-Parametrierung” deaktiviert und ein defektes Modul muss gegen ein neues
ausgetauscht werden, muss das Gateway beim Modulaustausch bei eingeschalteter U,
betrieben werden, damit die zuvor eingestellten Modul-Parameter auch fiir das neue Modul
erhalten bleiben.

U, muss dabei abgeschaltet und die Station vom Feldbus getrennt sein. In diesem Fall werden
die zuletzt fiir das auszutauschende Modul definierten Parameter vom Gateway in das neue
Modul geschrieben.
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4.9.3 Parameter der Module

Digitale Eingabemodule
BL20-4DI-NAMUR

Tabelle 4-3: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara- - Bedeutung
meter
A Default- 0 bis 3 0 Eingangsfilter x 0 = deaktivieren
Einstellungen - (Eingangsfilter 0,25 ms) A
1 = aktivieren
- (Eingangsfilter 2,5 ms)
1 Digitaleingang x 0=normal A
1 =invertiert
2 Kurzschlussiiberwachung x 0 = deaktivieren A
1 = aktivieren
3 Kurzschlussdiagnose x 0 = deaktivieren A
1 = aktivieren
4 Drahtbruchiiberwachung x 0 = deaktivieren A
1 = aktivieren
5 Drahtbruch-diagnose x 0 = deaktivieren A
1 = aktivieren
6 Eingang bei Diagnose x 0 = Ersatzwert ausgeben A
1 = Momentanwert halten
7 Ersatzwert bei Diagnose x O=ausA
1=ein
Analoge Eingabemodule
BL20-1AI-1(0/4...20MA)
Tabelle 4-4: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara- ~
meter 0 Strommodus 0=0..20mAA
A Default- 1=4.20mA
Einstellung : :
1 Werte- Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
1 =12 Bit (linksblindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
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Parametrierung
Industrielle
Automation
BL20-2AlI-1(0/4...20MA) (1 Byte pro Kanal)
Tabelle 4-5: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara- ~
meter 0/1 0 Strommodus 0=0.20mAA
A Default- 1=4.20mA
Einstellung B B
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
1 =12 Bit (linksbiindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
3 Kanal 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
BL20-1AI-U(-10/0...+10VDCQ)
Tabelle 4-6: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-
meter 0 0 Spannungsmodus 0=0..10VA
A Default- 1=-10..+10V
Einstellung . .
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
1 =12 Bit (linksbiindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
BL20-2AI-U(-10/0...+10VDC) (1 Byte pro Kanal)
Tabelle 4-7: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-
meter 0/1 0 Spannungsmodus 0=0..10VA
1=-10..+10V
A Default- 1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
Einstellung
1 =12 Bit (linksbiindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
3 Kanal 0 = aktivieren A

1 = deaktivieren
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BL20-2AI-PT/NI-2/3 (2 Byte pro Kanal)

Tabelle 4-8: Byte Bit

Parametername

Wert

Modulpara-

meter 0/2 0

Netzunterdriickung

0=50HzA

0=60Hz

A Default- 1
Einstellung

Werte-Darstellung

0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A

1 =12 Bit (linksblindig)

Diagnose

0 = freigeben A

1 =sperren

Kanal

0 = aktivieren A

1 = deaktivieren

bis 4

Element

0000 = Pt100, -200...850 °CA
0001 =Pt100, -200...150 °C
0010 =Ni100, -60...250 °C
0011 =Ni100, -60...150 °C
0100 = Pt200, -200...850 °C
0101 = Pt200, -200...150 °C
0110 = Pt500, -200...850 °C
0111 = Pt500, -200...150 °C
1000 = Pt1000, -200...850 °C
1001 = Pt1000, -200...150 °C
1010 = Ni1000, -60...250 °C
1011 =Ni1000, -60...150 °C
1100 = Widerstand, 0...100 Q
1101 = Widerstand, 0...200 Q
1110 = Widerstand, 0...400 Q
1111 = Widerstand, 0...1000 Q2

1/3 0

Messbetriebsart

0 =2-LeiterA

1 = 3-Leiter

4-28
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Parametrierung
Industrielle
Automation
BL20-2AI-THERMO-PI (2 Byte Parameter pro Kanal)
Tabelle 4-9: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara- -
meter 0/1 0 Netzunterdriickung 0=50HzA
0=60Hz
A Default- 1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
Einstellung
1 =12 Bit (linksbiindig)
2 Diagnose 0 =freigeben A
1 =sperren
3 Kanal 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
7 Element 0000 =Typ K, -270..1370 °CA
bis 4 0001 =Typ B, +100...1820 °C

0010 = Typ E, -270...1000 °C
0011 =Typ J,-210...1200 °C
0100 = Typ N, -270...1300 °C
0101 =Typ R, -50...1760 °C
0110 =Typ S, -50..1540 °C
0111 =Typ T, -270...400 °C
1000 = £50 mV

1001 =+100 mV

1010 = +£500 mV

1011 =+1000 mV

.. = reserviert
BL20-4AI-U/I (1 Byte Parameter pro Kanal)
Tabelle 4-10: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara- - X ~
meter 0 bis 3 0 Bereich 0=0..10V/0..20mAARA
1=-10..+10V/4..20 mA
A Default- 1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
Einstellung
1 =12 Bit (linksbiindig)
2 Diagnose 0 =freigeben A
1 =sperren
3 Kanal 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
4 Betriebsart 0 =Spannung A

1 =Strom
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BL20-4AI-TC (1 Byte Parameter pro Kanal)

Tabelle 4-11: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara- - -
meter Obis3 0 reserviert

1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
A Default- 1 =12 Bit (linksbiindig)

Einstellung
2 Diagnose 0 =freigeben A
1 =sperren
3 Kanal x 0 = aktivieren A

1 = deaktivieren

4 Element Kx 0000 =Typ K, -270...1370 °CA
0001 =Typ B, +100...1820 °C
0010 =Typ E, -270...1000 °C
0011 =Typ J,-210...1200 °C
0100 =Typ N, -270...1300 °C
0101 =Typ R, -50...1760 °C
0110 =Typ S, -50...1540 °C
0111 =TypT,-270...400 °C
1000 = +50 mV
1001 =+100 mV
1010 = +500 mV
1011 =+1000 mV
1100 =Typ K, -454..2498 °F
1101 =Typ J,-346..2192 °F
1110=Typ C 0..2315°C
1M11=TypG 0..2315°C
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BL20-2AIH-I
Tabelle 4-12: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-
meter
A Default- 0 0 Kanal 0 = aktivieren A
Einstellung (Kanal 1)
1 = deaktivieren
1 Kurzschluss-Diagnose 0 = sperren
1 = freigeben A
2 Drahtbruch-Diagnose 0 = sperren
1 =freigeben A
3+4 Betriebsart 0=0...20mA
(HART-Status-Pollen nicht moglich)
1=4...20mA
(HART-Status-Pollen nicht mdglich)
2=4...20 mA HART aktiv A
Zyklische Pollen des HART-Status ist aktiviert.
5+6 reserviert
7 HART-Diagnose 0 =freigeben A
1 =sperren
1 0+1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
(Kanal 1)
1=NE43
2 = Extended Range
2+3 analog zu Byte 0 + 1
(Kanal 2)
4 HART-Variable A Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.
0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1
1 =Kanal 2
6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des angeschlos-

senen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-12:
Modulpara-
meter

Byte

Bit Parametername

Wert

HART-Variable B

Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des angeschlos-
senen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)

HART-Variable C

Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des angeschlos-
senen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)

HART-Variable D

Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des angeschlos-
senen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)
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Parametrierung

BL20-E-8AI-U/I-4PT/Ni (1 Byte pro Kanal)

Industrielle

Automation

Tabelle 4-13: Byte Bit Parameterna Wert Bedeutung
Modulpara- me
meter
A Default- 0 bis 7 0 bis 5 Betriebsart 000000 Spannung, -10...10 VDC, Standard A
Einstellung
B 3-Leiter-Mes- 000001 Spannung, 0...10 VDC, Standard
sung: lediglich
der erste der 000010 Spannung, -10...10 VDC, NE 43
beteiligten 000011 Spannung, 0...10 VDC, NE 43
Kandle ist ent-
sprechend zu 000100 Spannung, -10...10 VDC, Extended Range
parametrieren
Die Parametrie- 000101 Spannung, 0...10 VDC, Extended Range
rung des jeweils -
sweiten Kanals 000110 reserviert
ist ohne Auswir- 000111 reserviert
kung.
001000 Strom, 0...20 mA, Standard
001001 Strom, 4...20 mA, Standard
001010 Strom, 0...20 mA, NE 43
001011 Strom, 4...20 mA, NE 43
001100 Strom, 0..20 mA, Extended Range
001101 Strom, 4..20 mA, Extended Range
001110 reserviert
001111 reserviert
010000 Pt 100, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010001 Pt 100, -200°C...150 °C, 2-Leiter
010010 Pt 200, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010011 Pt 200, -200°C...150 °C, 2-Leiter
010100 Pt 500, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010101 Pt 500, -200°C...150 °C, 2-Leiter
010110 Pt 1000, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010111 Pt 1000, -200°C...150 °C, 2-Leiter
011000 Pt 100, -200°C...850 °C, 3-Leiter B
011001 Pt 100, -200°C...150 °C, 3-Leiter B
011010 Pt 200, -200°C...850 °C, 3-Leiter B
011011 Pt 200, -200°C...150 °C, 3-Leiter B
011100 Pt 500, -200°C...850 °C, 3-Leiter B
011101 Pt 500, -200°C...150 °C, 3-Leiter B
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-13: Byte Bit

Parameterna Wert

Bedeutung

Modulpara- me
meter
Obis7 Obis5  Betriebsart 011110 Pt 1000, -200°C...850 °C, 3-Leiter B
011111 Pt 1000, -200°C...150 °C, 3-Leiter B
100000 Ni 100, -60 °C...250 °C, 2-Leiter
100001 Ni 100, -60°C...150 °C, 2-Leiter
100010 Ni 1000, -60 °C...250 °C, 2-Leiter
100011 Ni 1000, -60°C...150 °C, 2-Leiter
100100 Ni 1000TK5000, -60 °C...250 °C, 2-Leiter
100101 reserviert
100110 reserviert
100111 reserviert
101000 Ni 100, -60 °C...250 °C, 3-Leiter
101001 Ni 100, -60°C...150 °C, 3-Leiter
101010 Ni 1000, -60 °C...250 °C, 3-Leiter
101011 Ni 1000, -60°C...150 °C, 3-Leiter
101100 Ni 1000TK5000, -60 °C...250 °C, 3-Leiter
101101 reserviert
101110 reserviert
101111 reserviert
110000 Widerstand, 0...250 Q
110001 Widerstand, 0...400 Q
110010 Widerstand, 0...800 Q
110011 Widerstand, 0..2000 Q
110100 Widerstand, 0...4000 QQ
110101 reserviert
bis
111110
111111 deaktiviert
6 Werte-Darstel- 0 Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
lung Kx 1 12 Bit (linksblindig)
7 Diagnose Kx 0 freigeben A

1 sperren
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Parametrierung

Analoge Ausgabemodule
BL20-1AO-1(0/4..20MA)

Industrielle
Automation

Tabelle 4-14:

Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Byte Bit Parametername Wert
0 0 Strommodus 0=0..20mAA
1=4..20mA
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
1 =12 Bit (linksbiindig)
2 reserviert
bis 7
1 Ersatzwert Low Byte
2 Ersatzwert High Byte

BL20-2A0-1(0/4..20MA) (3 Byte pro Kanal)

Tabelle 4-15:

Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Byte Bit Parametername Wert
0/3 0 Strommodus 0=0..20mAA
1=4.20mA
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
1 =12 Bit (linksblndig)
2 reserviert
3 Kanal 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
4 reserviert
bis 7
1/4 Ersatzwert Low Byte
2/5 Ersatzwert High Byte
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Technische Eigenschaften

BL20-2A0-U(-10/0...+10VDC) (3 Byte pro Kanal)

Tabelle 4-16: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-
meter 0/3 0 Spannungsmodus 0=0..10VA
1=-10..+10V
A Default- 1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
Einstellung
1 =12 Bit (linksblindig)
2 reserviert
3 Kanal 0 = aktivieren A
1 = deaktivieren
4 reserviert
bis 7
1/4 Ersatzwert Low Byte
2/5 Ersatzwert High Byte
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Parametrierung
Industrielle
Automation
BL20-2A0H-I
Tabelle 4-17: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-
meter
A Default-
Einstellung
0 0 Kanal 0 = aktivieren A
(Kanal 1) .
1 = deaktivieren
1 Diagnose 0 =sperren A
1 =freigeben
3+4 Betriebsart Kx 0=0...20mA
(HART-Status-Pollen nicht moglich)
1=4...20mA
(HART-Status-Pollen nicht mdglich)
2=4...20 mA HART activeA
(Zyklische Pollen des HART-Status ist akti-
viert.)
7 HART-Diagnose Kx 0 = freigeben A
1 =sperren
1 0+1 Werte-Darstellung Kx 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
(Kanal 1)
1=NE43
2 = Extended Range
6+7 Verhalten bei Modulbusaus-
fall Ax
2+3 Ersatzwert Ax
(Kanal 1)
4 bis 7 analog zu Bytes 0 bis 3
(Kanal2)
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-17:
Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Byte

Bit Parametername

Wert

HART-Variable A

Definiert den Kanal, von dem die HART-Vari-
able gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des ange-
schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primére Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)

HART-Variable B

Definiert den Kanal, von dem die HART-Vari-
able gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des ange-
schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primére Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)

10

HART-Variable C

Definiert den Kanal, von dem die HART-Vari-
able gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des ange-
schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primére Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)
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Parametrierung
Industrielle
Automation
Tabelle 4-17: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-
meter
A Default-
Einstellung
11 HART-Variable D Definiert den Kanal, von dem die HART-Vari-
able gelesen wird.
0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1
1 =Kanal 2
6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des ange-

schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Priméare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)
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Technische Eigenschaften

BL20-E-4A0-U/I (3 Byte pro Kanal)

Tabelle 4-18: Byte Bit Parametername Wert Bedeutung
Modulpara-
meter
A Default- 0/3/6/9 0bis3  Betriebsart Kx 000000 Spannung, -10...10 VDC, Standard A
Einstellung
000001 Spannung, 0...10 VDC, Standard

000010 Spannung, -10...10 VDC, NE 43

000011 Spannung, 0..10 VDC, NE 43

000100 Spannung, -10...10 VDC, Extended Range

000101 Spannung, 0...10 VDC, Extended Range
000110 reserviert
000111 reserviert

001000 Strom, 0...20 mA, Standard

001001 Strom, 4...20 mA, Standard

001010 Strom, 0...20 mA, NE 43

001011 Strom, 4...20 mA, NE 43

001100 Strom, 0...20 mA, Extended Range

001101 Strom, 4...20 mA, Extended Range
001110 reserviert
001111 deaktiviert
4 Werte-Darstel- 0 Integer (15 Bit + Vorzeichen) A
lung Kx P
1 12 Bit (linksbiindig)
5 Diagnose Kx 0 freigeben A
1 sperren
6+7 Ersatzwertaus- 00 Ersatzwert ausgeben
wahl Ax
01 Momentanwert halten
10 Min. Wert ausgeben
11 Max. Wert ausgeben
1/4/7/ Ersatzwert LOW-
10 Byte Ax
2/5/8/ Ersatzwert Ax
11 HIGH-Byte
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Parametrierung

Technologiemodule

BL20-1RS232

Industrielle
Automation

Tabelle 4-19: Byte Bit

Parametername

Wert

Modulpara-

meter

A Default- 0 3
Einstellung bis 0

Bituibertragungsrate

0000= 300 Bit/s
0001 = 600 Bit/s
0010= 1200 Bit/s
0100 = 2400 Bit/s
0101 = 4800 Bit/s
0110= 9600 Bit/s A
0111 = 14400 Bit/s
1000 = 19200 Bit/s
1001 = 28800 Bit/s
1010 = 38400 Bit/s
1011 = 57600 Bit/s
1100 = 115200 Bit/s
reserviert

5+4

reserviert

6

DisableReducedCtrl

Konstante Einstellung:

Die Diagnosemeldungen werden in Byte 6 der
Prozess-Eingabedaten dargestellt (unab-
hangig von ,Diagnose”).

Byte 6 der Prozessausgabedaten enthalt zwei
Bit, mit denen eine Loschung des Empfangs-
bzw. Sendepuffers ausgeldst werden kann.
Byte 7 enthalt das Status bzw. das Control-
Byte. Nutzdaten werden in den Bytes 0 -5
dargestellt.

Diagnose

0 = freigeben A
- Diagnose aktiviert:
Betroffen ist die feldbusspezifische
separate Diagnosemeldung, nicht die in
den Prozesseingabedaten eingebettete
Diagnose.

1 =sperren
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-19:

Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Byte Bit

Parametername

Wert

Stopbits

0=1BitA

1=2Bit

2+1

Paritat

00 = keine

01 =ungerade A
— Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die
Anzahl der auf 1 gesetzten Bits (Daten und
Paritatsbit zusammen) ungerade ist.

10 = gerade
- Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die
Anzahl der auf 1 gesetzten Bits (Daten und
Paritatsbit zusammen) gerade ist.

Datenbits

0=7A
- Die Anzahl der Datenbits ist 7.

1=8
- Die Anzahl der Datenbits ist 8.

bis 5

Datenflusskontrolle

00 = keine A
— Die Datenflusskontrolle ist ausgeschaltet.
01 ="“XON/XOFF”
- Software handshake (XON/XOFF) ist
eingeschaltet.
10 =“RTS/CTS”
— Hardware handshake (RTS/CTS) ist
eingeschaltet.

7+6

reserviert

XON-Zeichen

0-255(17 A)

XON-Zeichen:

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertra-
gung von Daten des Datenendgerates zu
starten.

XOFF-Zeichen

0-255(19A)

XOFF-Zeichen:

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertra-
gung von Daten des Datenendgerdates zu
stoppen.
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Parametrierung

BL20-1RS485/422

Industrielle
Automation

Tabelle 4-20:

Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Byte Bit Parametername

Wert

0 3bis0  Bitlibertragungsrate

0000= 300 Bit/s
0001 = 600 Bit/s
0010= 1200 Bit/s
0100 = 2400 Bit/s
0101 = 4800 Bit/s
0110= 9600 Bit/s A
0111 = 14400 Bit/s
1000 = 19200 Bit/s
1001 = 28800 Bit/s
1010 = 38400 Bit/s
1011 = 57600 Bit/s
1100 = 115200 Bit/s
reserviert

4 Select RS485

0 = Parametrierung des Moduls als RS422

1 = Parametrierung des Moduls als RS485

5 reserviert

6 DisableReducedCtrl

Konstante Einstellung:

Die Diagnosemeldungen werden in Byte 6 der
Prozess-Eingabedaten dargestellt (unab-
héngig von ,Diagnose”).

Byte 6 der Prozessausgabedaten enthalt zwei
Bit, mit denen eine Loschung des Empfangs-
bzw. Sendepuffers ausgeldst werden kann.
Byte 7 enthalt das Status bzw. das Control-
Byte. Nutzdaten werden in den Bytes 0-5
dargestellt.

0 7 Diagnose

0 =freigeben A

1 =sperren

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN

4-43



Technische Eigenschaften

Tabelle 4-20: Byte Bit
Modulpara-
meter

Parametername

Wert

Stopbits

0=1BitA

1=2Bit

2+1

Paritat

00 = keine

01 =ungerade A

Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl
der auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritatsbit
zusammen) ungerade ist.

10 = gerade

Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl
der auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritatsbit
zusammen) gerade ist.

Datenbits

0=7A
Die Anzahl der Datenbits ist 7.

0=8A
Die Anzahl der Datenbits ist 8.

XON-Zeichen

0-255(17A)

nur im RS422-Betrieb:

XON-Zeichen:

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertra-
gung von Daten des Datenendgerates zu
starten.

XOFF-Zeichen

0-255(19A)

nur im RS422-Betrieb:

XOFF-Zeichen:

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertra-
gung von Daten des Datenendgerates zu
stoppen.
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. TURCcC K
Parametrierung

Industrielle
Automation

BL20-1SSI

Tabelle 4-21: Byte Bit Parametername Wert
Modulpara-

- Bedeutung
meter

A Default- 0 4 bis 0 reserviert
Einstellung

5 Geber-Datenleitungs-Priifung 0 = aktivieren A
Datenleitung wird auf NULL iberpruft.

1 = deaktivieren
Nach dem letzten giiltigen Bit wird nicht
geprift, ob die Datenleitung NULL liefert.

7+6 reserviert

1 3bis0  Anzahl ungiiltiger Bits 0000 bis 1111:

(LSB) Anzahl ungiiltiger Bits des vom SSI-Geber
gelieferten Positionswertes an der LSB Seite.
Die signifikante Wortbreite des an den
Modulbus-Master libertragenen Positions-
wertes ist folglich:
SSI_FRAME_LEN -INVALID_BITS_MSB-
INVALID_BITS_LSB.
Die ungiiltigen Bits LSB-seitig werden durch
Rechtsschieben des Positionswertes, begin-
nend mit dem LSB, entfernt.
(Default 0 Bit = 0x0).
Grundsatzlich muss INVALID_BITS_MSB +
INVALID_BITS_LSB kleiner sein als
SSI_FRAME_LEN.

1 6 bis4  Anzahl ungdltiger Bits (MSB) 000 bis 111
Anzahl ungiltiger Bits des vom SSI-Geber
gelieferten Positionswertes an der MSB Seite.
Die signifikante Wortbreite des an den
Modulbus-Master tGibertragenen Positions-
wertes ist folglich:
SSI_FRAME_LEN - INVALID_BITS_MSB -
INVALID_BITS_LSB.
Die ungiiltigen Bits MSB-seitig werden durch
Maskierung des Positionswertes auf Null
gesetzt.
Grundsatzlich muss INVALID_BITS_MSB +
INVALID_BITS_LSB kleiner sein als
SSI_FRAME_LEN.
Default: 0 = Ohex

7 reserviert

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN 4-45



Technische Eigenschaften

Tabelle 4-21: Byte Bit Parametername Wert

Modulpara- - Bedeutung

meter

A Default- 2 3bis0  Bitlibertragungsrate 0000 = 1000000 Bit/s
Einstellung 0001 = 500000 Bit/s A

0010 = 250000 Bit/s
0011 = 125000 Bit/s
0100 = 100000 Bit/s
0101 = 83000 Bit/s
0110= 71000 Bit/s
0111 = 62500 Bit/s

reserviert
7 bis 4 reserviert
3 5bis0  Anzahl 00000 bis 100000
Datenrahmenbits Anzahl der Bits des SSI-Daten-Frames. Grund-

satzlich muss SSI_FRAME_LEN groBer sein als
INVALID_BITS.
Default: 25 = 19hex

6 reserviert

7 Datenformat binar kodiert A

SSI-Geber sendet Daten im Binar-Code

GRAY kodiert
SSI-Geber sendet Daten im Gray-Code
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Parametrierung
Industrielle
Automation
BL20-E-1SWIRE
Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 1 reserviert frei MC MNA Konfigura- | Disable Cfg frei
tion
Byte 2 frei Unuxerr TYPerr TYPineo PKZgrr PKZ ko SDerr SDinro
Byte 3 reserviert
Byte 4 reserviert (Lifeguardingzeit bis Version VN 01-03)
Byte 5 SCpincS8 SCpineS7 SCpiacS6 SCpincS5 SCpincS4 SCpiacS3 SCpiacS2 SCpiacS1
Byte 6 SCppgS16 | SCpacS15 | SCpacS14 | SCpueS13 | SCpacS12 | SCpaeS1l | SCpaS10 | SCpacS9
Byte 7 reserviert
Byte 8 reserviert
Byte 9 - Typkennung Slave 1 - 16
24

Die folgende Tabelle erldutert die Aussage der Parameterbits:

Tabelle 4-22:

Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Parameter Wert
name

Byte 1

Disable Cfg Wird beim Einschalten (Power-Up) festgestellt, dass der physikalische Aufbau des
SWIRE-Stranges mit der im BL20-E-1SWIRE gespeicherten Konfiguration nicht tiberein-
stimmt (LED SW blinkt), muss der physikalische Aufbau des SWIRE-Stranges im BL20-E-
1SWIRE gespeichert werden.

0 =inaktivA

Manuelle SWIRE-Konfiguration:

Um den physikalischen Aufbau des SWIRE-Stranges im BL20-E-1SWIRE
zu speichern, muss der CFG-Taster des BL20-E-1SWIRE manuell
gedriickt werden (funktioniert nur, wenn LED SW blinkt).

1 = aktiv

Automatische SWIRE-Konfiguration:

Stimmt beim Einschalten (Power-Up), der physikalische Aufbau des
SWIRE-Stranges mit der im BL20-E-1SWIRE gespeicherten Konfigura-
tion nicht tberein, wird der physikalische Aufbau automatisch im
BL20-E-1SWIRE gespeichert.

Konfigura-  SPS Konfigurationsprifung
tion Ist die SPS-Konfigurationspriifung aktiviert, wird die im BL20-E-1SWIRE gespeicherte
Konfiguration mit der in der SPS parametrierten SOLL-Konfiguration verglichen.

0 =aktiva

Die im BL20-E-1SWIRE gespeicherte Konfiguration wird mit der in der
SPS parametrierten SOLL-Konfiguration verglichen. Es werden nur
SWIRE-Teilnehmer im SWIRE-Strang akzeptiert, deren vollstandige
Geratekennung mit der SOLL-Konfiguration tGbereinstimmt.

1 = inaktiv

Es werden alle Teilnehmer ohne Priifung der Geratekennung in 4Bit
INPUT / 4Bit OUTPUT abgebildet.
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-22: Parameter Wert

Modulpara- name
meter

Byte 1

MNA
aktiv/
passiv

Konfigurationspriifung
Strang- oder Teilnehmer-orientierte Konfigurationspriifung (ohne Funktion, wenn MC =
1)

0 = Strang Ist die SPS-Konfigurationspriifung aktiviert, wird der Datenaustausch

orientiert A nur gestartet, wenn die im BL20-E-1SWIRE gespeicherte Konfiguration
mit der in der SPS parametrierten SOLL-Konfiguration vollstandig
ibereinstimmt. Anderung im Strang wihrend des Betriebs, fiihrt zum
Abbruch.

1=Teilnehmer Ist die SPS-Konfigurationspriifung aktiviert, wird der Datenaustausch

orientiert mit allen SWIRE-Teilnehmern gestartet, die der in der SPS paramet-
rierten SOLL-Konfiguration entsprechen. Die SWIRE-Teilnehmer, die
der in der SPS parametrierten SOLL-Konfiguration nicht entsprechen,
gehen nicht in den Datenaustausch.

MC

Moeller Konform (ab Version VN 01-04)
Verhalten des BL20-E-1SWIRE gemal3 Moeller SWIRE Conformance Kriterien.

inaktiv A Standardverhalten

aktiv Der BL20-E-1SWIRE Master verhalt sich entsprechend der Moeller
SWIRE Conformance Kriterien (siehe Handbuch D300716).

SDINFO

Feld -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose Infofeld SDggsSx aktivieren. Sobald ein Slave des Stranges sein Fehlerbit
setzt, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert

inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Byte 2

SDERR

Gemeinschaftsfehler -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose SD¢g aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges sein Fehlerbit setzt,
wird in dies je nach Parametrierung als Sammelfehler gemeldet.

0 = aktiv A Sammeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert

I:)KZINFO

Feld -PKZ Fehler-
Slave Diagnose Infofeld PKZp;Sx aktivieren. Sobald ein SWIRE-DIL-Slave des Stranges
sein PKZ-Bit I6scht, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

0 = aktiv A Einzeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert
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Tabelle 4-22: Parameter Wert
Modulpara- name
meter
Byte 2
PKZpq Gemeinschaftsfehler -PKZ Fehler-
Slave Diagnose PKZg; aktivieren. Sobald nur ein SWIRE-DIL-Slave des Stranges sein PKZ-
Bit 16scht, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.
0 = aktiv A Sammeldiagnose ist aktiviert
1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert
TYPneo Feld -Konfigurationsfehler -
Sobald ein Slave des Stranges nicht der Sollkonfiguration entspricht und damit nicht in
Betrieb genommen werden kann, wird je nach Parametrierung dieses individuell als
Fehler gemeldet.
0 = aktiv A Einzeldiagnose ist aktiviert
1 = inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert
TYPgrr Gemeinschaftsfehler -Konfigurationsfehler-
Slave Diagnose TYP aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges nicht richtig konfi-
guriert ist, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.
0 = aktiv A Sammeldiagnose ist aktiviert
1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert
Uauxers Fehlermeldung -U, -
System Diagnose U s aktivieren. Sobald die Versorgungsspannung einen Pegel
unterschreitet, bei dem die Funktion der Relais nicht gewahrleistet ist, wird dies durch
eine Fehlermeldung U, yers 9emeldet.
0 = aktiv A Fehlermeldung U yg aktiviert
1 =inaktiv Fehlermeldung U, xrg Nicht aktiviert
Byte 3 reserviert
Byte 4
reserviert ~ War bis Version VN 01-03: Lifeguardingzeit der SWIRE-Teilnehmer.
(Lifeguar- - — -
ding-zeit 0x02-0xFF Lifeguarding time der SWIRE Teilnehmer
nur bis 0x64 A Vorgabe der Lifeguardingzeit, Timeout-Zeit bis zum selbsttatigen
Version Rucksetzen der Teilnehmer bei Kommunikationsausfall. (n * 10ms)
VNO1-03) (Default 1s)
OxFF: Lifeguarding aus
Byte 5 +6
SDpjacSX Eingangsbit -Kommunikationsfehler Teilnehmer x-

Die Slave Diagnose aus Byte 1/ Bit 7 wird in die Riickmeldeschnittstelle als Bit4 Gber-
nommen

0 = aktiv A SDpiagSx wird libernommen

1 = inaktiv SDp S wird nicht ibernommen
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Technische Eigenschaften

Tabelle 4-22: Parameter Wert
Modulpara- name
meter

Byte7 +8 reserviert

Byte 9 bis
24
Gerateken- Soll-Vorgabe des TYPs fir den LIN Teilnehmer der Position x im SWIRE Strang
nung Slave
X 0x20 SWIRE-DIL-MTB (: OxFF)
OxFF Grundeinstellung (kein Teilnehmer)

BL20-E-2CNT-2PWM (siehe separates Handbuch zum Modul, D301223, ,BL20 - I/0-MODULE BL20-
E-2CNT-2PWM*, Kapitel 2)

BL20-2RFID-S/ -A(siehe RFID-Dokumentation www.turck.de)
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4.10 Beschreibung der Nutzdaten fiir azyklische Dienste

Der azyklische Datenaustausch wird mit Hilfe der Record-Data-CRs (CR-> Communication Relation)
durchgefihrt.

Uber diese Record Data-CRs wird das Lesen und Schreiben folgender Dienste abgewickelt:
Schreiben von AR-Daten
Schreiben von Konfigurationsdaten
Lesen und Schreiben von Gerdtedaten
Lesen von Diagnosedaten
Lesen der I/O-Daten
Lesen der Identification Data Objects (I&M Funktionen)

Lesen der Differenzen zwischen erwarteten und gesteckten Modulen

4.10.1 Beschreibung der azyklischen Gateway-Nutzdaten

Tabelle 4-23: Index Name Daten-typ r/w Bemerkung
Gat'eway Appli- (dez.)
cation Instance
1 Gateway-Parameter WORD r/'w  Parameterdaten des Gateways
2 Gateway- STRING r Bezeichnung des Gateways
Bezeichnung
3 Gateway-Revision STRING r Firmware-Revision des Gateways
4 Vendor-ID WORD r Identnummer fiir TURCK
5 Gateway-Name STRING r Dem Gateway zugewiesener Gera-
tename
6 Gateway-Typ STRING r Geratetyp des Gateways
7 Device-ID WORD r Identnummer des Gateways
8 bis reserviert
23
24 Gateway-Diagnose WORD r Diagnosedaten des Gateways
25 bis 31 reserviert
32 Modul-Input-Liste Array of r Liste aller Input-Kanale der Station
BYTE
33 Modul-Output-Liste Array of r Liste aller Output-Kanale der
BYTE Station
34 Modul-Diag.-Liste Array of r Liste aller Moduldiagnosen
BYTE
35 Modul-Parameter-Liste Array of r Liste aller Modulparameter
(0x23) BYTE
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Tabelle 4-23: Index Name Daten-typ r/w Bemerkung
Gateway Appli- (dez.)
cation Instance :
36 bis reserviert
45039
45040 I&MO-Funktionen r Identification & Maintenance-
Dienste
45041 bis I&M1 bis IM15-Funktionen zur Zeit nicht unterstiitzt
45055

4.10.2 Beschreibung der azyklischen Modul-Nutzdaten

Tabelle 4-24: Index (dez.) Name Daten-typ r/w Bemerkung
Modul-Nutz-
daten
1 Modul-Parameter spezifisch  r/w  Parameter des Moduls
2 Modul-Typ ENUM r Angabe des Modultyps
UINTS8
3 Modul-Version UINT8 r Firmware-Version des Moduls
4 Modul-ID DWORD r Identnummer des Moduls
5bis 18 reserviert
19 Input-Daten spezifisch Inputdaten des jeweils referen-
zierten Moduls
20 bis 22 reserviert
23 Output-Daten spezifisch  r/w  Outputdaten des jeweils referen-
zierten Moduls
24 bis 31 reserviert
32 bis 255  Profil-spezifisch Diese Indizes sind reserviert fiir die Daten bestimmter

Modul-Profile (z. B. RFID). Die Festlegungen der Profil-
Indizes entnehmen Sie bitte den jeweiligen Modulbe-
schreibungen.
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Kopplung des PROFINET -Gateways an eine Siemens-Steuerung S7

5.1 Anwendungsbeispiel

5.1.1 Allgemeines

Um die Kopplung eines BL20-Gateways fir PROFINET BL20-E-GW-PN mit einer Siemens-Steuerung S7
zu konfigurieren, wird das Software-Paket ,SIMATIC Manager”, Version 5.5 der Firma Siemens verwen-
det.

5.1.2 Beispielnetzwerk

Siemens-Steuerung S7, CPU 315-2 PN/DP, 6ES7 315-2EH14-0ABO, V3.2
IP-Adresse 192.168.144.112

Siemens-Switch, 4-Port (2 RJ45, 2 LWL)

— Geratename: SCALANCE-X202-2P IRT
— IP-Adresse: 192.168.144.166

ET200S, IM-151-3 PN

— Geratename: ET200-S

— |IP-Adresse: 192.168.144.188

BL20-E-GW-PN
Gateway zur Kopplung an PROFINET mit der BL20-Beispielstation (siehe Tabelle 5-1: Beispielstation)

— Geratename: noch nicht zugewiesen

— IP-Adresse: noch nicht zugewiesen

Tabelle 5-1: Modul Datenbreite
Beispielstation Prozesseingabe Prozessausgabe
GW BL20-E-GW-PN

BL20-2DI-24VDC-P 2 Bit -
BL20-4DI-24VDC-P 4 Bit -
BL20-16DI-24VDC-P 2 Byte -
BL20-2AI-1(0/4...20MA) 4 Byte -
BL20-2AI-U(-10/0...+10VDC) 4 Byte -
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5.1.3 Neues Projekt im Simatic Manager
1 Legen Sie im Simatic Manager iber den Menipunkt ,Datei — neu” ein neues Projekt an.

2 Fugen Sie dem Projekt liber ,Einfligen — Station..."eine Simatic-Station hinzu. In diesem Beispiel
handelt es sich um eine ,Simatic 300-Station”.

Abbildung 5-1:
Einfiigen einer
Simatic Station

K SIMATIC Manager, - [BL20-E-GW-PN|-- C:\Programme\Siem

%Datei Bearbeiten Fa(yli Ziglsystemn  Ansicht  Extras  Fenster

1 SIMATIC 400-Skation
ATIC 300 kian

3 SIMATIC H-Skation

4 SIMATIC PC-Skation

5 Andere Station

& SIMATIC 55

7 PEIPC

ubnetz
Prograrnm 3

Die Konfiguration des PROFINET -Netzwerkes erfolgt anschlieBend im Hardware-Konfigurator der Soft-
ware.

5.1.4 Einstellen der PG/PC-Schnittstelle

Um die Kommunikation zwischen der Steuerung und lhrem PG/PC (iber Ethernet aufbauen zu kénnen,
muss die entsprechende Schnittstelle/Netzwerkkarte des PGs/PCs aktiviert werden.

Die Einstellung der Schnittstelle erfolgt tiber den Dialog ,PG/PC-Schnittstelle einstellen”.

Dieser kann in der Simatic Software beispielsweise tiber den Menlpunkt ,Extras — PG/PC Schnittstelle
einstellen..."gedffnet werden, oder aber direkt Giber die Windows-Systemsteuerung Ihres PGs/PCs..

Abbl/dung 5-2: K SIMATIC Manager - [BL20-E-GW-PN -- C:\Programme\Siemens\Step 7\s 7proj\BL 20-E-(

Menu ,,PG/PC % Datei  EBeatbeiten Einflgen  Zielsystem  Ansicht NSAGEEN Fenster  Hilfe

SChnittSte//e 0= g? 1] I Einstellungen... Chr+-A+E

. Zugriffsschutz b E

e[nste”en “ o . Anderungsprotokoll 3
Texthibliotheken ]
Sprache fiir Anzeigegerate. ..
Texte mehrsprachig verwalten »
Referenzdaten 3

Metz konfigurisren

ProzeBdiagnaose projekkisren

Chx-Daten 3

PG{PC-Schnittstelle einstellen. ..
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Kopplung des PROFINET -Gateways an eine Siemens-Steuerung S7

5.1.5 Einlesen der GSDML-Dateien

1 Im Hardware-Konfigurator ,HW Konfig” 6ffnen Sie ,Extras — GSD-Dateien installieren...” den Dialog
zum Installieren neuer GSD-Dateien.

Abbl/dung 5-3: [ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BL20-E-GW-PH]
GSD—DateI Eﬂ] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht m Fenster Hilfe
inSta//ieren 0= E"' [ir% é ﬁ hﬁﬂl Ej Einstellungen... Chr+Alt+E
Metz konfigurieren
Katalogprofile bearbeiten
Katalog aktualisieren
Hw-Updates installieren. ..
GSD-Dateien inst M.
Suche in Service & Support...
2 Definieren Sie tber ,Durchsuchen” den Ablageort der TURCK-GSDML-Dateien, installieren Sie diese
und fligen Sie so das Gateway zum Hardware-Katalog hinzu.
Abbildung 5-4: X

GSDML-Datei
installieren

5-4

GSD-Datejen installieren

G5D-Dateien installieren:

| auz dem Verzeichniz hd

C:ADokumente und Einstellungentscheuech\DeskiopiKonfig files

Durchsuchen ...

EKFFa5.gsd
TRCKFF35.9sg

Wersion

Ausgabestand

Sprachen

Deutsch

<
‘BL2D-E-GW P;ﬁn}uu/
Installieren | Frotokoll anzeigen

Alle auswahlen Alle abwahlen |

Schlieben

Hilfe
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Das neue Gateway erscheint unter ,PROFINET IO — Weitere Feldgerdte — 1/0 — TURCK".

Abbildung 5-5:

Hardware Katalog

BL20-Gateway  fsuchen |  atag

im Hardware-
Katalog

FBrofil: | Standard j

+ PROFIBUS-DP
222 PROFIBUS-PA
- 588 PROFINET 10
+-] Gateway
+-L HMI
+- 7 140
+-[.] Metwork Components
+-[2] Schalgerste
+-[] Sensors
=[] “wWeitere FELDGERATE
-3 140
-3 TURCEK.

+-_] Analog Ausgang
+-[.] Analog Eingang
+-] Digital Ausgang
+-[_] Digital Eingang
+-[1] Leerplatz
+-.] Technologie
+-[] Versorgung

3 Wahlen Sie nun aus dem Hardware-Katalog zundchst die Profilschiene ,RACK-300 fiir die Siemens
CPU aus und ziehen Sie sie in das Netzwerk-Fenster.

4 Wahlen Sie nun Siemens CPU aus dem Hardware-Katalog aus. In diesem Beispiel handelt es sich um
die CPU 315-2 PN/DP, Ausgabestand 6ES7 315-2EH14-0ABO (V 3.2).

Abbi/dung 5-6: 2 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - BL20-E-GW-PN]

AUSWGhI der Ol Stetion Bearbsten Einfrigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hifs _ A x
CPU D&% & & i g | R8 k2
e Blx|
Suchen: Ly H
Profit  [Standard -
=1 CPU-300 ~
% (0 oPU 312
% (L CPU 312 1FM
= CPU 312C
w1 CPU 313
=3 CPU 313C

% (L CPU 31302 DP

% (L CPU 31302 PP
%[0 CPU 314

% (L CPU 314 1FM

% (L CPU 31402 DP

% (L CPU 314C:2 PP
%[ CPU 315

L3 L4 (1] CPU 3152 DP

= (L CPU 315:2 PN/DP

:[:l 0 um -] BES7 315-2EG10-0480
-] BES7 315-2EH13-04B0
Steckplatz Baugupp... | B.. | Fi.. [ M| E.. [ A | Kemmentar | (1 BES7 F15-2EH14-0480

i @/ v
i

m

% (1 CPU 315F2 DP

# (1] CPU 315F2 PN/DP

# [0 CPU 316

# (1] CPU 3162DP

# [0 CPU 3172

# (1] CPU 3172 PN/DP

# [0 CPU3T7F2

# (10 CPU 317F2 PN/DP

+-[1 CPU 3182
< >
EES7 315-2EH14-08B0 ~ E
rbeitsspeicher 394KB:; 0,05ms/ ki =
PROFINET Anschiuss:
S7-Kommunikation ladbare FBs/FCs); <

TR E LIS

==

Driicken Sis F1, um Hife 2u erhalten, And
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Kopplung des PROFINET -Gateways an eine Siemens-Steuerung S7

5 Im folgenden Fenster ,Eigenschaften Ethernet Schnittstelle” geben Sie die IP-Adresse und die
Subnetzmaske fiir die S7 CPU an und fligen Sie das Subnetz tiber die Schaltflache ,Neu..."hinzu.

Abbildung 5-7:

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-I0 (R0/S2.2) X
Eigenschaften penen Parense |
Ethernet
SChnlttS tel/e Bei Arwuahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien Adressen vorgeschlagen
y oo 1re A4 11 Metzlibergang
[PAdresse S R f* Keinen Router verwenden
Subnetzmaske: 255.255.255.0
" Router verwenden
Ldresze:
Subnetz:
Wl M. |
0K Abbrechen Hilfe
Abbl,dung 5-8: Eigenschaften - Meues Subneiz Industrial Ethennet rg‘
Neues Ethernet e |
lgemein
Subnetz
. f Narne: |Elhemet[2]]

ein Ugen S7-Subnetz-ID: 037 - |00n?

Projektplad, |

Speicherort - -~

des Projekls |C:\Plogramme\s|amans\8ten?\s?plo|\BL2U-E-G

Autar: |

Erstellt am: 03052012 14:22:39

Zuletzt geandet am: 03.05.201214:22:39

Kommentar:

Abbrechen Hilfe
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Anwendungsbeispiel

5.1.6 PROFINET Hinzufiigen von PROFINET-Netzwerkteilnehmern

Die Teilnehmer des Beispielnetzwerkes (siehe Seite 5-2) werden wie folgt zum PROFINET hinzugefiigt:

Siemens-Switch
— Geratename: SCALANCE-X202-2P
IP-Adresse:; 192.168.144.166

ET200S

— Geratename: ET200-S
IP-Adresse: 192.168.144.188

Industrielle

Automation

Abbildung 5-9:
Netzwerk-Teil-
nehmer hinzu-
fiigen

W#_: HW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) -- BL20-E-GW-PN]
E“] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hife

D58 0|5 dln |2 %% | w2
1 A Ethemet|Z] PROFINE™
2 CPU 315-2PN/DP
X MELDA
X2 A0
KA Fort ¥
K2A2 Forf 2
? v
<

ﬂ:l (11 scalance-x202-2pirt

Steckplatz Bauguppe Bestellnummer E-&udr... D.

& E setance nS it | BERS FOFIEHOEEAT 204
A AT A
K7 FT Pt 7 - Bl ]
i Pt 2 RS ]
KiFE Pt - FOF R
KA Pt d - FOF AT

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Suchen: |

EBX

=]
FLEH
Profi:  [Standard B
+ B PROFIBUS-DF
22 PROFIBUS P&
=% PROFINET 10
+ [ SIMATIC 300
=[] SIMATIC 400
+ SIMATIC PC Based Contral 300/400
S8, SIMATIC PC Station
PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, M7 und C7 E

[dezentraler Autbau)
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Kopplung des PROFINET -Gateways an eine Siemens-Steuerung S7

BL20-Gateway hinzufiigen

Nun wird das BL20-Gateway aus dem Hardware-Katalog zur Konfiguration hinzugefiigt.
BL20-E-GW-PN,
— Geratename: noch nicht zugewiesen
— IP-Adresse: noch nicht zugewiesen

1 Wabhlen Sie das Gateway aus unter ,PROFINET IO — Weitere Feldgerate — I/O — TURCK— BL20"
und ziehen Sie es in das Ethernet-Netzwerk.

Abbildung 5-10: B HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BL20-E-GW-PN]

BLZO-GGteWGy E“] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife -8 x
auswdhlen DEs-5 & 5 il o || 23| %8| w2
L o x|
Suchen: | dt{shj
= __ Profit [Standard =
7 A Ethemet[2]. PROFIMET-/0-5ystem [100) 3 ﬂl PROFIBUS-DP ~
2 CPU 315-2PN/DP % PROFIBUS-PA
X1 WEOP = %8 PROFINET 10
g =] +-([] Gateway
per Port 1 o R
X2 Port 2 = = g 'rjU .
3 [1) 50 [21im151-3 + etwork Components
0 bd E f #-[] Schaltgerte
ﬂ . ; +-([3 Sensors
=1 ‘Weitere FELDGERATE
=23 110
=3 TURCK
e -1 BLz0
hd b & BL2DEGW-PN
=121 Analog Ausgang
:I:l (3) turck-bl20-e @ BL20140-(0/4 2
[ BLz0-2a0M(00.
Steckplatz Bauguppe Bestellnummer E-fdiesse | A-Ade.. | D. KJ d eLz0-2a0-Ur100
g turck-bIA-2 i AP~ @ BLe02a0Hd
A AT S [ sL20E-g00-UA
NTFT Fit 7 - AR S + [ Analog Eingang
AT Pt 5 - BT e +-7] Digital Ausgang
1 +-(] Digital Eingang
2 +- Lesrplatz
3 +1] Technologie
4 + [ Wersorgung pvs
g < 5
7 BB27377 ~| Ee
TURCK =
a Modulares Feldbus [0-System in IP20
3 , GSDMLA2 2-TURCK-BL20-E-G'w/-PN-201 2041 o
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And

2 Offnen Sie per Doppelklick auf das Symbol des Gateways das Fenster ,Eigenschaften - Turck”.

3 Geben Sie hier den gewlinschten Geratenamen des Gateways ein.
Hinweis

Der Default-Gerdtename der BL20-Gateways lautet bei der ersten Inbetriebnahme eines
Gateways ,turck-bl20-e".
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Industrielle
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Abbildung 5-11:
Dialog:
Eigenschaften
TURCK

Eigenschaften - turck-bl20-e E|
Allgemein l
Furzbezeichnung: turck-bl20-2

Famnilie:

Geratename:

G5D-Datei:

|P-Adresse:

Bestell-Mr. / Firmware:  BB2F377 /5w 1.0

Teinehmer PROFIMET [0-System

Gerdtenurmmer: [+ ~| |PROFINET-ID-System (100)

Modulares Feldbus [0-System in IP20

TURCK

[turck bz0e

GSDMLA2 2- TURCK-BL20-E-Ghw/-PH-2012041 7-01 0000, 2l

[[cosssantadn. |

192.168.144.190 Ethenet...

‘ [ IP-Adiesse durch 10-Controller zuweizen |

Kammentar:

Abbrechen Hilfe

Hinweis

Im PROFINET -System wird das angeschlossene Gerédt nicht anhand seiner IP-Adresse
identifiziert, sondern anhand seines Geratenamens erkannt und angesprochen.

Das Zuweisen eines Gerdatenamens fir ein konkretes |0-Device ist somit mit dem Einstellen
der PROFIBUS-Adresse bei einem DP-Slave zu vergleichen.

Hinweis

Beim Speichern des Geratenamens, der IP-Adresse oder beim Zurlicksetzen des Gateways auf
die Default-Werte wird die GW-LED orange. In dieser Zeit darf die Spannungsversorgung des
Gateways nicht unterbrochen werden, da sonst fehlerhafte Daten in den Speicher des
Gerates geschrieben werden!
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Kopplung des PROFINET -Gateways an eine Siemens-Steuerung S7

Konfiguration der BL20-Station

Nach der Vergabe des Gerdtenamens werden die I/O-Module, die an das BL20-Gateway angeschlosse-
nen sind, zur Station hinzugeftigt. Sie werden in der Reihenfolge, in der sie physikalisch in der Station
vorkommen, aus dem Hardwarekatalog ausgewahilt.

Abbildung 5-12:

B HW Konfig - [SIMATIC 300(1), (Konfiguration) -- BL20-E-GW-PN]

I/O'Module zZur Ii.“] Station Eearbeiten Einfligen  Zislsystem Ansicht Extras Fenster Hife -8 X
Station hinzu- DEE-8 & & =
fligen 2 slx
Suchen: ‘ dit
E — Erofil: ‘Slandard j
1 3 Ethernet(2): PROFIMET-0-5ystem (100 L4 A
2 CPU 3152PN/DP =3 TURCK
X7 MPHDP = BLe0
o A0 =g BL20-E-Gw-PN
X2PT Porf 7 + ] Analog Ausgang
xape Pt 2 +(Z] Analog Eingang
3 3 I B TELIEE] =11 Digital &usgang
- BLZ0-16D0-24VDC-05A-F
BL20-2D0-120/230VAC-0.54

BL20-200-24vDC-24-P

> BL20-200R-CO
< X BL20-2D0-F-NC
BL20-2D0-F-ND

:I:I (3)  tuck-bl20-e BL20-3200-24%DC-0.54F
BL20-4D0-24VDC-0.54-P
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer | B | AL | Do | Kommentar J BL20-E-16D0-24vDC-0.54-F
& fesrek D2 FRETATE Pyt ~ BLZ0-E-8D0-24vDC-0.54-P
Ev AT A + [ Digital Eingang
X E? Pt 7 - B +-(1 Leerplatz
KTAT P -l ] + (21 Technologie
1 BL20-2D1-24VDC-F E227003 i) +-{11 Versorgung
2 BL20-4D|-24VDC-F E227012 1 WTIC 300
3 [ BL20a010/0 ADvD~ [Baz7nis @K |25 ATIC 400
4 [] BL20-241-Themo-PI E227020 258... WTIC PC Based Contral 300,400 v
5 f P 24 ! < >
E
2 £327024 E
g EL20-2D0-24VDC-0.54-F
GSDMLV2.2-TURCK-BL20-E-Gw-PN-201 204170
E] ¥ 0000w
Criicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And

1 Speichern Sie ihre Hardware-Konfiguration tber ,Datei — speichern und libersetzen”.
2 Lladen Sie diese anschlieBend liber ,Zielsystem — Laden in Baugruppe...” in die Steuerung.

Die Hardware-Konfiguration ist hiermit abgeschlossen.
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5.1.7 Scannen des Netzwerkes nach PROFINET-Teilnehmern

Der Simatic Hardware-Konfigurator bietet die Mdglichkeit, das PROFINET-Netzwerk tiber einen Broad-
cast-Befehl nach aktiven PROFINET-Teilnehmern zu durchsuchen. Diese werden anhand ihrer MAC-ID
identifiziert.

1 Wahlen Sie dazu unter ,Zielsystem — Ethernet — Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...”.

Abbildung 5-13:
Ethernet-Teil-
nehmer bear-
beiten

B4 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BL20-E-GW-PN]

@l station Eearbeiten Einfigen N Ansicht  Extras  Fenster  Hife
~ =i : den in Baugruppe. .. Chrl+L
= i La arupp
- Em 4 Laden in PG, ..
el
Suchen: |
Profil: | Standard
Baugruppenzustand... ChH+D FIMET-O-Spstern [100 L
2 CPU 315 2PN, =3 TURCK
X1 MELDP = BL20
2 =] —I-gg BL20-E-Gw-PN
M2 PT Poit ¥ Beobachtenysteusrn 4] Analog Ausgang
2 p Dot 2 +-_1 Analog Eingang
3 —-[_7 Digital Auzgang
f @ BL201EDO-240D
=531 Turckh | [ BLz0-2D0-120/2
Ethernet-Teinehmer bearbeiten. . [] BL20-2D0-249DC
[§ eL20-2D0-24vDC
PROFIBLIS ' ] BLe02D0-24vDC
[§ BL20-2D0-R-CO
£ b S00LR
[ BL20-2DO-R-NC
[§ eL20-2D0-R-ND
:I:I (3] turck-bl20-e [ ELZ0-3200-244D
] BL20-4DO-24vDC
Steckplatz | Baugruppe | B estelnummer | E. |A | D... | Fomment | ] BL20-E-16DO-24%
B ferck-bife EEPTITT S A ] eL20-E-2DD-24vT
Netz durchsuchen - 6 Teilnehmer, E| +-(Z1 Digital Eingang
+-[_7] Leerplatz
Starten ! | IP-Adiesse | MAC-Adresse | Gerdtetyp | Name ‘ Subn +] D Technalogie
192168144198 00-0E-0C-33-BD-5E - S7-PC |E-&llgemein
192168144188 OODE-BCCHE4ES ET 2008 m1&T-3on - #l- (1 Yersorgung
192168144 166 00-0E-BC-DE-AE - SCALACE »=-200 soalance-x202-2pit L WTIC 300
1 144,22 Dg ; B I 400
L SEICICTEET 192168144112 O0-DE-BC-CE-BCOF  57-300 prio - TIC P Based Contol 3007400
Pz
- B827024
= BL20-2D0-24vDC-0.54-F
4 GSDMLAZ 2 TURCK-BL20-E-Giw-PN-20°
¥ [10000.4mi
< >
Blinken MAC-Adresse: 00-07-45-FF-60-49
Abbrechen Hile

2 Im Dialog ,Ethernet-Teilnehmer bearbeiten” suchen Sie nun tiber die Schaltflache ,Durchsuchen”
im Bereich ,Ethernet-Teilnehmer” alle online erreichbaren Netzwerk-Teilnehmer anhand ihrer MAC-
ID.
Alle im Netz befindlichen PROFINET-Teilnehmer melden sich mit ihrer MAC-ID, ihrer IP-Adresse,
soweit vorhanden, und ihrem aktuell im Gerdt gespeicherten Geratenamen.

3 Wahlen Sie einen Knoten aus und schliel3en Sie anschlieBend den Dialog mit ,OK".
Die Daten des ausgewahlten Knotens werden in den Dialog ,Ethernet-Teilnehmer bearbeiten”
ibernommen.
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Kopplung des PROFINET -Gateways an eine Siemens-Steuerung S7

Namenszuweisung BL20-Gateway

Nun kann, wenn nétig, eine applikationsbedingte Anpassung des Gerdtenamens vorgenommen wer-
den.

Hier in diesem Beispiel wird dem BL20-Gateway folgender Name:

Geratename: turck-bl20-e-20

Abbildung 5-14:
Anpassen der

Netz durchsuchen - 6 Teilnehmer

- il- Starten | ‘ IP-Adiesse ‘ MaC-Adiesse | Geratetyp | Mame
Ethernet Tell 152168.144193  O0-DE-OC-33BD-EE 57-PC IE-Allgemein
i 152.168.144.183 -BC-CS ET 2005 im151-3pn
nehmer-Konfi- -BC-DE- SCALANCE =-200 -

guration

Jv schnell suchen Q22 K

1 2
192.168.144.112 -OE-B0NGE-BC-OF  57-300

Ethernet-Teilnehmer, bearbeiten

Ethernet Teinehrmer

Online ereichbare Teilnehmer

Blinken A
MALC-Adresse: 00-07-46-FF-60-49 Durchzuchen...

IP-K.onfiguration einztellen

* |P-Parameter versendsn

Metziibergang

IP-Adresse: .
d | ¢ Keinen Router vermenden

Subnetzmaske: | " Router verwenden

T

" |P-&dresse won einem DHCP-Server beziehen
identifiziert Liber

{+ { ("

ClientD:

IP-Konfiguration zumeizen ‘

Gerdtename vergeben

Geratenanme: ‘ |turck-b|2|:|—e-2[l ‘ Mame zuweizen |

Riickzetzen auf Werkzeinstellungen

Zuriicksetzen
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Hinweis

ﬂ An dieser Stelle ist auch die Zuweisung eines applikationsspezifischen Gerdtenamens fir die
gefundenen Gerdte moglich.
Dabei ist unbedingt darauf zu achten, dass der hier vergebene Geratename und der Gerate-
name, der dem Teilnehmer im Eigenschaften-Dialog (siehe Abbildung 5-11: Dialog: Eigen-
schaften TURCK) zugewiesen wurde/wird, Gibereinstimmen.

Ist dies nicht der Fall, kann die CPU den Teilnehmer nicht eindeutig identifizieren!

5.1.8 PROFINET-Nachbarschaftserkennung via LLDP

Die BL20-Gateways unterstiitzen das LLDP-Protokoll (Link Layer Discovery Protocol), siehe auch Seite
3-3.

Bei einem Gerdteaustausch ist flr ein neues Gerat gleichen Typs mit identischer Prozessdatenbreite
dank der Nachbarschaftserkennung keine vorherige PROFINET-Namenszuweisung (sieche Namenszu-
weisung BL20-Gateway (Seite 5-12)) notwendig. Der Gerdtename und die IP-Adresse werden dem
neuen Gerat von seinem zuvor konfigurierten Nachbargerat zugewiesen (siehe Konfiguration der
Nachbarschaftserkennung (Seite 5-14)).

Notwendige Einstellung des PROFINET-Controllers

Die Nachbarschaftserkennung kann ohne Verwendung eines PGs oder Wechselmediums nur dann
erfolgen, wenn bei den Eigenschaften des PROFINET-Controllers das Kontrollkdastchen ,Geratetausch
ohne Wechselmedium unterstiitzen" aktiviert ist.

Abbildung 5-15:
Einstellungen
des PROFINET -
Controllers

Eigenschaften - PN-10 (R0/S2.2) El

Medienredundanz 1 Uhrzeitsynchronization 1 Optionen 1

Allgemein Adressen ] FROFINET ] |-Device I Synchronisation 1
Furzbezeichnung: PH-I0
Geratename: |PN—ID

[ Gerdtenamen auf anderem ‘Weg beziehen

v Gerdtetausch ohne Wechselmedium unterstitzen

Schrittstelle

Twp: Ethernet
Geratenummer: a
Adresze; 192168144112
Wernetzt: = { Eigenschaften_. !
Kommentar.
ok Abbrechen Hilfe

Beim Geratetausch erhalt ein neues Gerat den Geratenamen so nicht vom Wechselmedium oder vom
PG, sondern vom I0-Controller selbst.

Bestimmt wird der Geratename anhand der projektierten Port-Verschaltungen des I0-Device in der
Topologiedefinition.
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Konfiguration der Nachbarschaftserkennung

Jedem Gerét kann fiir jeden verfligbaren Ethernet-Port ein Nachbar-Port zugewiesen werden. Dieser
dient im Falle des Gerateaustauschs dann dazu, dem neuen Gerat IP-Adresse und Geratenamen zuzu-

weisen.

Dies Zuweisung des Partner-Ports geschieht entweder in den Eigenschaften der Ethernet-Ports der
Gerdte, oder wird direkt Giber den PROFINET-Topologie-Editor gemacht (siehe Seite 5-15).

Partner Port-Zuweisung (iber Port-Konfiguration:
Auswahl des Ports des Nachbargerates, mit dem dieser Port physikalisch verbunden ist.

Abbildung 5-16:

Partner Port -
Zuweisung
(Beispiel)

Eigenschaften - PN-10 - Port 1 (RO/S2/X2 P1)

Rl RS

CPU 315-2PN/DP
MBLDR

Poitterschaltung

AN Lokaler Port:
22 Poit2 bl

|ea

Kabelbezeichnung;

Partrier

Paitner-Port;

Leitungsdaten

0 Leitungslange:

" Signallaufzeit [psl:

Al\geme\n] Adressen  Topologie 1Dpliunen]

iSIMAT\C 300(1PH-D [CPU 315-2PNADPRPort 1 [ROAS2/42 P1)

Iokaler Port: Fupfer Partner-Port: Kupfer
IS\MATIC 30001M1) scalance-w202-2pittPort 1 - RJ4G (=1 F1) LJ

Beliebiger Partner

SIMATIC 300(1141] scalance-+202-2pitPort 3 - POF (<1 P3]

SIMATIC 20001 1] scalancex202-2pitiPart 1 - BJ4S 1 P1)

SIMATIC 300[1 (1] scalance202-2pitPort 2 - B4 (1 P2)

SIMAT\C 30001 M1) soalance+202-2pitPort 4 - POF D<1 P4]
SIMATIC 30001132 im]57- stlal 3

bl
SIMATIC 30001 }(2) m151-3prtestiab\Port 2 [X1 P2 Al
SIMATIC 300(1143) turck-bI20-e-20\Port 1 - F45 (%1 P1)

SIMATIC 30001 ]4[3] burck-bl20-e-204Port 2 - RJ46 X1 P2

keine "orgabe -

£
e
Steckplatz Baugruppe . | Be:
1
2 CPU 315-2PN/DFP  |GES
B3 Ll
P AT
NEFT Fort 7
N At E
I
5
B
7
3
9

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Abbrechen Hilfe:
0

- HW Konfig - [SIM W-PN] !E
DE5-2 % & we bR e
4 EF
Suchen: ﬂﬂﬂ

T T — JW 0000 sl

dnd
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Nachbarschafts-Zuweisung liber den Topologie-Editor:

Industrielle
Automation

Die Zuweisung der Nachbargerate erfolgt entweder in der tabellarischen oder der grafischen

Ansicht.

Die Kupfer-Ports der Gerdte sind griin dargestellt, die LWL-Ports orange.

Abbildung 5-17:
PROFINET Topo-

Fenster Hife

Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras

o D& S il = ]
logie-Editor
i alx
A Bsp: Kupfer-Port Loschen el Suchen | atlag
B LWIL-Ports W FErafil |5landard j
C Bsp: Kupfer- . Gehe zu N Ethemel(2; PROFINETD0-System [100 w310 -~
. 7 +1- (] Netwark Components
Verblndung X7 Mastersystem 3 | T +-(1 Schalgerdte
x2 PROFIMET IO-System » + D Sensors
x2P7 Objekteigenschaften... Alk+Return N =1 [ Weitere FELDGERATE
22 Domain Management... = D 140
3 2ugriff dndern » S | SF‘B?;U
Asset-1D vergeben. .. Takbsynchranisation =] E BL20-E-GWw/-PN
L | ¥ 1 Analog Ausgang
=-E3 nalog Eingang

== To pologie-Editor

Tahellarische Ansicht | Grafische Ansichl| Offine/Online Vergleich |

“Werschaltungstabelle

[V Stationsnamen anzeigen Filter |A|\e Parts anzeigen j

Auswahlbereich

Filter. |Al\e Poits anzeigen

Leitungsla | Signallauf  Hommentar

Port

[=|- im151-3pn-testlalh

B Port1 (X1 P1R)

B Port2(X1P2R)

(=1~ SIMATIC 300¢1)

[=]- PR-IQCCPU 315-2PM/DPY
@ Port1(x2P1)
[ Fort 2 (X2 F2)

[=|- stalance-x202-2pirt
S AT - Topologie-Editor
B FPort2-RJ45
O Port3 - POF (]
[0 Port4 - POF (]

(=~ Turck-BL20-E
| Port1-
B Port2-

(#- Tur

ono

Keine Ya

scalance-x202-2it L Pott 1 - Rl

Grafische Xyrsicht | Offline/Online Yergleich

Tabellarische Ansicht

RuJ4s
RJ45

[SIMATIC 00(1)

sEaIaHEE-XQDA
irt

im151-3pn-testlab
SIMATIC 300(1)
scalance-x202-2pirk

ck-BL20-E

im151-3pn-testla

Online
b
W —
|

Bilder-Verschishemodus deakkiviert

Dptionen...

| Obijekteigenschalten. ..

Online |

Drucken...

Miniaturasicht

Passive Komponenten

[#]- SCALANCE X100
SCALANCE W
meclium converter
[+~ PC Maoclules
Standard IE

[+]- SIMATIC HMI

Hilfe

Abhrechen
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5.1.9 Online Topologieerkennung

Die Step7-Software bietet die Moglichkeit des Offline/Online-Abgleichs der konfigurierten Topologie
mit der tatsdchlich physikalisch vorliegenden.

1 Sie starten den ,Offline/Online Vergleich” im Topologie-Editor tiber die Schaltflache ,Start” in der
entsprechenden Registerkarte.

Abblldung EXY RS -~ Topologie-Editor

PROFINET Topo Tabellarische Ansicht ] Grafische Ansicht  Offine/Dnline Yergleich
Iogle Edltor Projektierte Topologie [Offline) Ermittelte: Topologie [Onling)
Offline/Online I—l :
. Fiter: | ale Gerate anzeigen = Stat |10 Gerdte gefunden
Verg/eICh Ohbjektname Partner-Port Leitungsdaten Objektname Partner-Port Leitungsdsten
@ = im151 -3pn-testiah
Port1 (%1 P1R) SIMATIC 30001 W PR-IO(CPU 315... (0.01 pe) Port 1 pn-io v Port 1 Sm (0.00 ps)
Port 2 (41 P2R) scalance-x202-2pit 1Port 1 - RJ... (0.01 ps) Port 2 stalance-x202-2pit \ Port 1 Sim (0.00 ps)
(=1~ PH-IO(CPL 315-2PHIDR) (=~ pr-in
Part 1 (X2 P1) im151-3pn-testlab 't Port 1 (X1 P (0.01 ps) Part 1 im151-3pn-testiak | Port 1 Sim (0.00 ps)
Part 2 (42 P2) Part 2
=]~ scalance-x202-2pirt (=]~ scalance-x202-2pirt
Port 1 - RJ45 (X1 P13 im151-3pntestlab Y Port 2 (<1 P... (0.01 ps) Port 1 im151-3pn-testiab \ Port 2 Sm (0.00 ps)
Port 2 - RJ45 (X1 P2) turck-bi20-e-20 \Port 1 - RJ4S (... (0.02 ps) Port 2 turck-bl20-e-20 \Part 1 Sm0.02 p=)
Port 3 - POF (X1 P3) Port 3
Part 4 - POF (X1 P4) Part 4
[#- turck-bi20-g-20 [#-turck-hi20-g-20
#1- turck-hi20-2-22
|E-Allgemein
pohlhpxg
pohlw?
llakbtestpe2wT
+- pn-in-1
S %
< | 5 Zuiordr | | Exportieren... J Optioner... I
Abbrechen Hilfe

5-16 D301262 0213 - BL20-E-GW-PN



. . TUNRCIK
Diagnose mit Step 7
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5.2 Diagnose mit Step 7

5.2.1 Diagnose im Hardware-Konfigurator

Das BL20-Gateway fiir PROFINET zeigt im Hardware-Konfigurator der Step 7-Software kanalspezifische
Modul-Diagnosemeldungen an.

Dariber hinaus ist fir jede kanalspezifische Diagnosemeldung ein spezieller Hilfetext hinterlegt, der
den Fehler genauer definiert:

Abbildung 5-19: . —

Diagnose BIU ks
Plad [BLZ0-E-GW-PNASIMATIC 300(1MCPU 3152PN/  Betriebszustand der CPU: <E> RUN

Status: #74 Fehler

A kanalspezifi-

sc‘he Modul- Metzanzchlul ] Stahiztik |dentifik ation
dlagnosen Allgemein 10-Device Diagrose ] Kommunikationsdiagnoze ] Interface ]
B herstellerspezifi-
sche Hilfetexte 10-Contraller. prvio
Herzstellerbezeichnung: Hans Turck GmbH & Ca kG Gerdtekennung: 168 4100

) Hex-Darstellung...
Standarddiagnose:;

K.analspezifische Diagnose:

Steckplatz | KanalMr | Fehler
4 0 Leitungsbruch

A

Hilfe zur markierten Diagnosezeils; Anzeigen

Hilfe zur Kanalspezitischen Diagnose

Diagnozezeile:

Leitungzsbruch

Hilfe:

Urzache: Leitungsbruch zum Senzarfékior oder andere Urzachen.

Behebung: Werdrahtung Liberpriifen und beheben baw. andere Urzachen beheben.
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5.2.2 Diagnosetelegramm mit Error-Code

Abbildung 5-20:
Diagnosetele-
gramm

A Slot-Nr.

B Subslot-Nr.

C Error-Code

D Klartextdiag-
nose

10-Device Diagnose im Hexadezimalformat

10-Device hersteller- und kanalzpezifizche Diagnose [Hexadezimal]:

X

0000: 0010001601 01 0000 00 00 00 0800 01 20 00
0010: 08 00 8000 00 00 28 05 DO 08 A B
C

Stukturierte Anzeige:

API: oooooooo

= Adresse
SlotNumber: oooes
SubslotNumber: oool
ChannelNumber : g000

ChannelProperties: 0800

—Diagnosetyp: Hanaldiagnose
UsI: &000
—"Fanaldiagnose <1
ChannelNumber : oooo

Schliefen | Drucken...
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5.3 Verwenden des BL20-Gateways in IRT-Netzwerken
Das BL20-E-GW-PN kann sowohl in RT-Netzwerken als auch in IRT-Netzwerken eingesetzt werden.
Das Gateway muss fiir den Betrieb in einem IRT-Netzwerk parametriert werden.
1 Offnen Sie per Doppelklick auf Steckplatz X1 ,PN 10 des Gateways den Dialog ,Eigenschaften - PN
10 (X1).
Schalten Sie im Register ,Synchronisation” die ,Synchronisationskontrolle” von auf ,Sync-Slave”.
Der Parameter ,RT-Klasse” wird automatisch auf ,IRT” gestellt.
4 Das Gerat ist nun fur den Betrieb im IRT-Netzwerk konfiguriert.
Abbl/dung 5_2 7: @#‘ HW Konfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration) -- BL20-E-GW-PN] X
Pal’ametrierung II“] Station Bearbeiten Enflgen Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster  Hife -
des IRT-Betriebs ||D =58 B & o & B =) %8 | w2
des Gateways 2 Bl
Suchen: | LUET
| Profit: |Standa|d j
1 Ethernet2): PROFIMET-10-5ystem (100 10 ~
H CPU 315-2FN/DP =3 TURCK
Eel MEDA =1 BL20
o =I%) L B BLEDEGWPN
X207 Porf T #-(2] Analog Ausgang
20D Porf 2 3177 _Awmalnn Finnana
3

Eigenschaften - PN-10 (X1)

M
Allgemein] Adressen  Synchronisation l 10-Zykluz
< | Laiameter S/ Ert
- =429 Konfiguration |
ﬂ:l [3) twckbi20-e (£] Synchronisationsrolle Sync-Slave j
/ [£] Name der Sync-Domain nicht synchronisiert
Steckplatz Baugruppe Bestel L a RT-Klasse
6,’ EEE] [£] IRT Option hohe Performance
AT FRAT
MEFT Pk
MR Pt F- RS
1 BL20-2DI-24VDC-P 662700
2 BL20-4D1-24/DC-P E82701
3 BL20-141-U(-10/0..+10vD~ |662701
4 FIE £
5 EDE
[
7
g
9
Driicken Sie F1, um HilFe zu erhalten,
Abbrechen Hire
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Integration der Technologiemodule

6.1 Integration des RS232-Moduls

6.1.1 Datenabbild

Prozesseingabedaten (PZDE)

1 Byte enthalt die Diagnosedaten.

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

Prozesseingabedaten sind Daten, die vom angeschlossenen Feldgerat iber das BL20-1RS$232-Modul
zur SPS (ibertragen werden. Hierzu werden die vom Gerdt empfangenen Daten vom BL20-1RS232-
Modul 128 Bytes grof3en Empfangspuffer eingetragen und dann in Segmenten Giber den Modulbus
und das Gateway zur SPS Ubertragen.

Die Ubertragung erfolgt hierbei in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

1 Statusbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Abbildung 6-1:
Prozesseingabe
daten SPS

6-2

Process input data (RSxxx == PLC)

‘Bit? ‘Bitﬁ ‘Bitﬁ ‘Bitél ‘BRS ‘BRZ ‘Biﬂ ‘Bitl]‘

R¥_DB_4

R¥_DB_4

R¥_DB_3

R¥_DB_2

R¥_DB_1

R¥_DB_0

Diagnostic messages

Buf | Frame | HndSh| Hw Prm

Ovfl Err Err | Failure| Err EEsed
Status byte

STAT ‘ TH_CNT_ACK ‘ RH_CNT ‘ R¥_BYTE_CNT
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Integration des RS232-Moduls
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Aussage der Datenbits (Prozesseingabe)
Tabelle 6-1: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits BufOvfl; 0-255 Diagnose-Informationen (analog zu den Diagnose-Inhalten des Diag-
(Prozess- FramekErr; nose-Telegrammes).
eingabe) HndShErr; Diese Diagnosen werden immer angezeigt, unabhangig von dem
HweFailure; Parameter ,Diagnose”.
PrmErr
STAT 0-1 1: Die Kommunikation mit dem Datenendgerat ist nicht gestort.

0: Die Kommunikation mit dem Datenendgerat ist fehlerhaft. Es wird
eine Diagnosemeldung abgesetzt, falls Diagnose = freigegeben/0. Die
Diagnosedaten geben die Ursache der Kommunikationsstérung an.
Dieses Bit muss durch STATRES im Prozessausgabedatenfeld durch
den Anwender zurlickgesetzt werden.

TX_CNT_ACK 0-3 Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes TX_CNT. Der Wert
TX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozessausgabedaten tbertragen.
Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Bestatigung fiir die erfolgreiche Uber-
nahme des Datensegments mit TX_CNT.

RX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozesseingabedaten wird
der Wert RX_CNT verkniipft und tibertragen. Die Sequenz der RX_CNT-
Werte ist:
00->01->10->11->00...
(dezimal: 0->1->2->3->0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

RX_BYTE_CNT 0-7 Anzahl der glltigen Bytes in diesem Datensegment.
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Prozessausgabedaten (PZDA)

Prozessausgabedaten sind Daten, die von der SPS liber das Gateway und das BL20-1RS232-Modul an
ein Feldgerat ausgegeben werden.

Die von der SPS empfangenen Daten werden im BL20-1RS232-Modul in einen 64 Byte Sendepuffer
eingetragen.

Die feldbusspezifische Ubertragung fiir PROFINET erfolgt in dem folgenden 8 Byte-Format:

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

1 Byte enthdlt Signale zum Ausldsen einer Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer.

1 Control-Byte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Abbildung 6-2:
Prozessausgabe
daten SPS

Proces output data (PLC > RSxxx)

o

‘Bit? ‘Bﬂﬁ‘Bﬂﬁ‘Bﬂél‘Bitﬁ ‘BRZ ‘Biﬂ ‘Bitl]

T+_DB_5

T<_DB_4

T+_DB_3

T+ _DB_2

T+_DB_1

T+_DB_D

Reset of R¥_- and Tx_buffer

. RXBUF | THBUF
[ESETE FLUSH [FLUSH

Contral byte

STAT-
RES

RE_CNT_ACK TA_CNT ‘ TA_BYTE_CNT

6-4
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Integration des RS232-Moduls

Industrielle
Automation
Aussage der Datenbits (Prozessausgabe)
Tabelle 6-2: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits STATRES 0-1 Das STATRES Bit ist zum Riicksetzen des STAT Bits der Prozessein-
(Prozessaus- gangsdatﬂen.
gabe) Mit dem Ubergang von 1 auf 0 (fallende Flanke) wird das STAT Bit

zurlickgesetzt (von 0 auf 1).

Ist dieses Bit 0, werden alle Anderungen in den Datenfeldern
TX_BYTE_CNT, TX_CNT und RX_CNT_ACK ignoriert. Die L6schung des
Empfangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/ TXBUF FLUSH ist
moglich.

Mit dem Wert 1 oder dem Ubergang von 0 auf 1 ist die Léschung des
Empfangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/ TXBUF FLUSH
nicht mehr moglich.

RXBUF FLUSH 0-1 Das Bit RXBUF FLUSH wird zum Loschen des Empfangspuffers genutzt.
Wenn STATRES = 1:
Eine Anforderung mit RXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Wenn STATRES = 0:
Mit RXBUF FLUSH = 1 wird der Empfangspuffer geldscht.

TXBUF FLUSH  0-1 Das Bit TXBUF FLUSH wird zum Loschen des Sendepuffers genutzt.
Wenn STATRES = 1:
Eine Anforderung mit TXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Wenn STATRES = 0:
Mit TXBUF FLUSH = 1 wird der Empfangspuffer geldscht.

RX_CNT_ACK 0-3 RX_CNT_ACK muss eine Kopie des Wertes RX_CNT enthalten. Der Wert
RX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozesseingabedaten libertragen.
RX_CNT_ACK muss analog zum RX_CNT (im Status-Byte) gesetzt
werden. Es zeigt so die erfolgreiche Ubernahme des Datensegments
mit RX_CNT an und gibt den Empfang neuer Daten frei.

TX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozessausgabedaten wird
der Wert TX_CNT verkniipft und Gibertragen. Die Sequenz der TX_CNT-
Werte ist:
00->01->10->11->00...
(dezimal: 0->1->2->3->0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

TX_BYTE_ 0-7 Anzahl der giiltigen Nutzdatenbytes in diesem Datensegment. Im
CNT PROFINET Feldbus wird ein Datensegment mit maximal 6 Nutzdaten-
bytes aufgebaut.
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6.2 Integration des RS485/422-Moduls

6.2.1 Datenabbild

Prozesseingabedaten (PZDE)

1 Byte enthdlt die Diagnosedaten.

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

Die vom Gerat empfangenen Daten werden vom RS485/422-Modul in einen Empfangspuffer
eingetragen und dann in Segmenten liber den Modulbus und das Gateway zur SPS Ubertragen.

Die Ubertragung erfolgt hierbei in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

1 Statusbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Abbildung 6-3:
Prozesseingabe
daten SPS

6-6

Process input data (RSxxx == PLC)

‘Bit? ‘Bitﬁ ‘Bitﬁ ‘Bitél ‘BRS ‘BRZ ‘Biﬂ ‘Bitl]‘

R¥_DB_4

R¥_DB_4

R¥_DB_3

R¥_DB_2

R¥_DB_1

R¥_DB_0

Diagnostic messages

Buf | Frame | HndSh| Hw Prm

Ovfl Err Err | Failure| Err EEsed
Status byte

STAT ‘ TH_CNT_ACK ‘ RH_CNT ‘ R¥_BYTE_CNT
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Integration des RS485/422-Moduls

Industrielle
Automation
Aussage der Datenbits (Prozesseingabe)
Tabelle 6-3: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits BufOvfl; 0-255 Diagnose-Informationen (identisch mit den Diagnose-Inhalten des
(Prozess- FramekErr; Diagnose-Telegramm:s).
eingabe) HndShErr; Diese Diagnosen werden immer angezeigt, unabhangig von dem
HweFailure; Parameter ,Diagnose”.
PrmErr
STAT 0-1 1: Die Kommunikation mit dem Daten-endgerat ist nicht gestort.

0: Die Kommunikation mit dem Daten-endgerat ist fehlerhaft. Es wird
eine Diagnosemeldung abgesetzt, falls Diagnose = freigegeben/0.
Die Diagnosedaten geben die Ursache der Kommunikationsstérung
an.

Dieses Bit muss durch STATRES im Prozessausgabedatenfeld durch
den Anwender zuriickgesetzt werden.

TX_CNT_ACK 0-3 Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes TX_CNT. Der Wert
TX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozessausgabedaten tGbertragen.
Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Bestatigung fiir die erfolgreiche Uber-
nahme des Datensegments mit TX_CNT.

RX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozesseingabedaten wird
der Wert RX_CNT verkniipft und libertragen. Die Sequenz der RX_CNT-
Werte ist:
00— 01> 10— 11— 00..
(dezimal:0 > 1> 2—> 3— 0..)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

RX_BYTE_ 0-7 Anzahl der giiltigen Bytes in diesem Datensegment. Im PROFINET
CNT Feldbus wird ein Datensegment mit maximal 6 Nutzdatenbytes aufge-
baut.
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Prozessausgabedaten (PZDA)

Die von der SPS empfangenen Daten werden im BL20-1RS485/422-Modul in einen Sendepuffer

eingetragen.

Die feldbusspezifische Ubertragung fiir PROFINET erfolgt in dem folgenden 8 Byte-Format:

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

1 Byte enthalt Signale zum Auslosen einer Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer.

1 Control-Byte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Abbildung 6-4:
Prozessausgabe Proces output data {(PLC -> RSxxx)
daten SPS
‘Byte ‘Bit?‘Bﬂﬁ‘Bﬂﬁ‘Bﬂal‘BitB‘BitZ‘BiH‘Bitl]‘
1] TH_DB_A
1 TH_DH_4
2 TH_DB_3
3 TH_DB_2
4 TH_DB_1
5 TH_DBE_D
Reset of R¥_- and Tx_huffer
6 R¥BUF | THBUF
fesened ‘FLUSH FLUSH
Contral byte
! S;é; R¥_CHNT_ACK TH_CMNT ‘ TH_BYTE_CMNT
Aussage der Datenbits (Prozessausgabe)
Tabelle 6-4: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits RXBUF FLUSH 0-1 Das Bit RXBUF FLUSH wird zum Léschen des Empfangspuffers genutzt.
(Prozessaus- Wenn STATRES =0, 1 oder0 — 1:
gabe) Eine Anforderung mit RXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Bei RXBUF FLUSH = 1, wird mit der fallenden Flanke 1 — 0 von
STATRES der Empfangspuffer geldscht.
TXBUF FLUSH  0-1 Das Bit TXBUF FLUSH wird zum Ldschen des Sendepuffers genutzt.
Wenn STATRES =0, 1 oder0 — 1:
Eine Anforderung mit TXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Bei TXBUF FLUSH = 1, wird mit der fallenden Flanke T — 0 von
STATRES der Sendepuffer geldscht.
STATRES 0-1 Das STATRES Bit ist zum Riicksetzen des STAT Bits der Prozessein-

gangsdaten.

Mit dem Ubergang von 1 auf 0 (fallende Flanke) wird das STAT Bit
zurlickgesetzt (von 0 auf 1). Die L6schung des Empfangs- bzw. Sende-
puffers durch RXBUF FLUSH/ TXBUF FLUSH ist m&glich.

Ist dieses Bit 0, werden alle Anderungen in den Datenfeldern
TX_BYTE_CNT, TX_CNT und RX_CNT_ACK ignoriert. Mit den kons-
tanten Werten 1,0 oder dem Ubergang von 0 auf 1 ist die Léschung des
Empfangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/ TXBUF FLUSH
nicht moglich.

6-8
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Industrielle
Automation

RX_CNT_ACK 0-3

Der Wert RX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes RX_CNT. Der Wert
RX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozesseingabedaten Ubertragen.

Der Wert RX_CNT_ACK ist eine Bestatigung fiir die erfolgreiche Uber-
nahme des Datensegments mit RX_CNT.

TX_CNT 0-3

Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozessausgabedaten wird
der Wert TX_CNT verknUpft und tGibertragen. Die Sequenz der TX_CNT-
Werte ist:

00— 01> 10— 11— 00..

(dezimal:0 > 1—> 2—> 3> 0..)

Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

TX_BYTE_ 0-7
CNT

Anzahl der giiltigen Nutzdatenbytes in diesem Datensegment. Im
PROFINET Feldbus wird ein Datensegment mit maximal 6 Nutzdaten-
bytes aufgebaut.
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6.3 Integration des SSI-Moduls

6.3.1 Datenabbild

Prozesseingabedaten (PZDE)
Die Feldeingabedaten werden vom angeschlossenen Feldgerat an das BL20-1SSI Modul tGibertragen.

Die Prozesseingabedaten beschreiben die Daten, die vom BL20-1SSI-Modul tiber ein Gateway zur SPS
Ubertragen werden.

Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

4 Byte dienen zur Darstellung der Daten, die aus dem Register mit der Adresse REG_RD_ADR
gelesen wurden.

1 Byte gibt ggf. die Registeradresse zu den gelesenen Daten und eine Bestatigung fir die
erfolgreiche Durchfiihrung wieder.

1 Byte kann Statusmeldungen des SSI-Gebers (ibertragen. Weiterhin enthélt dieses Byte ggf. eine
Bestatigung fiir das erfolgreiche Beschreiben des Registers und eine Meldung zu einem aktivem
Schreibvorgang.

1 Byte gibt die Ergebnisse zu Vergleichsoperationen mit dem SSI-Geberwert wieder.

1 Byte gibt Meldungen zum Kommunikationsstatus zwischen BL20-1SSI-Modul und SSI-Geber
sowie weitere Ergebnisse zu Vergleichsoperationen wieder.

Folgende Darstellung beschreibt den Aufbau der 8 x 8 Bit der Prozesseingabedaten.

STS (bzw.ERR) beinhaltet eine fliichtige Statusinformation, d. h. das entsprechende Bit spiegelt immer
den aktuellen Zustand wieder.

FLAG beschreibt einen nichtfllichtigen Merker, der gesetzt wird, wenn ein bestimmtes Ereignis
eingetreten ist. Das entsprechende Bit behalt den Wert, bis es wieder zuriickgesetzt wird.

Abbildung 6-5:
Prozesseingabe
daten

6-10

Process input data (SSI -» PLC)
‘ Byte ‘ Bit 7 ‘ Bit 6 ‘ Bit 5 ‘ Bit 4 ‘ Bit 3 ‘ Bit 2 ‘ Bit 1 ‘ Bit 0 ‘
0 DB_3
1 DB_2
2 DB_1
3 DB_0
Status messages
REG RD X
4 ABORT X REG RD ADR (MSH his LSH)
5 FEG WR[REG WR W W 551 551 551 551
ACEPT | AKM STS3 5TS2 5T STS0
6 STS 5TS REL FLAG STS REL FLAG STS
up (o'} CMP2 [ CMP2 | CMP2 CMP1 CMP2 | CMP2
Diagnostic messages
7 5TS % % ERR 5TS 5TS ERR S5
STOP PARA | UFLW CFLW S5 DlaG
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Industrielle
Automation

Aussage der Datenbits (Prozesseingabe)

Tabelle 6-5: Bezeichnung
Bedeutung der

Datenbits

(Prozessein-

gabe)

Wert

Beschreibung

REG_RD_DATA

0..23%1

Inhalt des Registers, das gelesen werden soll, falls
REG_RD_ABORT =0.
Falls REG_RD_ABORT =1, ist REG_RD_DATA = 0.

REG_RD_
ABORT

Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers wurde
akzeptiert und durchgefiihrt. Der Inhalt des Registers befindet
sich im Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA, Byte 0-3).

Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers wurde
nicht akzeptiert. Der Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA
Byte 0-3) ist Null.

REG_RD_ADR

Adresse des Registers, dessen Inhalt bei REG_RD_ABORT =0
im Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA Byte 0-3) der
Prozesseingabedaten angegeben wird.

REG_WR_ACEPT

Das Beschreiben des in den Prozessausgabedaten mit
REG_WR_ADR adressierten Registers mit den Nutzdaten der
Prozessausgabe konnte nicht durchgefiihrt werden.

Das Beschreiben des in den Prozessausgabedaten mit
REG_WR_ADR adressierten Registers mit den Nutzdaten der
Prozessausgabe wurde erfolgreich durchgefiihrt.

REG_WR_AKN

Kein Anderungsauftrag der Daten in der Registerbank durch
Prozessausgabe, d. h. REG_WR = 0.

Ein Schreibauftrag wiirde mit dem nachsten Telegramm der
Prozessausgabedaten angenommen.

(Handshake zur Datenlbertragung in die Register.)

Es wurde eine Anderung der Registerinhalte durch eine
Prozessausgabe beauftragt, d. h. REG_WR = 1 — Kapitel
JProzessausgabe (PZDA)".

Ein Schreibauftrag wiirde mit dem nachsten Telegramm der
Prozessausgabedaten nicht angenommen.

SSI_STS3

SSI_STS2

SSI_STS1

SSI_STSO

Diese vier Bits geben Statusbits vom SSI-Geber mit den
Statusmeldungen des SSI-Moduls weiter. Die Statusbits
werden bei einigen SSI-Gebern gemeinsam mit dem
Positionswert tbertragen.
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Tabelle 6-5: Bezeichnung
Bedeutung der

Datenbits

(Prozessein-

gabe)

Wert

Beschreibung

STS_UP (LED UP)

Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung kleinere Werte
oder die Werte sind konstant.

Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung gro3ere Werte.

STS_DN
(LED DN)

Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung gréere Werte
oder die Werte sind konstant.

Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung kleinere Werte.

REL_CMP2

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) < (REG_CMP2)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) > REG_CMP2)

FLAG_CMP2

Grundzustand, d. h. der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2) hat nach dem letzten
Ricksetzen noch nicht stattgefunden.

Der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2) hat stattgefunden.
Dieser Merker muss mit dem Bit CLR_CMP2 =1 der
Prozessausgabedaten zuriickgesetzt werden.

STS_CMP2

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) # (REG_CMP2)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_ SSI_POS) = (REG_CMP2)

REL_CMP1

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) < (REG_CMP1)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) > (REG_CMP1)

FLAG_CMP1

Grundzustand, d. h. der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP1) hat nach dem letzten
Ricksetzen noch nicht stattgefunden.

Der Gleichstand der Registerinhalte (REG_SSI_POS) =
(REG_CMP1) hat stattgefunden. Dieser Merker muss mit dem
Bit CLR_CMP1 = 1 der Prozessausgabedaten zurlickgesetzt
werden.

STS_CMP1

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) # (REG_CMP1)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP1)
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Tabelle 6-5: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits
(Prozessein-
gabe)
STS_STOP 0 Der SSI-Geber wird zyklisch ausgelesen.
1 Die Kommunikation mit dem SSI-Geber ist gestoppt, da STOP
=1 (Prozessausgabe) oder
ERR_PARA =1.
ERR_PARA 0 Der Parametersatz des Moduls ist akzeptiert.
1 GemalB des vorhandenen Parametersatzes ist der Betrieb des
Moduls nicht méglich.
STS_UFLW 0 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS)
> (REG_LOWER_LIMIT)
1 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS)
< (REG_LOWER_LIMIT)
STS_OFLW 0 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS)
< (REG_UPPER_LIMIT)
1 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS)
> (REG_UPPER_LIMIT)
ERR_SSI 0 SSI-Gebersignal vorhanden.
1 SSI-Gebersignal fehlerhaft. (z. B. bedingt durch einen
Leitungsbruch).
SSI_DIAG 0 Es ist kein freigegebenes Statussignal aktiv
(SSI_STSx = 0).
1 Mindestens ein freigegebenes Statussignal ist aktiv
(SSI_STSx = 1)
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Prozessausgabe (PZDA)
Feldausgabedaten werden vom BL20-1SSI-Modul an ein Feldgerat ausgegeben.

Die Prozessausgabedaten beschreiben die Daten, die von der SPS {iber ein Gateway an das BL20-
1SSI-Modul ausgegeben werden.

Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

4 Byte dienen zur Darstellung der Daten, die in das Register mit der Adresse REG_WR_DATA
geschrieben werden sollen.

1 Byte enthadlt die Registeradresse zu den Daten, die mit dem nachsten Riickmeldetelegramm
ausgelesen werden sollen.

1 Byte enthalt die Registeradresse zu den Daten, die in Byte 0 bis 3 dieses Telegramms stehen und
eine Anforderung zum Schreiben.

1 Byte dient zum Steuern der Vergleichsoperationen.

1 Byte enthalt ein Stoppbit zur Unterbrechung der Kommunikation mit dem Geber.

Abbildung 6-6:
Prozessausgabe Process output data (PLC > SSI)
daten
‘Byte ‘Bit?‘BRB‘BRS‘BTM‘BRS‘BRZ‘BTH‘Bitl]‘
0 DB_3
1 DB_2
2 DB_1
3 DB_O
Control data
4 X X REG RD ADR (MSB bis LSH)
5 REC X REG VR ADR
& e e e ‘c%gz bz | %X | Gt | coape
7 sTOP | ¥ ¥ ‘ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥
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Industrielle
Automation
Aussage der Datenbits (Prozessausgabe)
Tabelle 6-6: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits REG_WR_DATA 0... 2321 Wert, der in das Register mit der Adresse REG_WR_ADR
(Prozessaus- geschrieben werden soll.
gabe) REG_RD_ADR 0..63 Adresse des Registers, das gelesen werden soll. Die Nutzdaten
befinden sich bei erfolgreichem Lesen (REG_RD_ABORT =0) in
REG_RD_DATA der Prozesseingabedaten (Bytes 4 - 7).
REG_WR 0 Grundzustand, d. h. es liegt keine Anforderung, den Inhalt des
Registers zur Adresse REG_WR_ADR mit REG_WR_DATA zu
Gberschreiben, an. Das Bit REG_WR_AKN (— Kapitel
.Prozesseingabe (PZDE)") wird ggf. zurlickgesetzt (0).
1 Anforderung den Inhalt des Registers zur Adresse
REG_WR_ADR mit REG_WR_DATA zu tberschreiben.
REG_WR_ADR 0..63 Adresse des Registers, das mit REG_WR_DATA beschrieben
werden soll.
CLR_CMP2 0 Grundzustand, d. h. kein Riicksetzen von FLAG_CMP2 aktiv.
1 Ricksetzen von FLAG_CMP2 aktiv
EN_CMP2 0 Grundzustand, d. h. die Datenbits REL_CMP2, STS_CMP2 und
FLAG_CMP2 haben immer den Wert 0, unabhangig vom SSI-
Geberwert.
1 Vergleich aktiv, d. h. die Datenbits REL_CMP2, STS_CMP2 und
FLAG_CMP2 haben einen Wert abhdngig vom
Vergleichsergebnis zum SSI-Geberwert.
CLR_CMP1 0 Grundzustand, d. h. Riicksetzen von FLAG_CMP1 nicht aktiv.
1 Rucksetzen von FLAG_CMP1 aktiv.
EN_CMP1 0 Grundzustand, d. h. die Datenbits REL_CMP1, STS_CMP1 und
FLAG_CMP1 haben immer den Wert 0, unabhdngig vom SSI-
Geberwert.
1 Vergleich aktiv, d. h. die Datenbits REL_CMP1, STS_CMP1 und
FLAG_CMP1 haben einen Wert abhangig vom
Vergleichsergebnis zum SSI-Geberwert.
STOP 0 Anforderung, den SSI-Geber zyklisch auszulesen
1 Anforderung, die Kommunikation mit dem Geber zu
unterbrechen.
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6.4 Integration des SWIRE-Moduls BL20-E-1SWIRE

Eine Integration des Moduls ist moglich, wenn die Gateway-Firmware mindestens die Version 1.51. hat.

6.4.1 Datenabbild

Prozesseingabe

Die Feldeingabedaten werden vom angeschlossenen SWIRE-BUS an das BL20-E-1SWIRE-Modul
Ubertragen. Die Prozesseingabedaten beschreiben die Daten, die vom BL20-E-1SWIRE-Modul Giber ein
Gateway zur SPS {ibertragen werden. Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format. Fiirjeden SWIRE
Slave werden 4 Bit belegt. Folgende Informationen konnen lbertragen werden:

Schiitzspule ein/aus

Motorschutzschalter aus bzw. ausgeldst/eingeschaltet

Status des Teilnehmers o.k./Diagnose liegt vor

Tabelle 6-7:
Datenaufbau

Byte Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1 SWIRE Slave 2 SWIRE Slave 1

2 SWIRE Slave 4 SWIRE Slave 3

3 SWIRE Slave 6 SWIRE Slave 5

4 SWIRE Slave 8 SWIRE Slave 7

5 SWIRE Slave 10 SWIRE Slave 9

6 SWIRE Slave 12 SWIRE Slave 11

7 SWIRE Slave 14 SWIRE Slave 13

8 SWIRE Slave 16 SWIRE Slave 15

6-16

Die Daten des SWIRE-Slaves 1 sind die Daten des physikalisch ersten Teilnehmers am SWIRE-Strang.
Diese Zuordnung ist in dieser Weise fortlaufend. Die Bedeutung der Daten eines SWIRE-Teilnehmers

sind produktabhangig.
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Die Bedeutung der 4 Bit Prozesseingabedaten bei einem SWIRE-DIL-Gerat:

Tabelle 6-8: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4
Prozesseingabe-

daten bei SDx/ frei frei PKZSTx Six
SWIRE-DIL

Die folgende Tabelle erldutert die Bedeutung der Datenbits:

Tabelle 6-9: Bez. Zustand Bemerkung

Datenbits
SIx Schaltzustand Relais x

Slx liefert den Schaltzustand der Schiitzspule vom SWIRE Bus Teilnehmer
als Riickmeldung. Six ermdglicht die Priifung, ob der vorgegebene Schalt-
zustand umgesetzt wurde durch eine mechanische Kopplung. Hierbei ist
die zeitliche Verzégerung zwischen Setzen eines Ausgangs und mechani-
scher Umsetzung und der folgenden Riickmeldung zu beriicksichtigen.

0 Aus Off Schiitzspule ist ausgeschaltet
1 Ein On Schitzspule ist eingeschaltet
PKZSTx Schaltzustand PKZ x
0 Aus Off Der Motorschutzschalter ist aus bzw. hat
ausgelost
1 Ein On Der Motorschutzschalter ist eingeschaltet
SDx Kommunikationsfehler Teilnehmer x

Durch Setzen des Parameters NDDIAG wird die Slave Diagnose (Input Byte
1/ Bit 3) in die Riickmeldeschnittstelle kopiert. Dem Anwender steht die
Information damit als Status in der Steuerung zur Verfligung.

0 ON LINE ON LINE Status des Teilnehmer x: alles o. k.
1 OFF LINE OFF LINE Status des Teilnehmer x: es liegt Slave-Diag-
nose vor
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Prozessausgabe

Feldausgabedaten werden vom BL20-E-1SWIRE-Modul an ein Feldgerat ausgegeben. Die
Prozessausgabedaten beschreiben die Daten, die von der SPS liber ein Gateway an das BL20-E-1SWIRE-
Modul ausgegeben werden. Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format. Fiir jeden SWIRE Slave
werden 4 Bit belegt. Folgende Informationen wird tbertragen:

Schaltzustand der Schiitzspule aus/ein

Tabelle 6-10: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datenaufbau

1 SWIRE Slave 2 SWIRE Slave 1

2 SWIRE Slave 4 SWIRE Slave 3

3 SWIRE Slave 6 SWIRE Slave 5

4 SWIRE Slave 8 SWIRE Slave 7

5 SWIRE Slave 10 SWIRE Slave 9

6 SWIRE Slave 12 SWIRE Slave 11

7 SWIRE Slave 14 SWIRE Slave 13

8 SWIRE Slave 16 SWIRE Slave 15

Die Daten des SWIRE-Slaves 1 sind die Daten des physikalisch ersten Teilnehmers am SWIRE-Strang.
Diese Zuordnung ist in dieser Weise fortlaufend. Die Bedeutung der Daten eines SWIRE-Teilnehmers
sind produktabhangig.

Die Bedeutung der 4 Bit Prozessausgabedaten bei einem SWIRE-DIL-Gerét:

Tabelle 6-11:
Prozessausga-
bedaten bei
SWIRE-DIL

Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit 4

frei frei frei SOx

Die folgende Tabelle erldutert die Aussage der Datenbits:

Tabelle 6-12:
Datenbits

6-18

Bez. Zustand Bemerkung
SOx Relais x
relay x
SOx wird als Schaltzustand der Schiitzspule vom SWIRE Bus Master zum
entsprechenden SWIRE Bus Teilnehmer libertragen.
0 Aus Off Schiitz ist nicht angesteuert
1 Ein On Schitz ist eingeschaltet
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Automation
Diagnose
Tabelle 6-13: Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Diagnosedaten
SWIRE
Byte 1 GENE- Uswerr frei COMgg  frei RDY e frei SWegr
RALggg
Byte 2 frei Usoxere TYPerg frei PKZ g frei SDere frei
TYPp, Feld
Byte 3 TYPgrpS8  TYPpeS7  TYPrpS6  TYPpreS5  TYPgpS4  TYPpeS3  TYPrpS2  TYPgeST
Byte 4 TYPera TYPera TYPere TYPer TYPege TYPega TYPee TYPeeS9
S16 S15 S14 S13 S12 S S10
Slave Diagnose Bit Feld
Byte 5 SDgrpS8  SDgppS7  SDgprS6  SDprpS5  SDgppS4 SDgpeS3  SDgppS2  SDggeST
Byte 6 SDgrpS16  SDgpgS15  SDgpeS14  SDpppS13  SDgpgS12  SDgpgS11  SDgpgS10  SDgggS9
PKZ Feld
Byte 7 PKZgS8  PKZprS7 PKZgpS6 PKZ S5 PKZppeS4  PKZgeS3  PKZpgS2  PKZeS1
Byte 8 PKZ s PKZen PKZ s PKZ e PKZ e PKZpm PKZ e PKZreS9
S16 S15 S14 S13 S12 S S10
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Die folgende Tabelle zeigt die Bedeutung der Diagnosebits:

Tabelle 6-14:
Bedeutung der
Diagnosedaten-
bits

6-20

Bez. Wert Bedeutung
Byte 1
SWegr SWIRE MASTER
Die Konfiguration wurde gemaf3 Parametrierung akzeptiert und der SWIRE-Strang istim
Datenaustausch
0 Data exchange Der Strang ist im Datenaustausch
1 Offline Die Konfiguration wurde nicht akzeptiert, der Strang
geht nicht in den Datenaustausch. (Die LED SW blinkt)
RDY er SPS SLAVE
Parametrierung ist fehlerhaft. Die IST-Konfiguration wurde gemaf parametrierter SOLL-
Konfiguration akzeptiert und der Datenaustausch mit der (ibergeordneten Ebeneist o.k.
0 Data exchange Der Strang ist im Datenaustausch
1 Offline Die Konfiguration wurde nicht akzeptiert, der Strang
geht nicht in den Datenaustausch. (Die LED Rdy blinkt)
COMggr Kommunikation SWIRE
Es liegt ein Kommunikationsfehler vor, wie z.B. ein Teilnehmer wird nicht mehr erreicht,
sein internes Time-Out ist abgelaufen bzw. die Kommunikation ist gestort. Der Master
kann mit mindestens einem Teilnehmer keinen Datenaustausch durchfiihren.
0 OK Es liegt kein Fehler vor.
1 fehlerhaft Es liegt ein Fehler vor.
Uswerr Spannung Ug,
Spannungsfehler in Ug,, Spannung U (17 VDC) zur Versorgung der SWIRE- Teilnehmer
0 OK Es liegt kein Fehler vor.
1 Unterspan- Es liegt ein Fehler vor.
nung
GENE- Fehlermeldung
RALggg
Durch die Erstellung eines Funktionsbausteins zeigt sich, dass Systeme / Funktions-
blocke zur generellen Priifung eines Teilnehmers auf vorhandene Diagnosen nur das
erste Byte priifen.
0 keine Es liegt keine Diagnose vor
1 vorhanden Es liegt eine/mehrere Diagnosen vor
Byte 2
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Industrielle
Automation

Wert Bedeutung

Kommunikation SWIRE-Teilnehmer

Ist in der Parametrierung SDggzA mit Sammeldiagnose parametriert, meldet dieses Bit
einen Fehler, sobald nur ein Slave des Stranges sein Fehlerbit SD setzt.

0 OK Es liegt kein Fehler vor oder diese Diagnose ist tiber die
Parametrierung inaktiv geschaltet.

1 fehlerhaft Es liegt ein Fehler vor.

Uberstromschutzschalter

Ist in der Parametrierung PKZ A mit Sammeldiagnose parametriert, meldet dies Bit
einen Fehler, sobald nur ein PKZ eines Slave ausgeldst ist.

0 OK Es liegt keine PKZ Auslésung vor oder Diagnose ist Uber
die Parametrierung inaktiv geschaltet.

1 Auslosungen  Es liegt min. eine PKZ Auslosung vor.

Konfiguration

Ist in der Parametrierung TYPgzzA mit Sammeldiagnose parametriert, meldet dies Bit
einen Fehler, sobald die IST-Konfiguration eines Slaves nicht mit der fiir diese Position
parametrierten SOLL-Konfiguration libereinstimmt.

0 OK Die IST-Konfiguration entspricht vollstandig der SOLL-
Konfiguration oder Diagnose ist Giber die Parametrie-
rung inaktiv geschaltet.

1 fehlerhaft Die Ist-Konfiguration entspricht nicht vollstandig der
Sollkonfiguration.

Tabelle 6-14: Bez.
Bedeutung der
Diagnosedaten-
bits
SDERR
PKZ e
Byte 2
TYPege
UAUXERR

Spannung U, x

Ist in der Parametrierung U, xegA aktiviert, wird durch U, yes €ine Fehlermeldung
generiert, sobald die Versorgungsspannung den Pegel unterschreitet, bei der die Funk-
tion der Relais nicht gewahrleistet ist.

0 OK Schitz- Versorgungsspannung ist o.k. (> 20 VDC) oder
Diagnose ist Uber die Parametrierung inaktiv geschaltet.
1 Unterspan- Schiitz- Versorgungsspannung ist nicht o.k.
nung (<18 VDCQ).
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Wert Bedeutung

Gerat - Konfiguration Teilnehmer x

Info-Feld zur individuellen Meldung eines Konfigurationsfehlers als Fehlermeldung. Ist
in der Parametrierung TYP oA mit Einzeldiagnose parametriert, wird in diesem Bitfeld
der Fehler gemeldet, sobald die IST-Konfiguration des Teilnehmers nicht akzeptiert
wurde und er daher nicht zum Datenaustausch freigeschaltet ist. Die Diagnose LED des
Teilnehmers blinkt.

0 OK Es liegt kein Konfigurationsfehler vor und der Teil-
nehmer ist im Datenaustausch oder Diagnose ist tiber
die Parametrierung inaktiv geschaltet

1 falsch Es liegt ein Konfigurationsfehler vor und der Teilnehmer
ist NICHT im Datenaustausch

Kommunikation Teilnehmer x

Info-Feld zur individuellen Meldung einer Auslosung der Slave Diagnose als Fehlermel-
dung. Istin der Parametrierung SD, ;oA mit Einzeldiagnose parametriert, wird in diesem
Bitfeld der Fehler gemeldet, sobald die Slave-Diagnose des Teilnehmers Sx ausgelost ist.

0 OK Es liegt kein Fehler vor oder Diagnose ist tiber die Para-
metrierung inaktiv geschaltet.

1 Offline Es liegt eine Diagnose vor.

Tabelle 6-14: Bez.

Bedeutung der

Diagnosedaten-

bits
Byte 3,4
TYPegaSx
Byte 5,6
SDggpSX
Byte 7,8
PKZ gpeSx

Uberstromschutzschalter Teilnehmer x

Info-Feld zur individuellen Meldung einer Ausldsung eines Motorstromschutzschalters
(PKZ) als Fehlermeldung. Ist in der Parametrierung PKZ \-oA mit Einzeldiagnose parame-
triert, wird in diesem Bitfeld der Fehler gemeldet, sobald das PKZ des Teilnehmers Sx
ausgelost ist.

0 OK Das PKZ des Teilnehmers ist nicht ausgeldst oder Diag-
nose ist Gber die Parametrierung inaktiv geschaltet.

1 ausgelost Das PKZ des Teilnehmers ist ausgeldst.

Die Fehlermeldungen U yerps TYPerar TYPeraSXs PKZgp, PKZgpgSX, SDgpg und SDgeSx lassen sich

ﬂ Hinweis

Uber die Parametrierung unterdriicken.

6-22
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Parameter

Industrielle

Automation

Parameter sind Daten, die dem Modul zum applikationsgerechten Betrieb mitgeteilt werden mussen,

um es funktionsfahig zu machen.

Tabelle 6-15:
Parameter
SWIRE

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Byte 1 reser- frei frei MC MNA Konfigu- Disable frei
viert ration Cfg
Byte 2 frei UAUXERR TYPERR TYPINFO PKZERR I:)KZINFO SDERR SDINFO
Byte 3 reserviert
Byte 4 Lifequardingzeit
Byte5  SDpacS8 SDpiacS7  SDpjagS6  SDpiagS5  SDpiacS4  SDpiacS3  SDpiagS2  SDpjagST
Byte 6 SDDIAG SDDIAG SDDIAG SDDIAG SDDIAG SDDIAG SDDIAG SDDIAGS9
S16 S15 S14 S13 S12 S11 S10
Byte 7 reserviert
Byte 8 reserviert
Byte9- TypkennungSlave1-16
24

Die folgende Tabelle erldutert die Aussage der Parameterbits:

Tabelle 6-16:
Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Parameter- Wert

name

Byte 1

Disable Cfg Abschalten der Ubernahme der physikalisch vorhandenen Konfiguration als IST

Konfiguration bei manuellem Tasterdruck:

0 =inaktiv A Die Konfiguration des SWIRE Stranges wird nur bei drlicken des Cfg
Tasters von der physikalisch vorhandenen Konfiguration als IST
Konfiguration iibernommen. Danach erfolgt die Priifung gegen die
parametrierte SOLL Konfiguration

1 = aktiv Die physikalisch vorhandene Konfiguration wird automatisch als

IST Konfiguration ibernommen und dann gegen die parametrierte
SOLL Konfiguration gepriift.

Konfiguration

SPS Konfigurationspriifung

Der Parameter Konfigurationspriifung erméglicht eine Priifung der Soll - Ist Konfigu-
ration auf Basis der Gerdtekennung.

0 = aktivA Konfigurationspriifung auf Basis der Geratekennung. Es werden
nur SWIRE Teilnehmer im Strang akzeptiert, deren vollstandige
Geratekennung mit der Sollkonfiguration ibereinstimmt

1 = inaktiv Es werden alle Teilnehmer ohne Priifung der Geratekennung in

4Bit INPUT / 4Bit OUTPUT abgebildet.

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN

6-23



Integration der Technologiemodule

Wert

Konfigurationsprifung

Entspricht der SWIRE Strang in seiner IST Konfiguration nicht der SOLL Konfigura-
tion, so geht der Master ausschlie8lich mit den richtig konfigurierten funktionsbe-
reiten Teilnehmern in den Datenaustausch.

0 = Strang Datenaustausch wird mit einer unvollstandigen / falschen Konfigu-
orientiert A ration mit keinem Teilnehmer aufgenommen.

1=Teilnehmer Der Strang geht auch bei unvollstédndiger Konfiguration mit den

orientiert richtig konfigurierten Teilnehmern in Betrieb. Dies bedeutet in der
positionsorientierten Adressierung: alle mittels der Daisy Chain
Konfiguration ermittelten Teilnehmer, die an entsprechender Posi-
tion der Sollkonfiguration entsprechen gehen in Betrieb. Teil-
nehmer, die nicht der Sollkonfiguration entsprechen bleiben
inaktiv.

Moeller Konform (ab Version VN 01-04)
Verhalten des BL20-E-1SWIRE gemal Moeller SWIRE Conformance Kriterien.

inaktiv A Standardverhalten

aktiv Der BL20-E-1SWIRE Master verhalt sich entsprechend der Moeller
SWIRE Conformance Kriterien. Fiir eine genauere Beschreibung
siehe BL20-Handbuch fiir I/O-Module (D300716).

Feld -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose Infofeld SDERRSx aktivieren. Sobald ein Slave des Stranges sein
Fehlerbit setzt, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert

inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Gemeinschaftsfehler -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose SDERR aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges sein Fehlerbit
setzt, wird in dies je nach Parametrierung als Sammelfehler gemeldet.

0 = aktivA Sammeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert

Tabelle 6-16: Parameter-
Modulpara- name
meter
Byte 1
A Default- MNA
Einstellung aktiv/ passiv
MC
SDINFO
SDERR
PKZINFO

Feld -PKZ Fehler-
Slave Diagnose Infofeld PKZERRSx aktivieren. Sobald ein Slave des Stranges sein
PKZ-Bit 16scht, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

0 = aktivA Einzeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

6-24
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Tabelle 6-16:
Modulpara-
meter

A Default-
Einstellung

Parameter-
name

Wert

PKZga

Gemeinschaftsfehler -PKZ Fehler-
Slave Diagnose PKZERR aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges sein PKZ-Bit
16scht, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.

0 =aktivA Einzeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Byte 2

TYPINFO

Feld -Konfigurationsfehler -

Sobald ein Slave des Stranges nicht der Sollkonfiguration entspricht und damit nicht
in Betrieb genommen werden kann, wird je nach Parametrierung dieses individuell
als Fehler gemeldet.

0 = aktiv A Einzeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

TYPege

Gemeinschaftsfehler -Konfigurationsfehler-
Slave Diagnose TYPERR aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges nicht richtig
konfiguriert ist, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.

0 = aktiv A Sammeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert

UAUXERR

Fehlermeldung -UAUX-

System Diagnose UAUXERR aktivieren. Sobald die Versorgungsspannung einen
Pegel unterschreitet, bei dem die Funktion der Relais nicht gewahrleistet ist, wird
dies durch eine Fehlermeldung UAUXERR gemeldet.

0 = aktiv A Fehlermeldung U,y aktiviert

1 =inaktiv Fehlermeldung U yyerg Nicht aktiviert

Byte 3

reserviert

Byte 4

Lifeguarding

0x02-0xFF
0x64 A

lifeguarding time der SWIRE Teilnehmer

Vorgabe der Lifeguardingzeit, Timeout-Zeit bis zum selbsttdtigen
Ricksetzen der Teilnehmer bei Kommunikationsausfall. (n * 10ms)
(Default 1s)

OxFF: Lifeguarding aus

Byte 5,6
SDpjacSX Eingangsbit -Kommunikationsfehler Teilnehmer x-
Die Slave Diagnose aus Byte 1/ Bit 7 wird in die Riickmeldeschnittstelle als Bit4 tiber-
nommen
0 = aktiv A SDpjacSx wird Gibernommen
1 =inaktiv SDpiagSx wird nicht Gbernommen
Byte7,8 reserviert
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Tabelle 6-16: Parameter- Wert
Modulpara- name
meter
Byte 9 bis 24
Gerateken- Soll-Vorgabe des TYPs fiir den LIN Teilnehmer der Position x im SWIRE Strang
nung Slave x
0x20 SWIRE-DIL-MTB (: OxFF)
OxFF Grundeinstellung (kein Teilnehmer)
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Integration des Encoder/PWM-Moduls BL20-E-2CNT-2PWM

Industrielle
Automation

6.5 Integration des Encoder/PWM-Moduls BL20-E-2CNT-2PWM

Detaillierte Angaben zum Prozessabbild des Moduls finden Sie in einem separaten Handbuch,
D301223, ,BL20 - I/0-MODULE BL20-E-2CNT-2PWM?*, Kapitel 2)

6.6 Integration der RFID-Module BL20-2RFID-S/-A

BL20-2RFID-S und BL20-2RFID-A (siehe RFID-Dokumentation unter www.turck.de)
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Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

7.1 Modulanordnung

7.1.1 Beliebige Modulreihenfolge
Die Reihenfolge der I/O-Module innerhalb einer BL20-Station ist grundsatzlich beliebig.

In verschiedenen Anwendungsféllen kann es jedoch von Nutzen sein, bestimmte Module in Gruppen
zusammenzufassen.

Hinweis
ﬂ Ein gemischter Einsatz von ECO-/ bzw. Standard-Gateways und ECO- sowie Standard-1/O-
Modulen (mit Basismodulen mit Zugfedertechnik) ist problemlos moglich.

Abbildung 7-1:
Beispiel eines
Stationsauf-
baus mit ECO-
Gateway (hier
flir CANopen),
ECO- und Stan-
dard-1/Os

Hinweis
Ein gemischter Einsatz von Basismodulen mit Schraubanschluss und mit Zugfederanschluss
kann nur nach dem Setzen eines neuen Versorgungsmoduls erfolgen. Dabei missen alle
folgenden Basismodule dieselbe Anschlusstechnik wie das Versorgungsmodul besitzen
(Zugfeder- bzw. Schraubanschluss).

7.1.2 Liickenlose Projektierung

Die Projektierung einer BL20-Station sollte aus Griinden der Storfestigkeit und damit der
Betriebssicherheit llickenlos erfolgen.

Achtung
Sind mehr als zwei aufeinander folgende Leerplatze vorhanden, ist die Kommunikation zu
allen nachfolgenden BL20-Modulen unterbrochen.

Die Systemversorgung einer BL20-Station erfolgt durch eine gemeinsame, externe Spannungsquelle.
Dadurch wird das Auftreten von Potenzialausgleichsstromen innerhalb der BL20-Station vermieden.
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Modulanordnung

7.1.3 Maximaler Stationsausbau

Industrielle
Automation

Die Station darf die Lénge von insgesamt 72 Modulen nicht tiberschreiten.

Die maximal zuldssige Summe der Nennstromaufnahmen der Module (siehe unten Tabelle 7-1:
Nennstromaufnahme der BL20-Module) hinter dem Gateway (max. Summe X |,,; = 800 mA)
erreicht, ist der Einsatz eines Bus-Refreshing Moduls zur erneuten Bereitstellung der

Modulbusspannung erforderlich.

Hinter einem Bus-Refreshing Modul darf die Summe der Nennstromaufnahmen der Module 1,5 A

betragen.

Achtung
Bei einem maximalen Stationsausbau ist auf den Einsatz einer ausreichenden Anzahl von
Power Feeding-Modulen bzw. Bus Refreshing-Modulen zu achten.

Hinweis
ﬂ Bei der Verwendung der Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) wird Giber das ,Station Aufbau
prifen”“-DTM eine Fehlermeldung generiert, sobald die Systemgrenzen tiberschritten

werden.

Die folgende Tabelle enthélt zur Berechnung der maximalen StationsgréRe eine Ubersicht der

Nennstromaufnahmen der einzelnen Module:

Tabelle 7-1:
Nennstromauf-
nahme der
BL20-Module

D301262 0213 -

Modul

Nennstromaufnahme am Modulbus

BL20-PF-24VDC-D 28 mA
BL20-PF-120/230VAC-D 25mA
BL20-2DI-24VDC-P 28 mA
BL20-2DI-24VDC-N 28 mA
BL20-2DI-120/230VAC 28 mA
BL20-4DI-24VDC-P 29 mA
BL20-4DI-24VDC-N 28 mA
BL20-4DI-NAMUR 40 mA
BL20-E-8DI-24VDC-P 15 mA
BL20-E-16DI-24VDC-P 15 mA
BL20-16DI-24VDC-P 45 mA
BL20-32DI-24VDC-P 30mA
BL20-1AI-1(0/4...20MA) 41 mA
BL20-2Al-1(0/4...20MA) 35mA
BL20-1AI-U(-10/0...4+10VDC) 41 mA

BL20-E-GW-PN
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Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

Tabelle 7-1:
Nennstromauf-
nahme der
BL20-Module

7-4

Modul

Nennstromaufnahme am Modulbus

BL20-2AI-U(-10/0...+10VDC) 35mA
BL20-2AI-PT/NI-2/3 45 mA
BL20-2AI-THERMO-PI 45 mA
BL20-4Al-U/I 30mA
BL20-E-8AI-U/I-4AI-PT/NI 50 mA
BL20-2D0O-24VDC-0.5A-P 32mA
BL20-2D0O-24VDC-0.5A-N 32mA
BL20-2D0O-24VDC-2A-P 33mA
BL20-2DO-120/230VAC-0.5A 35mA
BL20-4D0O-24VDC-0.5A-P 30 mA
BL20-E-8DO-24VDC-0.5A-P 15 mA
BL20-E-16D0O-24VDC-0.5A-P 25 mA
BL20-16D0O-24VDC-0.5A-P 120 mA
BL20-32D0-24VDC-0.5A-P 30mA
BL20-1AO-1(0/4...20MA) 39mA
BL20-2A0-1(0/4..20MA) 40 mA
BL20-2A0-U(-10/0...4+10VDC) 43 mA
BL20-E-4A0-U/I 50 mA
BL20-2DO-R-NC 28 mA
BL20-2DO-R-NO 28 mA
BL20-2DO-R-CO 28 mA
BL20-1RS232 140 mA
BL20-1RS485/422 60 mA
BL20-1SSI 50 mA
BL20-2RFID-x 30mA
BL20-E-1SWIRE 60 mA
BL20-E-2CNT/2PWM 30mA
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Versorgung
Industrielle
Automation
7.2 Versorgung
7.2.1 Versorgung des Gateways

7.2.2

7.2.3

Das Gateway BL20-E-GW-PN verfiigt liber eine integrierte Spannungsversorgung (siehe auch
Spannungsversorgung (Seite 4-8).

Modulbusauffrischung

Die Anzahl der BL20-Module, die durch das Gateway tiber den internen Modulbus versorgt werden
kénnen, hangt von der jeweiligen Nennstromaufnahme der einzelnen Module am Modulbus ab (siehe
Tabelle 7-1: Nennstromaufnahme der BL20-Module, Seite 7-3).

Achtung

Die Summe der Nennstromaufnahmen (sieheTabelle 7-1: Nennstromaufnahme der BL20-
Module, Seite 7-3) der eingesetzten BL20-Module darf 800 mA nicht Gberschreiten.

Wird ein Bus-Refreshing-Modul gesetzt, darf die Summe der Nennstromaufnahmen der auf
das Bus-Refreshing-Modul folgenden Module 1,5 A nicht lberschreiten.

Hinweis

Die Bus Refreshing-Module, die in einer Station mit BL20-E-GW-PN zum Einsatz kommen, sind
mit den Basismodulen BL20-P3T-SBB-B oder BL20-P4T-SBBC-B (Zugfederanschluss) bzw. mit
den Basismodulen BL20-P3S-SBB-B oder BL20-P4S-SBBC-B (Schraubanschluss) zu
kombinieren.

Es ist auf dieselbe Masse und die Masseanschliisse zu achten! Bei unterschiedlicher Masse bzw.
Masseanschliissen fliet Ausgleichsstrom tGber den Modulbus, der zur Zerstérung der Bus Refreshing-
Module fiihren kann.

Alle Bus Refreshing-Module sind tiber dasselbe Massepotenzial untereinander verbunden.

Die Versorgung des Modulbusses erfolgt tiber die Anschliisse 11 und 21 der Basismodule der Bus-
Refreshing-Module.

Bei der Verwendung der Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) wird Gber den DTM ,Weitere
Funktionen— Aufbau priifen” eine Fehlermeldung generiert, sobald eine ausreichende Versorgung
durch den Modulbus nicht mehr gewéhrleistet ist und die maximale StationsgréRe tberschritten ist.

Bildung von Potenzialgruppen

Die Power-Feeding Module kdnnen zur Bildung von Potenzialgruppen eingesetzt werden. Die
Potenzialtrennung zu der links vom jeweiligen Versorgungsmodul befindlichen Potenzialgruppe
erfolgt durch das Basismodul.

Hinweis
Das System kann unabhéngig von der Potenzialgruppenbildung versorgt werden.
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Bei dem Einsatz eines digitalen Eingabemoduls fiir 120/230 V AC ist auf die Bildung einer speziellen
Potenzialgruppe durch das Power Feeding-Modul BL20-PF-120/230VAC-D zu achten.

Achtung
Module mit 24 V DC- und mit 120/230 V AC-Feldversorgung diirfen nicht in einer
gemeinsamen Potenzialgruppe verwendet werden!

7.2.4 C-Schiene (Cross Connection)

Die C-Schiene wird durch alle I/O-Basismodule gefiihrt. Bei den Basismodulen fir Versorgungsmodule
erfolgt eine mechanische Trennung der C-Schiene und damit die Potenzialtrennung zwischen
benachbarten Versorgungsgruppen.

Der Zugriff auf die C-Schiene kann nur mit Hilfe von Standard-Basismodulen erfolgen und hier auch nur
mit solchen, die ein Cin ihrer Kennung haben (z. B. BL20-S4T-SBCS). Auf diesen Modulen wird die
entsprechende Anschlussebene durch einen schwarzen Balken gekennzeichnet. Bei allen 1/0-Modulen
ist der Balken durchgehend.

Bei den Versorgungsmodulen liegt der schwarze Balken nur tiber dem Anschluss 24. Damit wird die
Trennung der C-Schiene zur linken benachbarten Potenzialgruppe deutlich gemacht

Abbildung 7-2:
C-Schiene
(Draufsicht)

Abbildung 7-3:
C-Schiene
(Seitenansicht)

Gefahr

Die C-Schiene darf maximal mit 24 V DC belastet werden. Nicht mit 230 V!

Die C-Schiene kann anwendungsspezifisch, z. B. als Schutzerde (PE), verwendet werden. In diesem Fall
muss der PE-Anschluss eines jeden Versorgungsmoduls tiber eine zusatzlich PE-Klemme mit der
Tragschiene verbunden werden. Die Klemme kann als Zubehor bestellt werden.
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Die C-Schiene wird auch durch die digitalen Ein- und Ausgabemodule der BL20-ECO-Produktreihe
nicht unterbrochen. Sie wird in der Anschlussebene der Module durchgeschleift. Ein Zugriff auf die C-
Schiene ist jedoch nicht méglich.
Hinweis
Zur Einbindung einer Station in ein Massebezugssystem lesen Sie bitte Kapitel 7.
Abbildung 7-4: 8D
PF 2DO ECO 200 2Dl 200 2DI 2DO 2D
Verwendung
EE BB
als PE-Kontakt
PE
T5
1 :.C'l
2 12 )/ ) .'.)/ 2 2
SEHALS
J C-Schiene (PE
\ . ‘ GEC SEC SBEC SEC SBB

L.

Beim Einsatz von Relaismodulen kann die C-Schiene zur gemeinsamen Spannungsversorgung (24 V
DCQ) genutzt werden. Dazu wird die Lastspannung an ein Power Feeding-Modul mit dem Basismodul
BL20-P4x-SBBC angelegt. Alle darauf folgenden Relaismodule werden dann tber die C-Schiene
versorgt.

' Achtung
Wird die C-Schiene beim Einsatz von Relaismodulen zur gemeinsamen

Spannungsversorgung eingesetzt, muss ein weiteres Versorgungsmodul fir die
Potenzialtrennung zu den nachfolgenden Modulen eingesetzt werden. Erst nach einer
Potenzialtrennung kann die C-Schiene wieder als PE genutzt werden.
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Abbildung 7-5:
:Nutzung der C-
Schiene als
Schutzerde und
als Spannungs-
versorgung bei
Relaismodulen
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Die Briickung der Relaismodulwurzeln wird durch Querverbinder umgesetzt. Das entsprechende
Anschlussbild mit der Darstellung der Querverbinder finden Sie im Handbuch zu den BL20 I/0-
Modulen (Deutsch: D300716, Englisch: D300717).

Relaismodule kénnen neben der oben genannten Mdglichkeit auch direkt verdrahtet werden. In
diesem Fall sind Basismodule ohne Verbindung zur C-Schiene zu wéahlen, um die Potenzialtrennung zu
den benachbarten Modulen zu gewahrleisten.
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7.3  Schutz der Serviceschnittstelle am Gateway

Wahrend des laufenden Betriebs der BL20-Station muss die Einsteckfolie Giber der Service-Schnittstelle
und den DIP-Schaltern aus Griinden der EMV und der ESD eingeschoben sein.

7.4 Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen

BL20 ermdglicht das Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen des BL20-Standard-Programms ohne
Beeintrachtigung der Feldverdrahtung. Ist ein Elektronikmodul gezogen, verbleibt die BL20-Station
weiterhin im Betriebszustand. Die spannungs- und stromfiihrenden Verbindungen sowie die
Schutzleiterverbindungen werden nicht unterbrochen.

Achtung

A Beim Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen bei nicht abgeschalteter Feld- und
Systemversorgung ist zu beachten, dass im Moment des Ziehens bzw. des Steckens der
Module eine kurzzeitige Unterbrechung der Modulbuskommunikation in der gesamten
BL20-Station auftreten kann, die zu nicht definierbaren Zustanden von einzelnen Ein- und
Ausgdngen verschiedener Module fiihren kann.

7.5 Erweiterung einer bestehenden Station

Achtung
Generell ist darauf zu achten, dass eine Stationserweiterung (Montage weiterer Module) nur
im spannungslosen Zustand erfolgen darf.

7.6 Firmware-Download

Der Firmware-Download kann mit Hilfe der Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) nur Gber die Service-
Schnittstelle am Gateway erfolgen.

Naheres hierzu finden Sie in der Online-Hilfe der Software.

Achtung

- Die Station sollte beim Download vom Feldbus getrennt sein.

- Der Firmware-Download darf nur von autorisiertem Personal durchgefiihrt werden.
- Die Feldseite muss freigeschaltet sein.

D301262 0213 - BL20-E-GW-PN 7-9



Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

7-10 D301262 0213 - BL20-E-GW-PN



8.1

8.1.1
8.1.2

8.13
8.14

8.2
8.2.1

8.3

8.3.1
83.2
833
834
83.5

8.4

8.5

8.5.1
8.5.2

Richtlinien fiir die elektrische Installation

Allgemeine Hinweise

Industrielle
Automation

Ubergreifendes
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- Leitungsfiihrung innerhalb und auBerhalb von Schranken
- Leitungsfiihrung auf3erhalb von Gebaduden
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8.1 Aligemeine Hinweise

8.1.1 Ubergreifendes

Leitungen sollten in Gruppen eingeteilt werden, z. B. Signalleitungen, Datenleitungen,
Starkstromleitungen, Stromversorgungsleitungen.

Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen sollten immer in getrennten Kanalen oder
Blindeln verlegt werden. Signal-bzw. Datenleitungen missen immer so eng wie moglich an
Masseflachen (z. B. Tragholme, Schrankbleche usw.) gefiihrt werden.

8.1.2 Leitungsfiihrung

Eine ordnungsgemalle Leitungsfiihrung verhindert bzw. unterdriickt eine gegenseitige Beeinflussung
von parallel verlegten Leitungen.

Leitungsfiihrung innerhalb und au3erhalb von Schrianken

Die Leitungen sollten in folgende Gruppen unterteilt werden, um eine EMV-gerechte Leitungsfiihrung
sicherzustellen:

Innerhalb der Gruppen kdnnen die verschiedenen Leitungsarten miteinander in Biindeln oder
Kabelkanalen verlegt werden.

Gruppe 1:
geschirmte Bus- und Datenleitungen
geschirmte Analogleitungen
ungeschirmte Leitungen fiir Gleichspannung < 60V
ungeschirmte Leitungen fir Wechselspannung < 25V
Gruppe 2:
ungeschirmte Leitungen fiir Gleichspannung > 60 V und < 400 V
ungeschirmte Leitungen fiir Wechselspannung > 25V und < 400V
Gruppe 3:
ungeschirmte Leitungen fir Gleich- und Wechselspannung > 400 V

Die folgende Gruppenkombination kann nur in getrennten Biindeln oder Kabelkanalen (ohne
Mindestabstand) verlegt werden:

Gruppe 1/Gruppe 2
Die Gruppenkombinationen
Gruppe 1/Gruppe 3; Gruppe 2/Gruppe 3

missen in getrennten Kabelkandlen mit einem Mindestabstand von 10 cm verlegt werden. Dies gilt
sowohl innerhalb von Gebéauden, als auch innerhalb und au3erhalb von Schaltschranken.
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Leitungsfiihrung au3erhalb von Gebduden

AuBerhalb von Gebduden sollten die Leitungen in mdglichst geschlossenen (kafigférmigen)
Kabelkandlen aus Metall gefiihrt werden. Die StoR3stellen der Kabeltrager miissen galvanisch
miteinander verbunden und die Kabeltrager geerdet werden.

Gefahr

Beachten Sie beim Verlegen von Leitungen auBBerhalb von Gebduden unbedingt alle gliltigen
Richtlinien fir den inneren und duBeren Blitzschutz und alle Erdungsvorschriften.

8.1.3 Blitzschutz

Die Leitungen miissen in beidseitig geerdeten Metallrohren oder betonierten Kabelkanalen mit
durchgehender Bewehrung verlegt werden.

Signalleitungen miissen durch Varistoren oder edelgasgefiillte Uberspannungsableiter gegen
Uberspannungen geschiitzt werden. Die Varistoren und Uberspannungsableiter miissen an der Stelle
installiert werden, an der die Leitung in das Gebaude eintritt.

8.1.4 Ubertragungsmedien
Bei Ethernet kommen die verschiedensten Ubertragungsmedien zum Einsatz.

Koaxialkabel
10Base2 (thin koax),
10Base5 (thick koax, yellow cable)

Lichtwellenleiter (10BaseF)

verdrillte Zweidrahtleitung (10BaseT) mit Schirmung (STP) oder ohne Schirmung (UTP).

Hinweis
TURCK bietet eine Vielzahl von Kabeltypen fiir Feldbusleitungen als Meterware oder
vorkonfektioniert mit verschiedensten Anschlusssteckern.

Die Bestellinformationen fiir die verfligbaren Kabletypen entnehmen Sie bitte dem BL20-
Katalog.
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8.2 Potenzialverhaltnisse

8.2.1 Ubergreifendes

Die Potenzialverhaltnisse eines mit BL20-Modulen realisierten Ethernet-Systems sind durch folgende
Merkmale charakterisiert:

Die Systemversorgung von Gateway und I/0O-Modulen sowie die Feldversorgung erfolgen
gemeinsam Uber die Einspeisung am Gateway.

Alle BL20-Module (Gateway, Power Feeding-, I/O-Module) kdnnen (iber die Basismodule kapazitiv
mit den Tragschienen verbunden sein.

Das Blockschaltbild stellt einen typischen Aufbau einer BL20- Station mit Ethernet-Gateway dar.

Abbildung 8-1:
Blockschaltbild
BL20-Station
mit PROFINET-
10-Gateway

8-4

Module bus
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Gateway Output Intput Bus Output Power  Output
Refreshing Feeding
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8.3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Die BL20-Produkte werden den Anforderungen an die EMV voll gerecht. Vor der Installation ist
dennoch eine EMV-Planung erforderlich.

Hierbei sollten alle potenziellen Stérquellen wie galvanische, induktive und kapazitive Kopplungen
sowie Strahlungskopplungen beriicksichtigt werden.

8.3.1 Sicherstellung der EMV
Die EMV der BL20-Module ist gesichert, wenn beim Aufbau folgende Grundregeln eingehalten werden:
OrdnungsgemaBe und fldichenhafte Massung der inaktiven Metallteile.
Korrekte Schirmung der Leitungen und Gerate.
Ordnungsgemalle Leitungsfiihrung — Verdrahtung.
Schaffung eines einheitlichen Bezugspotenzials und Erdung aller elektrischen Betriebsmittel.

Spezielle EMV-MaRnahmen fiir besondere Anwendungen.

8.3.2 Massung inaktiver Metallteile

Alle inaktiven Metallteile (wie z. B. Schaltschranke, Schaltschranktiiren, Tragholme, Montageplatten,
Hutschienen etc.) missen groB3flachig und impedanzarm miteinander verbunden werden (Massung).
Somit ist eine einheitliche Bezugspotenzialflache fiir alle Elemente der Steuerung gesichert. Der
Einfluss eingekoppelter Stérungen verringert sich.

Bei lackierten, eloxierten oder isolierten Metallteilen muss im Bereich von Schraubverbindungen
die isolierende Schicht entfernt werden. Schiitzen Sie die Verbindungsstelle vor Korrosion.

Bewegliche Masseteile (Schranktiiren, getrennte Montageplatte usw.) miissen durch kurze
Massebdnder mit gro3er Oberflache verbunden werden.

Vermeiden Sie mdglichst den Einsatz von Aluminiumteilen, da Aluminium leicht oxidiert und dann
flir eine Massung ungeeignet ist.

Gefahr

Die Masse darf niemals — auch nicht im Fehlerfall - eine gefdhrliche Beriihrungsspannung
annehmen. Daher muss die Masse mit einem Schutzleiter verbunden werden.

8.3.3 PE-Anschluss

Die Masse und der PE-Anschluss (Schutzerde) missen zentral miteinander verbunden werden.

8.3.4 Erdfreier Betrieb

Beim erdfreien Betrieb sind die einschldgigen Sicherheitsvorschriften zu beachten.
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8.3.5 Tragschienen

Alle Tragschienen miissen grof3flichig und niederimpedant auf der Montageplatte befestigt und
ordnungsgemal geerdet werden. Verwenden Sie korrosionsgeschiitze Tragschienen.

Abbl/dung 8-2: = 200 mm{ 7.87 inch B —
Montagemdg-
i i J ) J )
lichkeiten . N
e
A TS35 5 - % »
B Tragschiene l ® % % % % xR = = ®
C Montageplatte
A
N hS
N N
N N

Kontaktieren Sie die Tragschiene grof3flachig und niederimpedant mit dem Tragersystem tber
Schrauben oder Nieten.

Entfernen Sie beilackierten, eloxierten oder isolierten Metallteilen im Bereich der Verbindungsstelle die
isolierende Schicht. Schiitzen Sie die Verbindungsstellen vor Korrosion (z. B. durch Einfetten; Achtung:
nur dafiir geeignetes Fett verwenden).
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8.4 Schirmung von Leitungen

Ein Leitungsschirm hat die Aufgabe, die Einkopplung von Stérspannungen sowie die Auskopplung von
Storfeldern bei Leitungen zu vermeiden. Daher sollten nur geschirmte Leitungen mit Schirmgeflechten
aus gut leitendem Material (Kupfer oder Aluminium) und einer Uberdeckung von mindestens 80 %
verwendet werden.

Die Leitungsschirme sollten grundsatzlich (wenn nicht in Ausnahmen anders festgelegt, z. B. bei
hochohmigen, symmetrischen, analogen Signalleitungen) beidseitig an das jeweilige lokale
Bezugspotenzial angeschlossen werden. Nur dann kann der Leitungsschirm seine beste
Schirmwirkung gegen elektrische und magnetische Felder erzielen.

Ein nur einseitig aufgelegter Schirm bewirkt lediglich eine Entkopplung gegen elektrische Felder.

' Achtung
Beim Aufbau ist darauf zu achten, dass...

- der Schirm direkt beim Systemeintritt aufgelegt wird,
- die Schirmauflage auf der Schirmschiene niederimpedant erfolgt,

- die freien Leitungsenden so kurz wie mdglich zu halten sind,
- der Leitungsschirm nicht als Potenzialausgleich verwendet wird

Bei stationdrem Betrieb sollte das geschirmte Datenkabel abisoliert auf die Schirmschiene aufgelegt
werden. Der Anschluss und die Befestigung des Schirms sollten dabei mit Klemmbiigeln aus Metall
erfolgen. Die Schellen miissen den Schirm groB3flachig umschlieen und kontaktieren. Die
Schirmschiene muss niederimpedant (z. B. Befestigungspunkte im Abstand von 10 bis 20 cm) mit der
Bezugspotenzialfliche verbunden sein.

Der Leitungsschirm sollte nicht durchtrennt, sondern innerhalb des Systems (z. B. Schaltschrank) bis zur
Anschaltung weitergefiihrt werden.

Hinweis

ﬂ Kann aus schaltungstechnischen oder gerdtespezifischen Griinden die Schirmauflage nur
einseitig erfolgen, ist es moglich, die zweite Leitungsschirmseite Gber einen Kondensator
(kurze Anschliisse) an das lokale Bezugspotenzial zu fiihren. Gegebenenfalls kann zusatzlich
ein Varistor oder Widerstand dem Kondensator parallel geschaltet werden, um den
Durchschlag bei auftretenden Stérimpulsen zu verhindern.

Hinweis
Eine weitere Moglichkeit ist ein doppelter Schirm (galvanisch voneinander getrennt), wobei
der innere Schirm einseitig, der duBere beidseitig angeschlossen wird.
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8.5

8.5.1

8.5.2

8-8

Potenzialausgleich

Potenzialunterschiede kdnnen bei raumlich voneinander entfernten Anlageteilen auftreten, wenn
diese
von unterschiedlichen Versorgungen gespeist werden.

beidseitig aufgelegte Leitungsschirme besitzen, die an unterschiedlichen Anlagenteilen geerdet
werden.

Zum Potenzialausgleich muss eine Potenzialausgleichsleitung gelegt werden.

Gefahr
Der Schirm darf nicht als Potenzialausgleich dienen!

Eine Potenzialausgleichsleitung muss folgende Merkmale aufweisen:

Kleine Impedanz. Bei beidseitig aufgelegten Leitungsschirmen muss die Impedanz der
Ausgleichsleitung erheblich kleiner sein als die der Schirmverbindung (héchstens 10 % der
Impedanz der Schirmverbindung).

Die Ausgleichsleitung muss bei einer Linge unter 200 m mindestens einen Querschnitt von 16 mm?
aufweisen. Betragt die Leitungsldnge mehr als 200 m, so ist ein Querschnitt von mindestens 25 mm?
erforderlich.

Die Ausgleichsleitung muss aus Kupfer oder verzinktem Stahl bestehen.

Sie muss groBflachig mit dem Schutzleiter bzw. der Erdung verbunden und gegen Korrosion
geschiitzt werden.

Ausgleichsleitung und Signalleitung sollten mdglichst dicht nebeneinander verlegt werden, d. h.
die eingeschlossene Flache sollte moglichst klein sein.

Beschaltung von Induktivitdten

Bei induktiven Lasten empfiehlt sich eine Schutzbeschaltung direkt an der Last.

Schutz gegen elektrostatische Entladung

Achtung

Im zerlegten Zustand sind Elektronik- und Basismodule ESD gefahrdet. Vermeiden Sie die
Berilihrung der Busanschliisse mit bloBen Handen, da dies zu Schaden auf Grund
elektrostatischer Entladung flihren kénnte.
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9 BL20-Zulassungen fiir Zone 2/ Division 2

Hinweis
Die Zone 2 - Zulassungszertifikate fiir BL20 finden Sie in einem separaten Handbuch D301254
unter www.turck.de.
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Abschlusswiderstand

Widerstand am Anfang und am Ende einer Bus-Leitung, der stérende Signalreflexionen verhindert und zur
Leitungsanpassung bei Busleitungen dient. Abschlusswiderstande miissen immer die letzte Einheit am Ende
eines Bussegments sein.

Acknowledge

Quittung des Empfangers flir ein empfangenes Signal.

Adresse

Nummer zur Kennzeichnung z. B. eines Speicherplatzes, eines Systems oder eines Moduls innerhalb eines
Netzwerks.

Adressierung

Zuweisung bzw. Einstellung einer Adresse, z. B. fiir ein Modul in einem Netzwerk.

aktives Metallteil

Leiter oder leitfahiges Bauteil, das im Betrieb unter Spannung steht.

analog

Wert - z. B. einer Spannung — der sich stufenlos proportional verhilt. Bei analogen Signalen kann der Wert des
Signals innerhalb bestimmter Grenzen jeden beliebigen Wert annehmen.

ARP

Dient zur eindeutigen Zuordnung von weltweit vergebenen Hardware-Adressen (MAC-IDs) zur IP-Adresse der
Netzwerk-Teilnehmer Uber interne Tabellen.

Automatisierungsgerit

Gerat zur Steuerung mit Eingangen und Ausgangen, das an einen technischen Prozess angeschlossen wird.
Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) sind eine spezielle Gruppe von Automatisierungsgeraten.
Baud

MaRBeinheit fiir die Ubertragungsgeschwindigkeit von Daten. Ein Baud entspricht einem Schritt pro Sekunde.
Wird pro Schritt ein Bit ibertragen, ist die Baudrate identisch mit der Ubertragungsrate in Bit pro Sekunde.
Baud-Rate

Siehe ,Baud”.

Betriebsmittel, elektrische

Alle Gegenstinde, die fiir die Erzeugung, Umwandlung, Ubertragung, Verteilung und Anwendung von
elektrischer Energie eingesetzt werden, z. B. Leitungen, Kabel, Maschinen, Steuergerate.

Bezugserde

Potenzial des Erdreichs im Bereich von Erdungseinrichtungen. Kann im Gegensatz zur ,Erde”, deren Potenzial
immer Null ist, ein von Null verschiedenes Potenzial haben.

Bezugspotenzial

Potenzial, von dem aus die Spannungen aller angeschlossenen Stromkreise betrachtet und/oder gemessen
werden.
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bidirektional

In beiden Richtungen arbeitend.

Blitzschutz

Alle MaBnahmen, die dazu dienen, ein System vor Schaden durch Uberspannungen zu schiitzen, die von Blitzen
hervorgerufen werden kénnen.

Bus

Sammelleitungssystem fiir den Datenaustausch, z. B. zwischen CPU, Speicher und I/0-Ebene. Ein Bus kann aus
mehreren parallelen Leitungen fiir Dateniibertragung, Adressierung, Steuerung und Stromversorgung bestehen.
Buslinie

Kleinste mit einem Bus verbundene Einheit; bestehend aus einer SPS, einem Kopplungselement fiir Module an
den Bus und einem Modul.

Bussystem

Die Gesamtheit aller Einheiten, die (Giber einen Bus miteinander kommunizieren.

Buszykluszeit

Zeitintervall, in dem ein Master alle Slaves bzw. Teilnehmer in einem Bussystem bedient, d.h. deren Ausgdnge
schreibt und Eingange liest.

CPU

Abk. fuir engl. ,Central Processing Unit”. Zentrale Einheit zur Datenverarbeitung, das Kernstiick eines Rechners.

DHCP

Client-Server-Protokoll, das den Aufwand fiir die Vergabe von IP-Adressen und sonstigen Parametern reduziert.
Dient zur dynamischen und automatischen Endgerate-Konfiguration.

digital

Wert - z. B. einer Spannung - der innerhalb einer endlichen Menge nur bestimmte Zustande annehmen kann,
meist definiert als 0 und 1.

DIN

Abk. fiir ,Deutsches Institut flir Normung e.V“.

EIA

Abk. fuir engl. ,Electronic Industries Association”. Vereinigung von Unternehmender elektronischen Industrie in
den USA.

EMV

Abk. furr ,Elektromagnetische Vertraglichkeit”. Die Fahigkeit eines elektrischen Betriebsmittels, in einer
bestimmten Umgebung fehlerfrei zu funktionieren, ohne negativen Einfluss auf die Umgebung zu haben.
Erde

In der Elektrotechnik die Bezeichnung fiir leitfahiges Erdreich, dessen elektrisches Potenzial an jedem Punkt
gleich Nullist. In der Umgebung von Erdungseinrichtungen kann das elektrische Potenzial der Erde ungleich Null
sein, dann spricht man von ,Bezugserde”.
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erden

Verbinden eines elektrisch leitfahigen Teils tiber eine Erdungseinrichtung mit dem Erder.

Erder

Eine oder mehrere Komponenten, die mit dem Erdreich direkten und guten Kontakt haben.

ESD

Abkurzung firr engl. ,Electro Static Discharge”, elektrostatische Entladung.

Feldbus

Datennetz auf der Sensor-/Aktorebene. Ein Feldbus verbindet die Gerate in der Feldebene. Kennzeichnend fir
einen Feldbus sind hohe Ubertragungssicherheit und Echtzeitverhalten.

Feldeinspeisung

Einspeisung der Spannung zur Versorgung der Feldgerate sowie der Signalspannung.

Force Mode

Modus der Software, in dem das ,erzwungene Setzen” bestimmter Variablen an Ein- und Ausgabemodulen zur
Nachbildung bestimmter Anlagenzustande moglich ist.

galvanische Kopplung

Eine galvanische Kopplung tritt generell auf, wenn zwei Stromkreise eine gemeinsame Leitung benutzen.
Typische Storquellen sind z. B. anlaufende Motoren, statische Entladungen, getaktete Gerate und ein
unterschiedliches Potenzial der Gehduse von Komponenten und der gemeinsamen Stromversorgung.
GND

Abk. fir engl. ,GROUND"*, dt. Masse (Potenzial 0).

hexadezimal

Zahlensystem mit der Basis 16. Gezahlt wird von 0 bis 9 und weiter mit den Buchstaben A, B, C, D, Eund F.

Hysterese

Ein Geber kann an einer bestimmten Stelle stehen bleiben und dann um diese Position ,pendeln”. Dieser Zustand
fihrt dazu, dass der Zahlerstand um einen bestimmten Wert schwankt. Liegt nun in diesem Schwankungsbereich
ein Vergleichswert, wiirde der zugehérige Ausgang im Rhythmus dieser Schwankungen ein- und ausgeschaltet
werden.

/0
Abk. fir engl. ,Input/Output”, Eingabe/Ausgabe.

Impedanz

Scheinwiderstand, den ein Bauelement oder eine Schaltung aus mehreren Bauelementen fiir einen
Wechselstrom einer bestimmten Frequenz besitzt.

impedanzarme Verbindung

Verbindung mit geringem Wechselstromwiderstand.

inaktive Metallteile

Nicht beriihrbare leitfahige Elemente, die von den aktiven Metallteilen durch eine Isolierung elektrisch getrennt
sind, im Fehlerfall jedoch Spannung annehmen kénnen.
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induktive Kopplung

Eine induktive (magnetische) Kopplung tritt zwischen zwei stromdurchflossenen Leitern auf. Die durch die
Strome hervorgerufene magnetische Wirkung induziert eine Stérspannung. Typische Stérquellen sind z. B.
Transformatoren, Motoren, parallel laufende Netzkabel und HF-Signalkabel.

IP-Protokoll

Abk. fiir Internet-Protokoll, Protokoll zum paketorientierten und verbindungslosen Transport von Datenpaketen
von einem Sender Giber mehrere Netze hinweg zu einem Empfanger.

kapazitive Kopplung

Eine kapazitive (elektrische) Kopplung tritt zwischen Leitern auf, die sich auf unterschiedlichen Potenzialen
befinden. Typische Stérquellen sind z. B. parallel verlaufende Signalkabel, Schiitze und statische Entladungen.
Kodierelement

Zweiteiliges Element zur eindeutigen Zuordnung von Elektronik- und Basismodul.

kommandofihige Module

Kommandofdhige Module sind Module mit internem Speichersatz, die in der Lage sind, bestimmte Befehle (z. B.
Ersatzwerte auszugeben) auszufiihren.

Konfigurieren

Systematisches Anordnen der I/O-Module einer Station.

kurzschlussfest

Eigenschaft von elektrischen Betriebsmitteln. Ein kurzschlussfestes Betriebsmittel hélt den thermischen und
dynamischen Belastungen, die an seinem Installationsort aufgrund eines Kurzschlusses auftreten kdnnen, stand.
LLDP

Abkirzung fir engl. ,Link Layer Discovery Protocol”. Protokoll zur Nachbarschaftserkennung unter PROFINET-
Teilnehmern. Ermoglicht einen einfachen Austausch von PROFINET-Netzwerk-Teilnehmern ohne ein zusatzliches
Engineering-Tool. Ndheres dazu unter www.profibus.com.

LSB

Abkiirzung fiir engl. ,Least Significant Bit”. Bit mit dem niedrigsten Stellenwert.

MAC-ID

Nach einem bestimmten Schliissel vergebene, herstellerspezifische ID zur eindeutigen Identifikation eines
Knotens im Netzwerk.

Masse

Gesamtheit aller untereinander verbundenen inaktiven Teile eines Betriebsmittels, die auch im Fehlerfall keine
Berlihrungsspannung annehmen.

Masseband

Flexibler Leiter, meist geflochten, der die inaktiven Teile eines Betriebsmittels verbindet, z. B. die Tir eines
Schaltschranks mit dem Schaltschrankkorpus.

Modbus TCP

Das Modbus-Protokoll ist somit Teil des TCP/IP-Protokolls.
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Kommuniziert wird bei Modbus mit Hilfe von Function-Codes, die in das Datentelegramm eingebunden werden.
Modbus TCP verwendet fiir die Dateniibertragung in Ethernet-TCP/IP Netzwerken das Transport Control
Protokoll (TCP) fiir die Ubertragung des Modbus-Anwendungsprotokolls.

Mode

engl., dt. Betriebsart (Modus).

Modulbus

Der Modulbus ist der interne Bus einer BL20-Station. Uber ihn kommunizieren die BL20-Module mit dem
Gateway. Er ist unabhangig vom Feldbus.

MSB

Abkiirzung furr engl. ,Most Significant Bit”. Bit mit dem hochsten Stellenwert.

o Overhead

Systemverwaltungszeit, die bei jedem Ubertragungszyklus einmal im System benétigt wird.

p Parametrieren

Festlegen von Parametern der einzelnen Busteilnehmer bzw. ihrer Module in der Konfigurationssoftware des DP-
Masters.

Ping

Implementierung eines Echo-Protokolls, benutzt, um die Erreichbarkeit von Zielstationen zu testen.

Potenzialausgleich

Die Angleichung der elektrischen Niveaus der Korper elektrischer Betriebsmittel und fremder, leitfahiger Korper
durch eine elektrische Verbindung.

potenzialfrei

Galvanische Trennung der Bezugspotenziale von Steuer- und Laststromkreisen bei I/O-Modulen.

potenzialgebunden

Elektrische Verbindung der Bezugspotenziale von Steuer- und Laststromkreisen bei I/0-Modulen.

R Reaktionszeit

In einem Bussystem das Zeitintervall zwischen dem Absenden eines Leseauftrags und dem Erhalt einer Antwort.
Innerhalb eines Eingabemoduls das Zeitintervall von der Signalanderung am Eingang des Moduls bis zur
Ausgabe derselben an das Bussystem.

Repeater

Verstarker fir die tiber einen Bus Uibertragenen Signale.

RS 485

Serielle Schnittstelle nach EIA-Norm zur schnellen Dateniibertragung durch mehrere Sender.

S Schirm

Bezeichnung fiir die leitfahige Hille von Leitungen, Gehdusen und Schranken.

Schirmung

Gesamtheit der MaBhahmen und Betriebsmittel, die zur Verbindung von Anlagenteilen mit dem Schirm dienen.
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Schutzleiter

Ein fiir den Schutz gegen gefahrliche Kérperstrome notwendiger Leiter, dargestellt durch das Kiirzel PE (Abk. fiir
engl. ,Protective Earth”).

seriell

Bezeichnung fir eine Art der Informationsiibertragung, bei der die Daten nacheinander - Bit fiir Bit — (iber eine
Leitung Gbertragen werden.

SPS

Abk. furr Speicherprogrammierbare Steuerung.

Station

Funktionseinheit oder Baugruppe, bestehend aus mehreren Elementen.

TCP

Abk. fiir engl. , Transmission Control Protocol”, verbindungsorientiertes Transport-Protokoll, das auf dem
Internet-Protokoll aufsetzt. Bestimmte Fehlererkennungsmechanismen (z.B. Quittierung von Telegrammen,
Zeitiberwachung der Telegramme) kdnnen einen sicheren und fehlerfreien Datentransport garantieren.
Topologie

Geometrischer Aufbau eines Netzes bzw. Anordnung der Schaltungen.

UDP

Abk. fuir engl. ,User-Datagram-Protocol”. UDP ist ein Transportprotokoll zum verbindungslosen Datenaustausch
zwischen Ethernet-Teilnehmern.
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